OKM GmbH
www.okmmetaldetectors.com

eXp 4500

Version 1.5

Manuel



Page 2
OKM GmbH
www.okmmetaldetectors.com

Remarques:

Les instructions contenues dans ce manuel peuvent étre modifiées sans préavis.

OKM se décharge de toute responsabilité quant au contenu de ce manuel. Et ceci, sans restriction, a
savoir, également dans le cas d"une revente de ces instructions.

OKM se décharge de toute responsabilité quant aux possibles erreurs qui pourraient s’y trouver. En
cas de mauvaise interprétation, la version allemande et mise a jour de ce manuel prévaut.

Ces instructions d utilisation sont placées sous la protection des droits de propriété intellectuelle. Elles
ne sauraient étre traduites, reproduites ou diffusées sans 1"autorisation écrite de la société OKM.

© Copyright: 2006 OKM Ortungstechnik GmbH. Tout droits réservés

Evitez la proximité de champs magnétiques intenses que provoquent certaines machines ou hauts-
parleurs ainsi que 1 utilisation d'un détecteur de métal dans une circonférence de 50 meétres.
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1.1 Préface

Cher client,

Nous voulons d"abord vous remercier pour votre choix d'un appareil OKM GmbH. Ce
produit est basé sur une technologie de détection des signatures Electro-Magnétique
(EMSR). En plus de la détection d'objets métalliques enfouis, cet appareil peut aussi
détecter des formations géologiques comme des strates, des cavités, des vides, des
nappes phréatiques et des objets non métalliques, ainsi que des objets enterrés, des
constructions, citernes, coffres etc.

L'eXp 4500 sait localiser, montrer et analyser des objets enterrés avec différentes
structures, sans avoir besoin de creuser. Aussi I'EMSR a beaucoup d'avantages par sa
détection non intrusive ni destructrice lorsque les excavations sont impossibles. L'eXp
4500 est intuitif et maniable, il affiche rapidement des résultats siirs et fiables.

Avec notre équipe de spécialistes, nous garantissons que nos produits ont été testés
régulierement. Nos spécialistes s'efforcent d'intégrer de nouvelles améliorations pour
augmenter la qualité de vos mesures a venir.

Bien siir, nous ne saurions vous garantir que vous ferez des découvertes a chaque
prospection. La reconnaissance des objets enfouis dépend de nombreux facteurs
comme vous devez vous en douter. Les sols tout autour de la planete auront aussi
divers niveaux d'atténuation. Les sols aux propriétés variables vont amplifier et altérer
les mesures. Les zones comprenant des terrains particulierement détrempés, divers
cailloux, sables, avec des zones seches rendent les mesures plus difficiles et peuvent
réduire la profondeur de détection, quel que soit le détecteur utilisé, quelle qu'en soit la
marque.

Pour plus de renseignements sur les localités ou cet appareil a pu étre testé, veuillez
visiter notre site internet. Cet appareil a passé tous nos tests avec succes et lorsque des
améliorations ou des mises a jour sont disponibles, elles y seront listées .

Pour notre société, il est nécessaire de protéger nos avancées technologiques en
respectant la 1égislation en vigueur sur les marques déposées.

Prenez le temps de lire ce mode d'emploi et de vous familiariser avec 1'utilisation
de 1'eXp4500. Notre société offre également des entrainements a l'utilisation de
notre matériel dans nos locaux ou sur site. Nous nous effor¢cons d'avoir un réseau
de revendeurs présents dans le monde entier capable de vous renseigner et de vous
aider.
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1.2 Remarque importante

Veuillez lire attentivement ce mode d'emploi avant d'utiliser I'eXp 4500 ! Ces
instructions indiquent le maniement de cet appareil et les précautions a prendre.

L'eXp 4500 et ses accessoires servent a détecter et analyser des objets enterrés et les
changements dans le sous-sol. Les données enregistrées sont transférables sur un
ordinateur pour une représentation visuelle dans un logiciel. Lisez également
attentivement les instructions sur ce logiciel.

1.2.1 Remarques générales
Le eXp 4500 est un appareil électronique a traiter avec précaution et attention. Le non-
respect de ces regles élémentaires peuvent endommager ou détruire 'appareil.
L'appareil est pourvu d'un systéme anti-intrusion qui détruit son unité centrale si il n'est
pas ouvert correctement. Aucune piece détachée ne sera envoyée au client final.

1.2.2 Risques pour la santé.
Il n'y a pas de risque connu pour la santé humaine si vous respectez les consignes
d'utilisation et de sécurité. L'appareil est prévu pour des relevés géologiques dans le sol
et non sur des humains. Les connaissances scientifiques actuelles indiquent que les
signaux de hautes fréquences, a faible intensité, n'ont pas d'influence sur 1'organisme.

1.2.3 Conseil de prévention d'utilisation
En déplacant I'appareil d'un endroit froid vers un autre chaud, évitez la condensation et
n'utilisez pas l'appareil de suite si toute la condensation n'est pas évaporée. Cet appareil
n'est pas étanche a I'eau ni a la condensation.
Evitez les champs magnétiques forts issus de moteurs ou de haut-parleurs, n'approchez
pas l'appareil a moins de 50 meétres de ces sources d'interférences.
Des objets métalliques sur le sol (boites de conserves, bouchons, tirettes ou vis)
peuvent géner vos mesures et doivent étre préalablement enlevés. Otez aussi vos clés,
téléphones portables, bijoux et autres objets meétalliques sur vous méme... Ne portez pas
de chaussures avec des extrémités métalliques.

1.2.4 Alimentation de charge
Les batteries ne devront pas étre en dehors des valeurs indiquées. N'utilisez que des
chargeurs approuvés, des piles ou des piles rechargeables inclues a la livraison.

En aucun cas I'alimentation ne doit étre directement branchée en 230 Volt.
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1.2.5 Sécurité des données
Vous pourrez avoir des erreurs pendant la transmission des données si
* |'appareil est trop loin du récepteur (ordinateur).
* I'alimentation de la batterie est faible,
* les cables de transferts sont trop longs,
« d'autres appareils électriques émettent des champs magnétiques qui interférent
« il y a des perturbations atmosphériques (orages,...).

1.3 Maintenance et services

Ce chapitre vous apprendra a entretenir votre appareil et ses accessoires, et ainsi, a le
conserver longtemps en bon état.

La liste suivante vous indique ce que vous devrez absolument éviter :
laisser de 1'eau entrer dans I'appareil
laisser des dépdts de salissures et de poussieres
les chocs violents
les champs magnétiques intenses
les expositions longues a de fortes chaleurs

Pour nettoyer votre appareil, utilisez un chiffon doux sec. Pour éviter tout dommage,
transportez l'appareil et ses accessoires dans la valise de transport fournie.

Avant de démarrer I'eXp 4500 assurez vous que toutes les piles ou accumulateurs
soient complétement chargés. Permettez aux batteries de se décharger completement
avant de les recharger, que vous utilisiez une batterie externe ou des accumulateurs
internes. Vos piles auront ainsi une vie plus longue.

Pour recharger les batteries internes et externes, n'utilisez que les chargeurs
approuvés inclus a la livraison

1.4 Danger d'explosion pendant terrassement

Malheureusement les dernieres guerres mondiales ont laiss¢é nombre d'objets
métalliques dangereux dans le sous-sol. Une quantité énorme de ces débris est encore
présents dans le sous-sol. Quand vous recevez un signal métallique de votre appareil,
surtout ne commencez pas a creuser directement sur la cible.

Premierement, il est possible qu'il s'agisse d'une trouvaille rare et précieuse et vous
risquez d'abimer 1'objet et deuxiemement parce qu'il peut s'agir d'un objet explosif et
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dangereux. Faites attention a la couleur du sol a la surface. Une couleur rouge ou
rougeatre peut indiquer des traces de rouille. En regardant I'objet lui méme, 1l faut faire
attention a sa forme. Des objets bombés ou arrondis doivent étre un signal alarme,
particulierement quand vous remarquez des boutons ou anneaux.

Ceci peut étre des munitions, projectiles ou grenades. Laissez ces pieces métalliques ou
elles sont, ne les touchez pas et ne les ramenez surtout pas a la maison. Les engins de
guerres sont des inventions infernales, comme amorces, allumeurs acides ou
détonateurs. Ces composants ont rouillé pendant des années dans le sol et des
mouvements insignifiants peuvent déclencher une explosion. Méme des objets
apparaissant anodins comme des douilles ou des munitions ne sont pas du tout
inoffensifs. Les explosifs peuvent avoir cristallis€ pendant des années. Si vous bougez
ces objets, les cristaux peuvent frotter et causer une explosion. Si vous trouvez ce type
d'objets, marquez l'endroit et informez la police. Il existe un danger de mort pour des
promeneurs, randonneurs, agriculteurs ou enfants.
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Installation/Désinstallation des pilotes USB sous Windows

Dans ce chapitre vous apprendrez a installer les pilotes USB, nécessaires pour
transférer les données depuis votre appareil vers un ordinateur. Assurez vous de bien
lire la partie concernant votre version de Windows.
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2.1 Windows XP

Les instructions dans ce chapitre sont seulement valables pour le systéme d'exploitation
Windows XP.

2.1.1 Installez les pilotes
L'installation des pilotes USB sur Windows XP est relativement facile. Apres avoir
connecté l'appareil avec l'ordinateur et aprés avoir allumé l'appareil, vous recevez un
message comme la figure 2.2 sur votre écran.

i) Neue Hardware gefunden E
exp 3000

e B

lllustration 2.1 : Installation des pilotes USB : Windows XP, étape 1

Si vous utilisez Windows XP avec Service Pack 2, vous avez la boite de dialogue de la
figure 2.2 demandant si Windows Update doit chercher de nouveaux pilotes sur
internet. Cochez "Non, pas maintenant", et cliquez sur Continuer .

Assistent fir das Suchen neuer Hardware

N Willkommen
Ez wird nach aktueler und aktualizierter S oftware auf dem

Computer, auf der Hardwareinstallations-CO oder auf der
Windows Update-w'ebsite [mit [hrer Eraubnis] gesucht.

Datenzchutzrichtlinie anzeiqen

Sall eine Yerbindung mit YWindows Update hergestellt werden,
um nach Software zu suchen?

7 Ja, nur diese eine bal

{7 Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerdt angeschlozzen wid

Klicken Sie auf ""weiter”, um den Vorgang fortzuzetzen.

4 Zuriick I “eiber » I .ﬂ.bbrechenl

lllustration 2.2 : Installation des pilotes USB : Windows XP, étape 2

Dans les autres versions de Windows, cette boite de dialogue n'apparait pas.
Dans la boite de dialogue suivante (figure 2.3), vous devez sé€lectionné "Installez le
logiciel a partir d'une liste ..." et cliquez sur le bouton "Continuer".
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Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

%

Mit diesem Azsistenten konnen Sie Software fur die folgende
Hardwarekomponente installieren:

OKM Quick Link

'j Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
_4_ oder Diskette geliefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

Wie mochten Sie vorgehen’?

™ Software autamatizch installieren [empfohklen)

{% Software von einer Liste oder bestimmtern Quelle:
inztalieren [fur fortgeschrittene Benutzer]

Klicken Sie auf "wheiter, um den Yorgang fortzuzetzen,

£ Zuriick I wheiter > I Abbrechenl

lllustration 2.3 : Installation des pilotes USB : Windows XP, étape 3
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Dans la prochaine boite de dialogue de la figure 2.3 marquez "Pas de recherche,

selectionnez le pilote individuellement" et cliquez sur Continuer.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Wahlen Sie die 5uch- und Installationsoptionen. .

" Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen

Wenwenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardsuche zu enweitern oder
einzuzchranken. Lokale Pfade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert.

™ | wechselmedien durchsuchen [Diskette, CO,...]

[" Eclgende Guslle ebenfallz durchsuchern:

I,e.‘._;\ j Durchsuchen |

7 Micht suchen, sondemn den zu instalierenden Treiber zelbst wahleré

Wenwenden Sie disze Option, um einen Gerdtetreiber auz einer Liste 2u wahlen. E= wird
nicht garantier, dazs der von [hnen gewshlte Treiber der Hardware am besten entspricht.

< Zuriick I \weiter > I Abbrechenl

lllustration 2.4 : Installation des pilotes USB : Windows XP, étape 4

Une autre fenétre va s'ouvrir, représenté dans la figure 2.4, ou vous devez sélectionner
le fichier du pilote. Pour ceci, cliquez sur CD d'installation. ... Aussitot une autre
fenétre s'affiche ou vous devez cliquez sur le bouton Recherche ... Ensuite, sélectionnez
le fichier OKM_LE.INF, que vous trouverez dans le dossier \drivers\usb_cable de votre
CD. Apres vous devez cliquer sur Ouvrir, OK puis sur Continuer pour commencer

'installation des fichiers.
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s ‘wighle Sie defi Hersteller und das Model der Hardwarekomponente, uhdkiicken Sie auf
B%ﬁ» “wieiter'!, Klicken Sie auf "Diatentrager, wenn Sie Uber sinen Datentrager verfugen; der

den erforderlichen Treiber enthal,

[T KompatioleH ardivare anzeden

| Madel

installation von Datentr sges

£y

Legeh Sie det |nstallatiorsdatentiager desHerstellers
] it und stellen Sie sicher, dass weiter unten das richtige:
| =ifiazrls = |-:Chh.u.||ﬂ‘“ 1ok

Suchenin | 57 usb_cable e e s i
1 Zuletzt venwendete Dokurmehte
5 Deskiop
Y Eigene Dateien
&) Arbeitsplatz
& aDiskette [4)
s SYSTEM [C:)

=% OKM_LE.T

ok |

Ahbrechern

Burchsuchet:..

|

[Fatentrager: |

I | stbrectien |

g DATEM (D)

iz RECOVER [E:]

@ DD-Laufwerk, [F:)

&) CO-Rw-Laufwerk [G:)
L drivers

[Ciateiriarne: i cable j Hitren I
4 Gemeinzame Dokurmiznte
Diateitye: .7 Eigene Dateien .I Abbrechen |
#

0 Metzwerkumasbung

lllustration 2.5 : Installation des pilotes USB : Windows XP, étape 5

Apres avoir fini l'installation du pilote avec succes une message comme la figure 2.6
apparait sur votre €cran d'ordinateur. Maintenant les pilotes de votre appareil sont

installés et vous pouvez transférer les données sur le PC.

i) Neue Hardware gefunden

x|

Die neue Hardware worde inskalliert und kann jetzt verwendet

werden,

Y

o {{2

lllustration 2.6 : Installation des pilotes USB : Windows XP, étape 6
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2.1.2 Désinstaller le pilote
Si vous devez désinstaller les pilotes USB de votre systeme d'opération a cause d'une
installation incorrecte par exemple, veuillez ouvrir le gestionnaire de Windows XP.
Pour ceci, cliquez sur Démarrer > Panneau de configuration, comme représenté dans
la figure 2.7.

Pragramme k

(=]
J Dokurente 3

Systemsteustung

Einstellungen
W Metewerkverbindungen B
“Suchen b I_""' ; ;
‘ = Drucker und Faxgerate
HilFe Lrid Suppot: o, Taskleists und Startmen

"Chrise" abmelder, ..

Windows XP Professional

D
o
=T musfibren...
2
O]

Computer ausschalten,..

[#stant (3 & @
Hllustration 2.7 : Désinstallation des pilotes USB : Windows XP, étape 1

B Systemsteucrung [ Al Iﬂi_)i]
Datel EBosbsitsn  Ansiht  Fauorten  Exiras |
Yk - 53 - (% S0 sichen [ otdner ‘ =5 & x n | s
Ldresse l[} Svstemsteierung ﬂ Wechsen zu
2]
Scanner und Kameras Schriftarken Softiware Sounds Lnd Audogerate
= Tt
Sprachein-fausgabe w Tasklsicte und Starkmeni Taskskur
B @ =
'a:lgt Informationen dber das Cpmputursysll:m =5l || | J Arbeitsplats 5

Hllustration 2.8 : Désinstallation des pilotes USB : Windows XP, étape 2

La boite de dialogue (figure 2.9) apparait. Vous trouvez l'icone Systeme, double cliquez
sur cette icone. Dans la nouvelle fenétre, sous 1'onglet Matériel, cliquez sur le bouton
Gestionnaire de périphérique.
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21|
Spztermuiederhersieliung I Autarnatizche Updates: ] Remote

tllgemein I Computerranie I Enxeitart

— Hardwana-fizzizlent
*ﬂ!’? Mit dem Hardware-tgsistent konnen Sie Haidware inglalieren.
=™

Hardware-fezztent ||

— Gerata-M anages

g Der Gerdte-Manager fiinrt alle auf dern Cormputer instaliesten
Hardwarekomponenten auf. Yenwenden Sie den Gerde-
I znager, um die Eigenzchatten aler Fompanenten 20 andern

Treiberzignisring Gerate-M anager

Hadwaeprolile

o Ul:er_ Hardwareprofile kinnen Jie verschizdens Hadwane-
konfigurationen einnichtzn und speichern.

Hardwareprafile I

ak. I Ahbrzchen I Lbernahm—nl
Hllustration 2.9 : Désinstallation des pilotes USB : Windows XP, étape 3

Une liste des appareils comme dans la figure 2.10 est affichée. Vous y trouvez la
rubrique Controleur USB. En cliquant sur le symbole + a c6té de l'entrée tous les
appareils USB disponibles sont représentés.

£ Gerate-Manager =l B

Dakar Akbon  Anmche 7 §|

T IR |
B Mause und andere Zeiosoarits ‘:i
e Modems

#: ?gi Monitare

+-H8 hetmwerkadaoker

E * Frozessoren

#H- i Systemgerite

H-im Tastabursn

=] ﬂa LSE-Carkraollar

[ =) ek Link

i Stardard-LISE-Hub

| B UEB-Pack-Hab
-8 UsE-Roor-Hib

= WIS Rev 5 oder hoher USE universellsr Hostconkrollsr

YIA Pev & oder Foher USE universsller Hostoonkbraller

| I
Hllustration 2.10 : Désinstallation des pilotes USB : Windows XP, étape 4

-

Sélectionnez l'appareil que vous voulez effacer : ici "eXp 4500". L'appareil peut étre
indiqué comme “OKM Quick Link”. Cliquez sur le bouton ® Une autre méthode est de
sélectionner dans le menu Démarrer — programmes l'entrée Désinstallation.
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Entfernen des Gerdls bestdtigen’ 2] =]
g% 5 OKM Buick Link:

W arnuno: E_ia sind dabel, daz Gerat aus der E;pstémknhﬁguratiur‘r
2u deinstallieren.

| 5] i Abbrechien |

Hllustration 2.11 : Désinstallation des pilotes USB : Windows XP, étape 5

Le dialogue de la figure 2.11 apparait. Cliquez sur le bouton OK. Maintenant tous les
pilotes sont effacés de votre ordinateur. Si nécessaire vous pouvez maintenant installer
a nouveau le pilote USB correctement.
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2.2 Windows Vista

Les instructions dans cette section sont seulement valables pour le systéme
d'exploitation Windows Vista.

2.2.1 Installez le pilote USB sur Windows Vista
L'installation des pilotes USB sur Windows Vista est relativement facile. Apres avoir
connecté votre appareil avec l'ordinateur, il faut I'allumer et le message de la figure
2.12 apparait sur votre €cran.
Cliquez sur Rechercher et installer le pilote logiciel (recommandg).

[T Found Mew Hamiware o o

Windows needs to install driver software for your eXp 40080

W Locate and install driver software (recommended)
Windows vall guide you through bhe process of instaliing driver seftware
For your device:

* Ask me again later
Winoowe will 22k again the nedt time yoo plug in your device of leg o,

W Don't show this message again for this device

Your device will net Tunction until i install driver softwans

|_ Cancel |

lllustration 2.12 : Installez le pilote USB sous Windows Vista, étape 1
Dans la prochaine boite de dialogue, visible dans la figure 2.13, cliquez sur Ne pas
rechercher en ligne.

5 i Found Wew Hardwane= 2Xp 4000

Allow Windows ta search anline for drlver coftware [or your eXp 40007

+ Yes always search anline (recommended)
Wind s will 2utomatically cearch fod the latest diivees and applications fer your hardazee and
download them to yaur com puber

#+ Yes search online this time only
Wiredl o will search o the latect devers and dpplicationd for this device and dowilnad ther to
your cormputer,

+ Don't search online

Youir device may ot Tunetion gy GRT you oot the litest sofware

Elegse r2ad Miciosalt's giobeagy statermer

Capcel |

E

lllustration 2.13 : Installez le pilote USB sous Windows Vista, étape 2
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Lorsque la boite de dialogue (figure 2.14) est visible, insérez le CD du logiciel avec les
pilotes USB dans votre lecteur de disque et cliquez sur le bouton Suivant. Windows va

maintenant chercher les pilotes USB corrects automatiquement.

@ [l Found Mew Hardware - eXp 4000
Insert the disc that came with your eXp 4000
I you have the disc that came with your device, insert it now, Windows will automatically
=zearch the disc for driver software.
< Idon't have the disc. Show me other options.
Blext | | Cancel |

[llustration 2.14 : Installez le pilote USB sous Windows Vista, étape 3
A la fin de l'installation, la boite de dialogue de la figure 2.15 est visible. Appuyez sur

Fermer pour fermer cette fenétre.

) i'g Found Mew Hardware - OKM Quick Link
The software for this device has been successfully installed
Windows has finished installing the driver software for this device:
'
OKM Quick Link |
Close ]

[llustration 2.15 : Installez le pilote USB sous Windows Vista, étape 4

Maintenant vous avez fini l'installation des pilotes USB sous Windows Vista, ce qui est
confirmé avec l'indication du message de la figure 2.16.

OKM Quick Link

‘5_0 Device driver software installed successfully.
W v ) 10446 AM

Hllustration 2.16 : Installez le pilote USB sous Windows Vista, étape 5
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2.2.2 Mise a jour des pilotes USB sous Windows Vista
Si vous avez besoin de faire une mise a jour des pilotes USB sur votre systéme
d'exploitation ou si l'installation initiale a échoué, ouvrez le panneau de configuration
de Windows Vista.
Pour cela, cliquez sur le bouton Démarrer de Windows et cliquer sur Panneau de
configuration.

i ) Internet
1 Imermnzt Boplors

| =} L-mail
i EL) wirdowes fiait

; % Vizwalizer 30
% BlueSalel

Documants

Pictures

Musc

"
y Pamni
J Games

a}ﬁ Backup and Rectore Cepter

-TJI Calculator

Hllustration 2.17: Mise a jour des pilotes USB sous Windows Vista, étape 1

Dans la prochaine fenétre, représentée dans la figure 2.18, sélectionnez Afficher le
matériel et les périphériques. Vous trouverez cette indication en bas a gauche.

g:)k::« [[E» controt panei »
"

= LControl Fanei Home

Systern and Maintenance
Gel started with Windoas

Baek up your commpiie

Security

Lheck for updates
Cheds thir o s secunity slatus

fﬁ Gliaw 2 progizm tirough Windews Firewall

Netwark and Internist
Connectta the Infemet

View network stdtus and tasks
Ssrupfieshating

{ Hardware and Sound

Play CC= ok obher media automiabically
Printer
Maie

User Accounts and Family Safety
f_‘JGrI Ip parenlal controb fot any user

W fslid orremove dser zezounte

Appearance and Personallzation
Change desitep bav kground

Cigroimirs cofare

Adjuss zoreen resclution

Clack, Langusge, arid Region
Changs keptinards or cther input rmsthicds
Cnangs dicplay language

¢ Eazeof Access

Let Windewes suggrest seltings
Optimize visual display

_,_1 Additional Ciptions
=
. = o
tiancainre st devie e ¥, r REGEIV AT
| l..‘. Uninstall & program

Chenge starttup programa

Illustration 2.18: ise a jour des pilotes USB sous Windows Vista, étape 1
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Dans le gestionnaire de périphériques (voir figure 2.29) il y a un appareil sur Autres
périphériques avec un symbole d'attention jaune pour indiquer le probléme i.e. Le
pilote n'est pas installé. Si les pilotes ont été¢ déja installés vous le voyez dans
Controleurs de bus USB. Le texte a coté de cet appareil dépend de I'appareil connecté.
Dans notre exemple l'appareil est un eXp 4500. Cliquez droit sur cet appareil (eXp
4500 dans notre exemple) pour voir le menu comme indiqué en-dessous.

g Device Maneger ﬁ — L‘:’“ﬁhé

File Acbor  Yew Help — 1
deep | EIHm & 2SS
;_l o DEM-RC

& L@. Batteri=s

|-l Complres

=g Disle doves

- B Displey adaptzrs

[l g EWD/CD-ROM dinves

7 45 HumenInterface Devices

g IDF ATASATART controllers

[T 5 Imaging devices

k- Keyhnards

i }"j Mice and other pointing devices

|62 Modenms

e W Monitar

i £ Network adapters

1=- s Other devicee

! =E-':vw

& E Portable [ Update Drver Scftweare..
"y Poms (C0O0 Drsable

I B Processar Unirstall

(-4 ‘Sound, vi

i 45 Storagec 5Scan For hardware changes
- Cystern di ;

[ Uriversa Prbpsriids

H:Laum hee 1the Uneate Briver Software Wizand far the celected device

Hllustration 2.19 : Mise a jour des pilotes USB sous Windows Vista, étape 3

Dans le menu indiqué sélectionnez Mettre a jour le pilote logiciel... aprés quoi l'option
pour une recherche automatique ou manuelle est représentée. Sélectionnez la deuxiéme
option pour rechercher manuellement.

Update Briver Seftware - exp 4000

g s

Heww do you want to ssarch for drver software?

=+ Search automatically for updated driver software
Windows will seerch your computer and the Trtermet for the lalest diver softwars
tor yourdevice,

* Browse my computer for driver software |
Locate and install driver software ranually,

Cancel |

Illustratibn 2.20 : Mise a jour des pilotes USB sous Windows Vista, étape 4
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Dans l'espace pour l'adresse il faut entrer 'emplacement exact ou les drivers sont situés.
Normalement, ils sont sur votre CD logiciel ou dans un dossier sur votre ordinateur
quand vous avez téléchargé les pilotes depuis notre site internet. L'emplacement peut
varier par rapport a notre exemple illustré a la figure 2.32.

b

G ol Updat= Driver Softvate - dp 4000

Brovese for driver softwvare on your computer

Search far dreer softeare in this locabian:

E\Driversi USE Cobld - Browse. | ‘

¥ Include subfoldess

+ L=t me pick from a list of device drivers on my computer
Thes st with shaw Installed driver seftwere compatible with the device, and all drrcer
eottware in the sams category a5 the davics.

[ nedt | | Eencet |

Ilustration 2.21 - Mise d jour des pilotes USB sous Windows Vista, étape 5

Apres avoir entré I'emplacement des pilotes, sélectionnez Suivant pour commencer
l'installation.

! [l Found MNew Hardware - OKM Quick Link
The software for this device has been successfully installed
Windows has finished installing the driver software for this device:
OKM Quick Link |
l Close J

[llustration 2.22 : Mise a jOLll_’ des pilotes USB sous Windows Vista, étape 6

Quand l'installation est finie, la boite de dialogue (figure 2.31) apparait. Appuyez sur
Fermer pour fermer la fenétre et pour retourner dans le gestionnaire de périphériques.
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Le gestionnaire de périphériques va maintenant indiquer un appareil sous Controleurs
de bus USB comme indiqué dans la boite de dialogue ci-dessous avec OKM Quick
Link.

=i Dewice Maneger j 'IIM
File Action View Help
B e Aol NEl ° Mol ENECE T

e "fllrnaglng devices -

2= KeyGoards
o ]lj Nice and olhe pointing dences
fii =] Meodems
i B Maritors
i &F Network adapters
iv- Bl Portable Devices
(-F Ports (COM & LPT
i E Processors
& Sound, video snd garme contiollers
[ €5 Storzgecontrollers
ol Yystem dewvices
_— @ Uniweraal Serdal Bue contiollers
;
Realtek USA 20 Card Reader
Stardard Enhianced PCIto USE Host Controller =%
Skandard Enhanced PCELto USH Host Contralies
Standard CpenHCD LSE Host Controlier
Standard DpenHCD USE Host Controller

USE Composite Devier
USE Mast Storaqe Device
USB Root Hul

LISE Roet Hub

USE Root Hub

U5A Root Hikb

A L

Hllustration 2.23 : Mise a jour des pilotes USB sous Windows Vista, étape 7

Les pilotes USB sont maintenant actualisés / installés correctement et vous pouvez
fermer la boite de dialogue du gestionnaire de périphériques.
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2.2.3 Désinstallez les pilotes USB sous Windows Vista
Si vous devez effacer les pilotes USB de votre systéme d'exploitation Windows Vista,
vous devez ouvrir le gestionnaire de périphériques comme expliqué dans le chapitre

précédent.

Vous pouvez effacer des appareils installés dans le gestionnaire de périphériques avec
un clic droit de votre souris, puis sélectionnez Désinstaller. Vous allez ainsi effacer les

entrées correspondantes pour cet appareil uniquement.

=i Device Manager

«:,nﬂ:_;—b_& ]

File Acbon View Hslp
Geh || EA G o] O 0

[ ™5 Inaging devices
[#e= Keyioards
M Mice and other polnting devices

PModem:

i B Maniton

i% i,'r" Metwork adapters

-l Pomable Deaces

"7 Pone (COM & LPT)

it n Proceesors

& Sound, wides and game conbrelles
li <7 Storzge controllers

il Systern devices

= i Univarsal Seral Bus controdlers

o EEen

-§ Fealt=k LSB 3 \Update Dmver Softwarc., |
-‘ Standard Enh isabl=
¥ Standard Enk Urinestall
] Stardacd f'-:-u
§ Standard Opd Scan far hardware chapges ‘
§ \SE Compos
§ UsBMassse | Properties
§ USB Root Hul
| § USB RaetHub
§ USE Rost Hup
§ USB Root Hub

Uninstalle the drives for the selected device,

Hllustration 2.24 : De-installation des pilotes USB sous Windows Vista, étape 1

Windows Vista offre une méthode automatique pour effacer les fichiers du pilote en
marquant l'entrée "Supprimer le pilote pour ce périphérique" dans la boite de dialogue
de confirmation de désinstallation. Marquez l'entrée et cliquez sur OK pour effacer les

pilotes USB installés.

Confirm Device Urarskall ﬂ

QKM Quick Lirl

Wsring Yiou sre about tounirstel s device from pour systen

| | Dalste ihe oriver softwars forthin devics. |

[ ok || caes

lllustration 2.25 : Désinstallation des pilotes USB sous Windows Vista, étape 2
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2.3 Windows 7

Les instructions dans cette section sont seulement valables pour le systeme
d'exploitation Windows 7.

2.3.1 Installez les pilotes USB sous Windows 7
L'installation des pilotes USB sur Windows 7 est différente des versions antérieures de
Windows. Connectez l'appareil a une connexion USB libre de votre ordinateur et faites
attention a ce que tous les appareils soient allumés. Windows 7 va essayer d'installer les
derniers pilotes USB et indique le message de la figure 2.26.

l! Installing device driver software ™ *
Chek here for stetus

Quelques instants plus tard Windows 7 indique un nouveau message comme représente
dans la figure 2.27 pour vous informer que l'installation d'un pilote pour votre appareil
a échoué.

‘ [ a, Device driver software was not successtully installed ™ %

Click herefor details.

Hllustration 2.27 : Installation des pilotes USB sous Windows 7, étape 2

Appuyez sur le bouton Démarrer de Windows 7 pour afficher le menu démarrer,
sélectionnez le Panneau de configuration comme dans la figure 2.28.

,;:; Aaint

ol I Getting Seanted

Pictires
a YWindows kedia Center

Music
kel Celoulatze
Garmes
cky Noles

Computer
& Wink —

Contrel Panel

*ﬂ Remnte Decktop Cannecticn
S

Davices-and Prnters

E&, Magnifier
Pefaulr Fregrams

L] Saoltzire
) Help and Suppert

¥ Al Programe

Hllustration 2.28 : Installation des pilotes USB sous Windows 7, étape 3
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La fenétre du panneau de configuration va s'ouvrir comme représenté¢ dans la figure
2.29. Dans ce panneau de configuration vous devez sélectionner Matériel et audio.

= » ConbotParel »

Adjust your computer’s setlings

System and Security
Feview your compuisrs status
Back up your computer

Fmd and fix problams

MNetwork and Internet
View nebwore diatir and taske
{hoose homegroup and shasng ootians

{ Hardware and Sound

View devices snd printsrs
Add = device

Programs

Umirtztall 3 peoaram

View gz Cotégony =

User Accounts and Family Safety
W Add o remove uer accounis
'j' Set up patentat controls Forany ussr

Appearance snd Personslization
Change the theme

Chonge desktop background

Acdjust sereen resuliticn

Clodk, Language, and Region
Change keyloards ar other imput methaods
Change disptoy largusge

Ease of Acoess
Lt Windowe siggect cetbpias

Optimeze visusl dupley

lllustration 2.29 : Installation des pilotes USB sous Windows 7, étape 4

Le prochaine fenétre est représentée dans la figure 2.30, il faut sélectionner
Gestionnaire de périphériques ou vous trouverez Périphériques et imprimantes.

Contrel Panel Home

; Devices and Frinters

Q.I’_ Add 3 device MAdd a printer Mouze

'. H AutoPlay
e Lhange defaul settings tor media or devics

System end Fecunty
Metwark and Internet

« Hardware and Sound Blay s o7 other medie automatically

Progrerma E Sound

Lt Nr et snd Earily = Adust sytern yolurre | Change spsten sountls. Manageaudio denees
f B : ¥

i L} Power Opliors

r’\ppmrulno_:land Change power-saving Ietings Changewnat the power buttans do

Personahization

Medite & perswond when lhe compoter waker | Change when the comauler sesps

Clock, Language, and Region

Lase of Access I

Choere 3 powet plan

Dizplay
Meke test-and otqer tems largeraramaller  Adjust soreen resolution
Comect £ an obenal display | How ko correct marmtar Ricker [releesh ratel

Hllustration 2.30 : Installation des pilotes USB sous Windows 7, étape 5
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Dans le gestionnaire de périphériques (voir figure 2.29) vous allez voir un appareil sur
Autres périphériques avec un symbole d'attention jaune pour indiquer que le pilote n'est
pas installé. Le texte a coté dépend de l'appareil connecté. Dans cet exemple : 1'eXp
4500. Cliquez droit sur cet appareil (eXp 4500 par exemple) pour afficher le menu

|| File Action  View Hep
|G| e B Hm| &) 2N

I| 2= w=-PC
‘M Computer
o Disk dnves
oM Dieplay adapters
¢ oy DVD/CD-ROM drives
g [DE ATA/ATAPL conbrollers
— Keyboards
)‘_'l Mrce and ether pointing dences
R Moo
£ Plebwork adapters
1Ly Other d=yices

=xp gnan

7 Updaze Diriver Software.
&l Frocess Dizable
¥ ound, "{, Unriristall
< Storegrs
M Syctem o Scan For hardware changer
a iy Unrf::s:i =
L@ man|  Propeties
I . Standard OpenH LD USE Host Controlier
1§ LISB Raet Hub

© i UsBRootHun

||Launches the Uipdate Driver Software Wizard for the selected device.

Ilustration 2.31 - Installation des pilotes USB sous Windows 7, étape 6

Sélectionnez Mettre a jour le pilote... dans le menu. Une fenétre vous propose de
choisir entre la Recherche automatique ou manuelle. Sélectionnez la deuxiéme option
(recherche manuelle).

]

\'\__, || Update Driver Software - exp 1000

How do you want to search for driver software?

@ Search automalically for updated driver software
Windows will szarch yeur computer and Bre [nternst fer the letest drver softwvare
for your device, untess youve dissbled this-teature in your device installation
semtings

% Browse my computer for driver seftware

Locate ancl mstall diver saftwars manually,

lllustration 2.32 : Installation des pilotes USB sous Windows 7, étape 7
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Dans la barre d'adresse vous devez mettre l'emplacement exact ou les pilotes sont
situés. Normalement ils sont sur votre CD du logiciel ou dans un dossier sur votre pc, si
vous avez télécharge les pilotes de notre site internet. Ce n'est pas forcement le méme
emplacement que celui indiqué dans notre exemple de la figure 2.30.

Q 11 Update Driver Software - £Xp 4000
Browse for driver software on your computer
Search fordiiver softuars in thic localion:
O Dirhvsr USE_Cable - Browse.
[¥nchude subfolders
% Let me pick from a list of device drivers on my comiputer
This list wili show installed diiver soltwars corngatiole with the device, ard all diiver
saftware in the same categony s the dence
Mext | | Caneel

lllustration 2.33 : Installation des pilotes USB sous Windows 7, étape 8

Apres avoir entré I'emplacement des pilotes, sélectionnez Suivant pour commencer
l'installation.

ot e
T5e W 1] Update Dnver Software - ORI CGhurcic Link
Windows has suceesshully updated your driver sofiware
Windows has fimished installing the deiver sofovere For this devies:
DEp Juick Link
<
[ Clase |

Hllustration 2.34 : Installation des pilotes USB sous Windows 7, étape 9

Dés que l'installation est faite, la fenétre de la figure 2.34 est indiquée. Appuyez sur
Fermer pour fermer la fenétre et retourner au gestionnaire de périphériques.
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Le gestionnaire de périphériques va indiquer maintenant un appareil sous Controleurs
de bus USB comme indiqué dans la figure en bas comme OKM Quick Link. Les pilotes
USB sont maintenant installés correctement et vous pouvez fermer la boite de dialogue
du gestionnaire de périphériques.

.It Achor, Wiew  Help
[as|m|E Ha 9w

| a o user-PC
= Computer
= Disk drives
& Displey adapters
L DVD/CD-ROM drives
g IDE ATA/ATART controllers
— Kepboards
,lvf:l Iice and other pointing deaces
B Moo
L¥ Metwork adapters
"3 Ports (COM BLLPT)
E Frocsszorms
& Sound, video ond game contrellers
o Storage controliers
B Sy=tem dewices
M # Uriiverssl Serisl Bus controllers
[ | OEM Guick Link
g Standard Enhenced POLES USB Hast Controller
Standard CpenHCD USE Hist Confrolkar
5B oot Hub
USA Rowt Hub

| |
Hllustration 2.35 : Installation des pilotes USB sous Windows 7, étape 10

Les pilotes USB sont maintenant installés correctement et vous pouvez fermer la boite
de dialogue du gestionnaire de périphériques.
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2.3.2 Désinstallez les pilotes USB sur Windows 7
Si vous devez effacer les pilotes USB de votre systeme d'exploitation Windows 7, vous
devez ouvrir le gestionnaire de périphériques comme expliqué dans le chapitre
antérieure.
Vous pouvez effacer des appareils installés dans le gestionnaire de périphériques par
un double clic droit avec votre souris et sélectionnez Désinstaller. Vous allez ainsi
effacer les entrées correspondantes a cet appareil seulement.

B
Il File Actior  View Help

i —

s m|E | H =] %8s

4 g user-PC
s Compliter
; = Dk drives
A Displey adapters
ey DVEYTD-ROM drives
g DE ATA/ATART controllers
= Kepboards
P Mice and other pomting deaces
W Moo
L Netwiork adapters
¥ Ports (COM & LPT)
3 processer
& ‘Lound wideo and garne contrellers
4 Storzys controliers

M Sytem deisces
. § Uriiversal Serial Bus controllers
(9 08 QuickLire
§ Standard Enbd Updzt= Driver Softwars.
- Standard Ope Dizable
! USB RootHub Uninstall
§ L5H Roet Huly

Scan for harthwars changss

Propertics

|| Uninstalis the driver for the selected device, |

Hllustration 2.36 : Désinstallez les pilotes USB sous Windows 7, étape 1

Windows 7 offre une méthode automatique pour effacer les fichiers du pilote avec le
menu "Supprimer le pilote pour ce périphérique" dans la boite de dialogue de
confirmation de la désinstallation.Cliquez sur ce menu et confirmez sur OK pour
effacer les pilotes USB installés.

Canfinm Device Uninstslt lﬁ

CHM Guick Lick
=

Waming You =rs about to uninst=il frig devics from your mtam

I_',-{i Dzt the crver soltwae for this devce |

| og || Coed |

lllustration 2.37 : Désinstallez les pilotes USB sous Windows 7, étape 2
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Speécifications techniques
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3.1 Unité centrale de I'eXp 4500

Dimensions (HX L X P) coccovviiiiiiiiiieeee, 225 x 170 x 300 mm

POIAS .o environ 1950 g

TEeNSION A€ SEIVICE .vvvvvvveieieiiieiiieeeeeeeeeeeeeeee e e e e e eeaaanans 12 - 14.4 VDC, 22 W maximal
ProteCtion .......cocveeviiiiiiiiiieiieeesee e P40

Durée d'utilisation (chargée complétement, 25 °C) ........... environ 3 heures

Température OpEratoire ...........ccveeeereeereeererveeeerireeeeernnennns 0°C-40°C

Ecran ...1000 mcd rétro-éclairage, 6.4" diagonale, 640 x 480 pixels TET, Couleur, anti reflet
Processeur .......coooovvvvvviiieiieeeeeieeeeee e, AMD GX, Double coeur, 1 GHz, GPU 300 MHz
Meémoire vive (RAM) ...oooiiiiiiieiiieeiieeeeee e 1 GB

MeEmoire de dONNEES ........ceevvieeriiiieriiieeiie et 4 GB

RELroaCtion .........ccccvviiiiriiiiieeiiiee et acoustique, visuel

Température d'entreposage ........ceevvveeeeecvreeeeneneenrenrreeeeee. -20°C—-60 °C

Humidité atmosphérique ............ccccovevieieeciiieeeeiieeeeeee, 5%—-75%

Imperméable a 1'eau ........ccceevviieeiiieeie e Non

Technologie de transmission des données.......................... USB

Taux de transfert maximal des données.............cccceeeunnnnnnn. 115200 Baud

3.3 Ordinateur, Minima requis (non inclu)

PIOCESSCUT ...t minimum 1,5 GHz

Lecteur de diSqUE .......coocvviieeeiiiiiieeieeeeeee e minimum 4x

Interface (Transmission des données) .........ccceevvvveeeeunnnnnns USB

Case mEMOIre libre ........ccccvveveviiiiiieiiiiecccieee e minimum 50 MB

Mémoire de travail (RAM) .....ccovvveeeeiiiiieciieeeeeeee, minimum 256 MB

Carte graphique ........cccceeeeviieeriieeiie e minimum 128 MB, OpenGL-compatible
Systéme d'exploitation ....... Windows XP, Windows Vista, Windows 7, Windows 8 et 10

3.3 FS — Thermoscan

Dimensions (L X W X H) ..o 35x12x22cm
POIAS .o environ 900 g
VOItaE .. 12 VDC
Temperature OpEratoire........ccvveeeevcvveeeeriiieeeeriieeeeeveeeeenns 0°C-+50°C
Température d'entreposage.........eeevuvveeeeecvveeeereneenrivrreeeeen -20°C -+ 60 °C
Hygrometrie ........c.eeeviiieiiieeeie et 5% -75%
FLANCRE ...oovoveeeeeeeeeeee e Non

3.3.1 Pointer Laser
Classe de Laser .......cccccvveeieviiiieeeeiiiieeesieeeeeiieeeeee e 2 (selon EN 60 826-1)
POTTER .. e jusqu'a 50 meétres
Longueur d'onde ..........cceveeiiiieiiieeiiee e 630 - 680 nm

Emission Maximale ........oooeemeeeieeeeee e <1 mW
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3.3.2 Lectures des mesures

Température Optimale de Surface .........ccoccvveeiervniiinnnn. 10°C-25°C
Distance / Rapport taille du sSpot ........cccceveveivenieieniieeeeenns 8:1

Angle de vue (Flare Angle) ......cocoeeeiiieiiiniiiiiie. 7°

RESOIULION ..oovvviiiiiee e 0,01 °C
Différence de Température (min. amplification)................ 9°C
Différence de Température (max amplification) ................ 1°C

3.4 Super Sensor

LONGUEUL ...ttt 100 cm
POIAS .o environ 770 g
Récepteur .................. Double / Hi-Gain — Vertical - Lecteur de Phase Géophysique— EMSR
Technologie de la sonde ..........cocceeeviieniiiiieieeiieeee e TCFX-01-A
3.5 GPR 25 cm
LONGUEUL ... 25 cm
POIAS .o environ 400 g
RECEPLEUT ...ovviieeiiie e Double Lecteur de Phase Géophysique — EMSR
Technologie de la sonde ...........ccoeereiininiccceeee, TCFX-01-A
3.6 GPR 50 cm
LONGUEUL ... 50 cm
POIAS .o environ 490 g
RECEPLOUT ...uvviieiiiieeeeeeeee e, Double Lecteur de Phase Géophysique — EMSR
Technologie de la sonde ..........ccoeeeeviiieiiiiiiiiciiiieee, TCFX-01-A
3.7 GPR75 cm
LONGUEUT ... e 75 cm
POIdS oo environ 620 g
RECEPLEUT ...ovviieeiieeeeiee e Double Lecteur de Phase Géophysique — EMSR
Technologie de la sonde ..........cccoeeeeeiiiiiiniiiiiiiiieee, TCFX-01-A
3.8 GPR 100 ¢cm
LONGUEUL ...ttt 100 cm
POIAS .o environ 750 g
RECEPLeUr .....ooeveviieiiieeieeeeee e Double Lecteur de Phase Géophysique — EMSR
Technologie de la sonde .........cccccvveeeiiieiciiiieeeeeiiiee e TCFX-01-A

3.9 Antenne pour Détection de Tunnel

LONGUEUL ...t 50 cm
POIAS .o environ 520 g
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RECEPLEUT ...ovvviieiiiiieeeeeeeeeee e, Double Lecteur de Phase Géophysique — EMSR
Technologie de la sonde ..........cceeeeeeiiiiiiiiieiciiiieeee, TCFX-01-A

e applicable aux contraventions de cinquiéme classe
avec la confiscation éventuelle du matériel.
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Inventaire de livraison
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Vous trouverez ici l'inventaire complet de livraison, ainsi que les accessoires optionnels

disponibles.
Professionnel Professionnel Plus

boitier de contréle Exp 4500 avec sangle de transport
Casque audio sans fil

Canne télescopique pour antenne GPR

Power Pack avec chargeur et adaptateur de voyage
Antenne GPR 25 cm

Joystick

Mode d'emploi

Valise de transport

Logiciel 3D (Visualizer 3D)

Cable USB

Supersensor 1

- A A A A A A A =

Fs-Thermoscan Optionnel
Antenne GPR 50 cm Optionnel
Antenne GPR 75 cm Optionnel
Antenne GPR 100 cm Optionnel
Antenne de détection des tunnels Optionnel

B e - T N . N, N N T N N . . e

Tableau 1 : Materiel livre
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Montage

Ce chapitre vous expliquera comment assembler 1'eXp 4500 et comment préparer
l'appareil a son utilisation
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Avant d'utiliser 1'eXp 4500 pour des mesures sur site, vous devez faire quelques
préparatifs. Veuillez respecter les étapes suivantes.

Connecteur d'antenne Connecteur Power Pack

Connecteur
USB

Bouton Marche/Arrét Connecteur Joystick

Hllustration 5.1 : Vue arriere de l'eXp 4500

Etape 1

Connectez la sonde choisie au boitier de
contrdle. Vous utiliserez toujours la méme
prise quelle que soit la sonde.

Vous ne pouvez utiliser qu'une seule sonde
a la fois pour une mesure.

IHlustration 5.2 : Connexion de la sonde

Lorsque vous faites vos branchements, souvenez vous d'aligner la prise noire de la
sonde avec le connecteur noir du boitier ; et méme chose pour la prise du power Pack
qui est rouge comme sont connecteur sur le boitier.
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Etape 2

Maintenant vous pouvez brancher le
Power Pack sur le boitier de contrdle.
Apres mise en fonction du Power Pack,
vous pouvez le mettre dans une de vos
poches.

Vous pouvez maintenant démarrer le

boitier de controle via le bouton
Marche/Arrét.

Etape 3

Si vous devez réaliser un scan en mode
"Manuel", connectez le Joystick au boitier
de controle.

Dans le cas ou le Joystick n'est pas
disponible, vous pouvez utiliser le bouton
de mise en marche a la place. Pressez
simplement sur le bouton marche/arrét
pour déclencher la mesure.

lllustration 5.4 : connexion du joystick
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Eléments de contrdle

Page 45

Ce chapitre vous expliquera quels sont les ¢léments de controle fondamentaux de 1'eXp

4500. Toutes les connexions, entrées et sorties y seront détaillées.
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6.1 Points clé de I'eXp 4500
Les composants clés de 1'eXp 4500 sont représentés ci-dessous.

Ecouteurs

— Sangle de transport

boitier (lle controle

alimentation
¢lectrique externe
canne télescopique

Supersensor

Sonde GPR >
25cm :
Hllustration 6.1 : boitier de controle avec une sonde GPR standard et super Sensor

Montage en T

Via I'écran, vous pouvez voir le menu de navigation et tous les scans enregistres.

Les antennes horizontales comme la sonde GPR 25 cm doivent étre connectées via le
support en T sur la canne télescopique. Les sondes verticales comme le Super Sensor
peuvent étre simplement tenues a la main.



Page 47
OKM GmbH
www.okmmetaldetectors.com

6.2 boitier de controle

Le boitier de controle est le centre opérationnel de 1'eXp 4500. Via ce boitier, vous avez
acces a différentes fonctions, aux valeurs des mesures, toutes les mesures peuvent y
étre enregistrées et stockees.

6.2.1 Vue frontale

La figure 6.2 montre l'avant du boitier de contrdle avec ses éléments.

bouton
multifonctions

sangle de transport

LI

Hllustration 6.2 : Vue frontale du boitier de contréle

Toutes les fonctions sont contrdlées par le bouton multifonction : pour utiliser

l'appareil, tournez le bouton pour atteindre la fonction voulue et pressez le bouton pour
valider.
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6.2.2 Vue arriere
L'illustration 6.3 montre l'arriére du boitier de controle et ses connexions.

La prise d'alimentation sert a amener l'énergie nécessaire a l'appareil. Avant d'utiliser
l'unité de controle, vous devez connecter le Power Pack puis le mettre en fonction .

La prise Joystick sert au branchement du dit Joystick qui servira a conduire un scan
manuel. Lorsque le Joystick n'est pas disponible, vous pouvez utiliser le bouton
marche/arrét pour déclencher chaque mesure.

/ Ecran (dos)

Prise pour
l'alimentation
¢lectrique.

prise de la sonde

Prise USB
Prise Joystick
Bouton
marche/arrét

Hlustration 6.3 : boitier de controle, vue arriere

La prise d'alimentation est utilisée pour connecter le Power Pack. Alignez les points de
repere du connecteur du Power Pack avec ceux de la prise du boitier. Connecteur rouge
sur la prise rouge.

La prise de la sonde sert a brancher toutes les antennes. Alignez les points de repére du
connecteur avec ceux de la prise du boitier. Connecteur noir sur la prise noire.

Par la prise USB, vous pouvez relier I'appareil avec un ordinateur via un cable USB. Ce
cable est nécessaire pour transférer les données mesurées par l'appareil vers un
ordinateur.
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Modes operatoire

Ce chapitre vous expliquera quelles sont les différents modes opératoires de 1'eXp
4500. Les differentes fonctions seront détaillées ici.
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La sélection correcte d'un mode d'opération dépend des mesures que vous avez
planifiées. Par exemple, certains modes opératoires sont spécialement adaptés : pour
une premiere recherche sur le terrain ou avoir une vue générale d'un site. Il existe
d'autres modes opératoires qui sont plus adaptés a une recherche plus fine d'un site et a
une analyse poussée avec un logiciel dédié.

L'eXp 4500 comporte les modes opératoire suivants :

* Ground Scan (Scan du sous-sol)
Mesure avec évaluation graphique, les données mesurées peuvent étre stockeées dans la
mémoire interne de 'appareil pour une ¢tude ultérieure.

* Pinpointer
Outil servant a déterminer la position exacte d'une anomalie déja détectée.

* Magnétometre (Magnétomeétre)
Exploration d'un terrain avec le magnétometre intégré.

* Tunnel Scan
Prospecte le sol a la recherche de tunnels, cavités, et autres anomalies creuses.

* Mineral Scan
Mesures du sous sol pour déterminer des minéralisations naturelles du sol.

* Thermo Scan
Dans le mode Thermo Scan vous pouvez visualiser la distribution des températures sur
un site.

* Thermograph
Ce mode opératoire est utilisé pour voir et analyser les différences de températures du
sol avec le Fs-Thermoscan.

* Settings (réglages)
Vous pouvez ici changer le langage, la date, I'heure, le volume et d'autres réglages.

« Exit (Sortir)
Arréter le module pc intégré et éteindre 1'appareil.

Via le bouton multifonction, vous pouvez sélectionner et valider le mode de recherche
que vous voulez.
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7.2 Ground Scan (Balayage du sous-sol)

Ce mode opératoire donne la possibilité de faire des
mesures avec une représentation graphique ou toutes les
valeurs mesurées sont mémorisées dans la mémoire
interne de l'appareil. Vous pouvez revenir sur toutes vos
mesures enregistrées. Ce mode opératoire peut étre
utilisé avec toutes les antennes sauf avec le FS
Thermoscan.

Le mode Ground Scan est votre fonction primaire. Dans
ce mode vous allez localiser des objets enterrés et
anomalies dans le sol. Si quelque chose a été enterré, il a
fallu ouvrir le sol et un trou a été creusé a cet endroit.
Regardez d'abord les signes possibles de la surface du
sol. Par exemple, si un trou de 1,5 m de profondeur a été

GROUND SCAN
Hlustration 7.1 : Scan du
sous-sol

creusé, aprés quelques mois, un léger creux en surface d'environ 2m de diameétre est
visible. Commencez les mesures avec une distance entre les impulsions de environ 30 —
60 cm. Il n'est pas nécessaire que les premieres mesures soient tres détaillées, jusqu'au
moment ou vous avez trouvé une anomalie potentielle. Recherchez des trous. Sur les
zones sans légere dépression en surface il est aussi possible que vous ayez repéré une

minéralisation du sol.

Dans le premier sous-menu représenté dans l'illustration 7.2, vous pouvez choisir entre

les options suivantes :

* Nouveau Ground Scan (Scan du Sous-sol)
Démarrez et enregistrez ici un nouveau graphique.

* Browse Ground Scans (parcourir les scans)
Visionnez les graphiques enregistres.

* Delete All Ground Scans (Supprimer tout)
Supprimez tous les scans en mémoire.

* Back (Retour)
Terminez un scan en cours ou retournez au menu
principal

NEW GROUND SCAN

S asU00000000000Da0000
Hlustration 7.2 : Scan — sous
menu
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7.2 Ground Scan (Balayage du sous-sol)

Apres activation de ce mode, vous pouvez effectuer certains réglages. Il existe divers
parametres pouvant influencer les mesures. L'illustration 7.3 vous montre le sous-menu
correspondant.

Vous pouvez modifier les parametres suivants ( les valeurs

soulignées correspondent au réglage d'usine) \
Field Length: Auto

Longueur du champs (Auto, 5 m, 10 m... 50 m) Impulse Mode:  Automatic
Nombre de mesures par ligne de prospection. Si vous ScaiEeeTe R il
choisissez Auto, le nombre d'impulsions peut étre
adapté a la longueur de votre ligne de recherche.
Durant la premiére ligne, l'appareil va déclencher
réguliecrement des mesures. Lorsque vous voulez
arréter votre premicre ligne, vous devez simplement
relacher le bouton multifonction. L'appareil va alors
enregistrer le nombre d'impulsions utilisées pour la
premiere ligne et le reprendra pour effectuer les
lignes de mesures suivantes. En choisissant les
valeurs 5m, 10 m, 20 m....ou 50 m, vous pouvez présélectionner la longueur des
lignes ou le nombre d'impulsions nécessaires.

T ea000000000000DI0000
Illustration 7.3 : Scan —
parametre

Mode Impulsion (Automatique, Manuel)

Voici le mode qui détermine comment les points de mesure sont enregistrés :
automatiquement ou manuellement. Pour des terrains plats et faciles, vous
devriez plutot utiliser le mode Automatique. Pour des terrains plus accidentés,
préférez le mode manuel.

- En mode automatique, 1'eXp 4500 déclenche les mesures automatiquement
comme prédéterminé avec la sélection de la longueur du champs.

- En mode manuel, 1'eXp 4500 n'enregistre un point de mesure que si vous
utilisez le joystick ou si vous appuyez sur le bouton marche/arrét. L'eXp 4500
utilise 6 impulsions par metre.

@ @

Meéthode | méthode
paralléle e S i ) o ) zig-zag
lllustration 7.4 : Paralléle ou zig-zag

Mode de scan (parallele ou zig-zag)
Le mode de scan définit comment parcourir la zone prospectée. En mode parallele
les mesures deébutent toujours au début de chaque ligne (recommandg¢), alors qu'en
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mode zig-zag les mesures commencent alternativement au début d'une ligne puis a
la fin de la suivante, comme représenté dans l'illustration 7.4. En mode zig-zag, vous
devrez faire trés attention a ne pas changer 1'orientation de l'antenne : si la fléche de
la sonde est dirigée vers le nord par exemple, elle devra le rester pour toutes les
lignes de mesure. Tourner la sonde génere des erreurs.
Choisissez le paramétre a changer avec le bouton multifonction, jusqu'a mettre en
surbrillance rouge. Maintenant pressez le bouton pour valider. L'affichage change pour
que seule votre sélection soit en surbrillance rouge. Vous pouvez maintenant changer la
valeur de votre parametre en tournant le bouton multifonction pour atteindre la valeur
desirée. Terminez en pressant le bouton multifonction

Field Langth: f Anito

Automatic

AT R T
lllustration 7.5 : sélection des parametres et début de la premiere ligne

Maintenant, allez sur votre point de départ, ajustez tous les parametres nécessaires.
Sélectionnez I'option Start Scanning (commencer les mesures). Le message de la figure
7.5 va apparaitre et vous demander si vous voulez mesurer la premiere ligne.

Tournez le bouton multifonction pour sélectionner "Yes" (Oui), pour commencer les
mesures. Dés que vous pressez le bouton, il vous faut marcher immédiatement car
I'eXp 4500 envoie alors les impulsions régulierement dans le sous-sol. Dés que la
premicre ligne est finie vous allez voir une message apparaitre sur 1'écran, ou vous
devez sélectionner "Yes" (Oui) pour mesurer une autre ligne de mesure.

Répétez cette procédure jusqu'a avoir scanné toute votre zone de prospection. Petit a
petit vous obtenez une représentation graphique similaire a celle de 1'illustration 7.6.

Le graphique doit avoir du bleu en arriere plan. Les parties
vertes représentent le trou dans le sol. L'objet rouge/orange
(dans cet exemple) est un objet non-ferromagnétique. Les
objets métalliques sont normalement en rouge pour les non-
ferromagnétiques (en rouge et bleu pour les ferreux ; en bleu
pour les cavités, les poches d'eau et les interférences terrestres).
Les minéralisations du sol ont souvent toutes les colorations. Il
est important lors d'un scan que les objets ne bougent pas. "Les
véritables cibles ne bougent pas !"

lllustration 7.6 : représentation graphique d'un scan en mode "Ground Scan"
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7.1.2 Parcourir les scans du sol
Apres la sélection de la fonction "Browse Ground Scans" avec le bouton multifonction
vous aurez une liste avec vos scans enregistrés, comme représenté dans la figure 7.7.
Choisissez le scan a visionner en tournant le bouton |ENEIESTRPIS ISP
multifonction, pressez pour sélectionner la ligne EEPIEEIN Y EEEEEETEY EEE T I
voulue. Pour I'enregistrement sélectionné, vous aurez [EENEASREIGERR VAN REEET:Ete
les options décrites dans l'illustration 7.8.

* Visionner (View Ground Scan) (Détail)

Le scan sélectionné sera affiché et construit
ligne par ligne, tel que le scan a été réalisé.
Pour accélérer le processus de visualisation,
tournez le bouton multifonction.

* Visionner (View Ground Scan) (vue rapide)
Le scan sélectionné¢ sera  affiché
immédiatement et vous ne verrez pas sa

™ aas0000000000gDT0000 - o

) . . Hllustration 7.7 : choix du scan
reconstruction ligne par ligne. enregistré

* Suppression (Delete Ground Scan)

Le scan courant sera détruit, si vous
confirmez confirmez le message suivant par
Oui. Vous retournerez ensuite au menu
principal.

* Retour (Back)
h Vous retournez au menu principal.

VIEW GROUND SCAN (DETAIL)

T mas0000000000gpINo00
Hllustration 7.8 : sous-menu :
parcourir les scans enregistrés
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7.1.3 Supprimer tous les scans
L'option Supprimer tous les scans (Delete All Ground Scans) permet d'effacer toutes
les données enregistrées dans la mémoire interne de l'appareil. Si vous confirmez ce
choix, vous aurez un nouveau message demandant si vous voulez vraiment supprimer

ces données. En validant Oui, toutes les données sont PSR e é‘ﬂ%ﬁfiﬁﬁfge%tre

r o . o . scans en eglstres
récupérées ni transférées vers un ordinateur.

Chacune de ces diverses fonctions ont leur propre
mémoire allouée. Pour supprimer tous les scans, par
exemple, validez le mode opératoire Scan du Sol
(Ground Scan) puis sélectionnez Supprimer tous les
scans.

Pour confirmer la suppression des scans, vous devrez
valider Oui dans la boite de dialogue suivante (voir
illustration 7.10)

Cette procédure est aussi disponible pour les modes
opératoires suivants, qui eux aussi ont une mémoire NEW GROUND SCAN
dédiée :

- QGround Scan

«  Tunnel Scan

. Scan minéralisation

. Thermoscan

Do you want to
delete all files now?

YES NO

T was0000000000gDT0000 T
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7.2 Pinpointer

Ce mode opératoire permet d'identifier et de localiser avec précision un trésor enfoul,
des métaux ou des cavités. Par conséquent, il sera nécessaire de brancher le Super
Sensor. Si vous ne disposez pas du Super Sensor, envisagez trés sé€rieusement d'en
acquérir un. Cette antenne est extrémement puissante et fonctionnelle et peut vous aider
a vérifier les vraies cibles. Il existe trois modes basiques qui vous permettent d'utiliser
cette fonction : Pinpointing (repérage d'un objet métallique), Discrimination de métaux,
et Reconnaissance de tunnels. Cette fonction peut aussi €tre utilisée a bord d'un bateau
en eau douce. Pour les opérations sur plans d'eau, veuillez contacter un de nos
spécialistes d'usine pour recevoir plus de détails et les instructions d'utilisation correcte.

Dans ce mode, il n'y a pas de maniere ou de directive particuliere a suivre. Vous
pouvez marcher dans n'importe quelle direction, par contre l'antenne doit toujours
conserver la méme orientation par rapport aux points cardinaux. Ce mode opératoire est
plus efficace aprés que vous ayez préalablement détecté une cible potentielle et vous
permet alors d'avoir plus de détails sur sa nature.

lllustration 7.11 : Pinpointer
Le Super Sensor doit pointer verticalement vers le sol sans inclinaison ni pivotement.

Vous pouvez maintenant déplacer le Super Sensor d'un bord a l'autre de la cible
potentielle. Prenez soin de le maintenir bien vertical. Essayez de passer au dessus de
l'objet entier : vous devez dépasser les bords de 1'objet. Répétez vos mesures plusieurs
fois afin d'avoir une signature claire et nette de 1'objet. Il existe trois types de signatures
qui vous permettrons de reconnaitre les caractéristiques de n'importe quel objet.

Métaux ferromagnétiques
les cibles ferromagnétiques ont une signature

\/\/ positive-négative

lllustration 7.12 : signature d'une cible — métallique
ferromagnétique
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L'illustration 7.12 montre une signature typiques des métaux ferromagnétiques comme
le fer. La signature comporte une courbe positive (rouge) et négative (bleue). En
examinant attentivement, vous pouvez méme voir 2 signatures ferromagnétiques. La
premi€re commence avec une courbe positive alors que la seconde débute avec une
courbe négative. Le sens des courbes est sans importance car il dépend de la direction
de déplacement du Super Sensor. Si vous faites des allers et retours au dessus de 1'objet,
le sens des signatures va s'inverser continuellement.

Prenez soin de déplacer le Super Sensor au dessus de la cible, lentement et a distance
constante avec le sol, pour obtenir une signature claire.

Métaux non-ferromagnétiques

les cibles non-ferromagnétiques ont une
signature purement positive.

lllustration 7.13 : Signature d'une cible
métallique non-ferromagnétique

La figure 7.13 représente une signature de cible non-ferromagnétique. Vous pouvez
reconnaitre une courbe uniquement positive (rouge). En plus, vous y observez un petit
sursaut en haut de la courbe : ceci est typique des métaux précieux. L'ordre peut varier
aussi selon le sens de déplacement de la sonde.

\J\Cibles non-métalliques
Toutes les cibles non-métalliques ont une
signature purement négative.

Hllustration 7.14 : signature d'une cible non métallique.

La derniére signature typique est représentée sur la figure 7.14 : elle est typique des
objets et structures non-métalliques. Vous pouvez avoir une cavité, un tunnel, des
tuyaux en plastique ou des boites enterrées dans le sol. Vous voyez qu'il y a
uniquement une courbe négative (en bleu).
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7.3 Magnétometre

En sélectionnant le mode opératoire Magnétométre depuis le menu principal, vous
pouvez scanner sous la surface a la recherche de cibles ferromagnétiques et de zones du
sol avec une faible teneur en fer. Donc, vous pourrez voir la sortie de 1'oscilloscope a

I'écran afin d'identifier les matériaux ferromagnétiques dans le sol.

h " i 1 ‘_H
Hlustration 7.15 : eXp 4500 Menu principal

Le mode Magnétometre est utilisable avec toutes les antennes sauf avec le FS-
Thermoscan ou l'antenne de détection de tunnels. Dés que vous confirmez le mode
opératoire Magnetometre, le magnétometre sera ajusté a la valeur du sol a ce moment
et pour cet emplacement.

Activez le magnétometre seulement au dessus d'un sol neutre. Tous les signaux qui
vont ensuite vers le haut (rouge) sont les pdles magnétiques positifs sur un objet
ferromagnétique, et les signaux qui vont vers le bas (bleu) sont les pdles magnétiques
négatifs. Lorsque vous activez le mode Magnétometre, assurez vous d'abord de ne pas
étre au dessus d'un ferreux ou d'un objet meétallique car ceci amenerait une fausse
balance des effets de sol et donc des résultats erronés.

Si vous vous rendez compte que le mode Magnétometre a €té activé au dessus d'un
morceau métallique, redémarrez simplement ce mode de recherche dans une zone ou le
sol est dépourvu de métaux.
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7.4 Recherche de tunnel

Ce mode opératoire identifie tunnels, cavites, cavernes... Pour utiliser ce mode, vous
devez brancher I'antenne pour détection de tunnels. Si vous n'avez pas cette antenne (en
option), vous devrez d'abord vous la procurer. Cette fonction est extrémement puissante
et vous aidera a trouver tunnels, cavités ou cavernes.

7.4.1 Nouveau scan
Apres activation de ce mode opératoire, vous avez la possibilité
d'ajuster les réglages des impulsions. Dans l'illustration 7.17
vous pouvez voir le sous-menu correspondant.

Veuillez vous reporter au chapitre 7.1.1 ("nouveau scan du sol")
en page 52 pour plus de détails sur le réglage des impulsions.

Allez sur votre point de départ et sélectionnez "Début du scan"
(coche verte) pour débuter les mesures. Un message apparait et
vous demande si vous €tes prét a commencer. Tournez le bouton
multifonction et sélectionnez "OQUI". Dés que vous relachez le
bouton, vous devez marcher sans délai car I'eXp 4500
commence a faire ses mesures.

7.4.2 Parcourir les scans
L'option "Parcourir les scans" de tunnels fonctionne comme
décrit au chapitre 7.1.2 (parcourir les scans du sol) a la page
54.

Impulse Mode:  Automatic

7.4.3 Supprimer les scans
L'option "Supprimer tous les scans de tunnel"” fonctionne sur
le modéle décrit au chapitre 7.1.3 ("Supprimer tous les scans
du sol") en page 55.

7.4.4 Technique de scan

Lors de recherches de tunnels, cavités ou cavernes sous la
surface du sol, le procédé¢ est similaire a celui de la recherche
de minéralisations naturelles. La différence majeure est que le
signal sera nettement plus fort et que la coloration type sera bleu foncé.

Dans le logiciel Visualizer 3D, un tunnel type sera vu comme une dépression depuis le
haut du scan. Le logiciel montrera dans de nombreux cas la courbure ou le plafond du
tunnel et le tunnel seront vus comme une simple tranchée comme dans 1'illustration
7.18. Le sol environnant montrera sa minéralisation naturelle. Bien qu'un tunnel soit
plus grand qu'un trésor enfoui, la force du signal est bien plus faible dans le cas de
cavités. Le vide est similaire a une poche d'air sous la surface et d'autres signaux
risquent de masquer le signal d'un tunnel. Dans le cas ou le signal d'un tunnel est
déterminé, il sera nécessaire d'effectuer des scans de controle pour une analyse
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correcte.
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Hllustration 7.18 : Tranche de tunnel dans un scan multi-lignes

L'illustration ci-dessus montre un scan du sol traditionnel avec plusieurs lignes de
mesures. Avec un scan du sol traditionnel, la méthode de mesure en parallele doit étre
utilisée. Avec les trois vues ci-dessus, vous pouvez clairement voir ou se trouve le
tunnel.

L'illustration 7.19 a droite est un autre exemple de
représentation d'un tunnel. Bien que les signatures
moyennes ne soient pas tres fortes, la répétition de 'objet
rend la forme facilement reconnaissable.

Pour mieux trouver un tunnel, vous disposez de deux
méthodes de scan. La premiere est la méthode parallele
qui a été expliquée auparavant dans ce manuel. Lorsque
vous utilisez cette méthode, la fonction Scan du sol sera
utilisée.

La seconde méthode n'utilise qu'une seule ligne. La
fonction "Scan de tunnel” oblige a ne faire qu'une seule
ligne de mesures. A la fin de la ligne de mesures, le scan
est terminé et peut étre enregistré dans la mémoire interne
de I'eXp 4500. Un scan sur plusieurs lignes est impossible.

Il est important de déterminer votre point de départ et de

veiller a marcher en ligne droite. Lorsque vous marchez, maintenez I'antenne a la méme
distance avec le sol. Comme l'antenne de recherche de tunnel est plus courte que le
Super Sensor, L'antenne doit absolument rester verticale. Ne rapprochez pas I'antenne
du sol : elle est congue pour €tre tenue plus haut que le Super Sensor de sorte d'é¢liminer
certains des petits signaux qui interférent avec le scan.
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Avant de commencer un scan, veuillez garder a 1'esprit les points suivant :

créer un chemin libre et dégagé

le chemin doit étre rectiligne. Il est conseillé de tirer un fil d'un bout a l'autre du
chemin.

Conservez I'antenne a la méme hauteur du début a la fin du scan.

Votre vitesse (ou la distance entre deux impulsions) doit €tre régulicre et
constante. Changer de vitesse de marche entraine un scan inappropri€.

Exécutez des scans de controle. Un scan de controle est un scan réalisé avec les
mémes parametres que le scan initial.

Lorsque tous les scans sont faits correctement, I'analyse des données est grandement
facilitée.

La méthode de la ligne unique est aussi trés appropriée pour localiser des cavités et
tunnels plus profondes. Avec la méthode de la ligne unique, les risques d'erreurs sont

grandement réduits. Cette méthode est utilisée lors de la

prospection initiale d'un site.

Hllustration 7.20 : méthode de la ligne unique pour localiser un tunnel

e applicable aux contraventions de cinquiéme classe

avec la confiscation éventuelle du matériel.
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Dans I'exemple (illustration 7.20), la cavité est entourée en rouge pour montrer son
emplacement. Un scan comme celui-ci pourra étre répété plusieurs fois pour vérifier
que la cavité est bien réelle et que son emplacement ne varie pas.

La répétition des scans est aussi connue comme une série de scans de controle.

Une remarque a mémoriser : plus le tunnel (ou la cavité) est grand, et plus vous pourrez
le détecter profondément. Si le tunnel est trés petit, alors la profondeur maximale pour
laquelle 1l sera détectable va grandement diminuer. Le Visualizer 3D est congu pour
mesurer la profondeur depuis la surface de réponse de 1'objet lui méme.
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7.5 Scan des minéralisations

Les procédures suivantes ne s'appliquent pas a ceux qui recherchent des trésors ou des
objets cachés. Ceci ne concerne que le domaine de la prospection et la localisation de
dépots minéraux naturels avec I'eXp 4500 de chez OKM. Si vous recherchez des objets
enterrés de grande valeur ou d'autres objets manufacturés enfouis, alors cette fonction ne
convient pas . Veuillez choisir une fonction différente qui vous donnera les résultats voulus

Les exemples de ce chapitre sont issus de scans actuels de sites réels : les données sont
issues de 'expérience de terrain. Selon vos localités, les résultats peuvent varier comme
avec tout €équipement. Le type de terrain est susceptible d'altérer la lecture finale. Les
exemples décrits ici sont issus de clients dans diverses parties d'Afrique, d'Asie,
d'Amérique du Sud et du Nord.

Lorsque vous prospectez a la recherche de dépots minéraux ou d'autres formations
minérales dans le sol, il est important de travailler dans un environnement propre sans
débris ni obstacles. Les débris contaminent le site, réduisent les chances de succes, et
peuvent aussi entrainer des mesures déformées ou de faux signaux. Il est préférable
d'éviter les obstacles en suivant des trajectoires ou vous éviterez les mouvements
inutiles du Super Sensor. Les mouvements du Super Sensor aboutissent potentiellement
a des mesures erronées. Assurez vous de toujours travailler avec des valeurs fiables et
vérifiées. Vous trouverez plus d'informations en page 93 sur les scans de controle.

Le logiciel Visualizer 3D, ou les appareils de mesures géophysiques OKM, ne peuvent
identifier des matériaux spécifiques, des minéraux ou la nature d'objets. Ils peuvent
uniquement identifier la présence de métaux ferreux ou non-ferreux, de zones de
fractures et d'anomalies de la structure du sol. La détection actuelle de métaux précieux
est basée sur la détection de champs minéraux connus et de mines. Il est tout a fait
possible que des minéraux non ferreux ressemblent a d'autres minéralisations naturelles.

Lorsque vous prospectez a la recherche de champs de minéralisation, il est important
d'identifier les zones connues, ou a fort potentiel, avec 1'assistance de géologues. La
prospection sur ces zones augmente grandement vos chances de réussite. Diverses
formations géologiques peuvent donner différents résultats selon leurs emplacements. 11
est toujours préférable de commencer par vous entrainer et de tester votre ¢équipement,
si possible, sur une zone connue pour bien appréhender les signatures minérales dans le
logiciel. D'autres zones auront d'autres propriétés géologiques et risquent de ne pas
aboutir a des résultats exploitables. Diverses dispositions du sol, minéralisations ou
strates peuvent augmenter ou réduire les performances du Super Sensor.

Le Visualizer 3D identifiera les poches de minéralisation. Lorsque vous conduisez un
scan avec l'eXp 4500 d'OKM vous devez étre familier avec son utilisation correcte.
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Le mode opératoire "Scan minéralisation” ne devrait étre utilisé qu'avec le Super
Sensor : le choix d'une autre antenne ne permet pas de voir les dépots les plus petits ou
les plus fins.

7.5.1 Nouveau scan de minéralisation
Aprés l'activation de ce mode opératoire, vous pouvez
régler les impulsions. Sur l'illustration 7.22 vous pouvez
voir le sous menu correspondant.

Veuillez vous reporter au chapitre 7.1.1 ("Nouveau scan
du sol") a la page 52 pour plus de détails sur le réglage des
impulsions.

Allez ensuite sur le point de départ du scan et sélectionnez
l'option "Démarrer le scan" (coche verte) pour démarrer
les mesures. Un message apparait alors pour vous
demander si vous étes prét a prendre les mesures. Tournez
le bouton multifonction et sélectionnez "Oui”. Des que
vous pressez sur le bouton, le scan démarre et vous devez
marcher car I'eXp 4500 a commencé ses mesures.

7.5.2 Parcourir les scans de minéralisation
L'option  "Parcourir les scans de minéralisation”
fonctionne comme décrit au chapitre 7.1.2 (parcourir les
scans du sol) a la page 54.

7.5.3 Supprimer les scans
L'option "Supprimer tous les scans de minéralisation”
fonctionne sur le modele décrit au chapitre 7.1.3
("Supprimer tous les scans du sol") en page 55.

7.5.4 Technique de scan
La technique suivante ne s'applique qu'aux scans de
min¢ralisation avec le Super Sensor
(1) Assurez vous que les batteries et le power pack soient
assez chargés pour réaliser tous vos scans.

(2) Sur la zone a prospecter, vérifiez que vous pouvez
vous déplacer sans génes, ni pauses, ni obstacles.

GROUND 3CAN

Impulse Mode: Automatic

Créez une zone pouvant étre traversée par une ligne droite
de plus de 20 meétres de longueur. La longueur normale de
prospection va de 50 a 100 metres et jusqu'a 200 métres.
Sur des terrains trés accidentés, les scans sont plus courts.

Ces scans se font sur une seule ligne de mesures !
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Marquez vos points de départ et d'arrivée. Tirez un fil entre ces deux points pour avoir
la certitude d'avancer en ligne DROITE ! Si vous ne suivez pas une ligne droite, votre
lecture sera faussée.

Munissez vous d'un GPS WAAS/EGNOS/MSAS' avec une antenne de haut gain
(externe ou interne) pour obtenir la meilleure localisation de vos points de départ et
d'arrivée. Ceci est tres important pour les retrouver apres analyse des données.

(3) Assemblez I'eXp 4500 et branchez le Super Sensor.

(4) Démarrez 1'eXp 4500 et sélectionnez "scan de minéralisation" depuis le menu
principal (voir illustration 7.21).

(5) Sélectionnez "Nouveau scan de minéralisation” depuis le menu scan de
minéralisation (voir l'illustration 7.22)

(6) Choisissez soit Automatique soit Manuel pour déterminer le mode d'émission des
impulsions selon le terrain a prospecter. Pressez le bouton multifonction.

(7) Maintenez a tout moment le Super Sensor vertical et a
la méme distance avec le sol. Pour les terrains difficiles a
parcourir, préférez le mode manuel. Maintenez une
distance avec le sol de 5 a 12 cm avec une variance
maximale de + Scm lors du scan pour obtenir les
meilleures mesures (modifier la hauteur du Super Sensor
peut fausser vos mesures).

’ Do you want to start

1 the scan now?
|
‘ YES NO

(8) La boite de dialogue "Voulez vous démarrer le scan _
maintenant" va apparaitre. Validez Oui pour démarrer le
scan et mettez vous en marche aussitot.

(9) A la fin du scan, pressez le bouton multifonction pour ———nEE |
arréter les mesures (faites attention de ne pas secouer le  j77,.crration 7.23 - Menu
Super Sensor a cette occasion, tout comme au démarrage,

: ) R démarrage de scan
car ceci aurait un effet négatif sur le scan)

10) La boite de dialogue "Voulez vous enregistrer ce scan maintenant ?" apparait.
g g pp
Sélectionnez "OUI" pour enregistrer ou "NON" pour ne pas le conserver.

Bien que vous puissiez visualiser le scan sur I'écran de I'eXp 4500, il est recommandé
de terminer I'analyse sur un ordinateur. Le logiciel Visualizer 3D vous donnera plus
d'outils pour mieux identifier les dépdts minéraux.

I1 est trés important d'effectuer des scans de controle.

1 : WAAS (Wide Area Augmentation System), EGNOS (European Geostationary Navigation Overlay Service)
and MSAS (Multi-Functional Satellite Augmentation System)
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7.5.5 Analyse du scan
Apres transfert des valeurs du scan sur votre ordinateur, vous verrez un scan sur une
ligne unique. Ce scan est maintenant prét pour analyse.

i DV o [sel B At Fratil wdsf
5 1 sied Fi I i

Fie Grmphic  View B Helo
Db | & & | #3| «|sv|[1]2 28 ¢« 5|5 8|5
tewd = F 2 & & wr M| 8 e ~ ¢ [H[Hm]

lllustration 7.24 : Capture d'écran du Visualizer 3D (vue de dessus)

Pour observer les différences dans le scan, vous pouvez le tourner pour l'observer de
coté.

::_r; Wiz akees 1) - Eald Fleld |_|-'.'|_|l|_'||1'. e il = = i,
File Graphicz VWisw Bdres  Hep
D @-B & &2 @
Meurtral
[e][&]
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|
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=]
—_ | T
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[ (]
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Hlustration 7.25 : Scan vue de coteé
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lllustration 7.26 : Champ de minéralisation naturelle.

L'image ci-dessus (illustration 7.26 : champ de minéralisation naturelle) met en avant
dans le cercle un champs de minéralisation naturelle. Remarquez que les variations de
couleurs sont difficiles a voir si votre écran est en plein soleil ou dans une lumiere
vive.Veillez a faire votre analyse dans une zone a I'abri de la lumiére naturelle pour
mieux discerner les couleurs. Cette image est issue d'une expérience pratique sur site.

lllustration 7.27 : Champs de minéralisation naturelle (autre exemple)

L'expérience pratique et la répétabilité depuis divers emplacements dans le monde ont
fait de cette couleur celle qui doit étre recherchée dans les scans. Comme signalé plus
haut, ceci n'est pas une couleur facile a reconnaitre.
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Une autre signature a rechercher est celle de la présence de substances non
ferromagnétiques comme dans l'exemple ci-dessous (illustration 7.28 : exemple
montrant le signal typique d'un métal non-ferreux). La représentation graphique du scan
a besoin d'étre observée par le coté. Cliquez sur "maximiser les écarts de hauteur” pour
que le graphique puisse utiliser toute la hauteur de 1'écran. Si les valeurs sont trop
importantes, alors il ne sera pas possible de voir les différences.

Hllustration 7.28 : exemple montrant le signal typique d'un métal non-ferreux

Dans l'exemple ci dessus, la petite dépression attachée a la grande dépression est
particuliecrement typique et apparait assez souvent lorsque vous travaillez a la
localisation de minéralisations avec des roches dures.

Une fois qu'une zone est détectée, pour déterminer sa taille ou celle du champs de
minerai potentiel, vous devrez faire un scan conventionnel comme décrit dans le
chapitre Scan du sol en page 51. Lors de I'exécution d'un scan conventionnel, faites trés
attention a ne pas tourner l'antenne. Les erreurs de rotation sont fréquentes et peuvent
étre frustrantes. En utilisant le mode parallele, les erreurs de rotations deviennent tres
rares lorsqu'elles existent encore. Un autre facteur clé, lors de la réalisation des scans,
est d'absolument maintenir constante la distance entre le sol et I'antenne (+ 3 cm)
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7.5.5.1 Exemples additionnels
Dans les exemples suivants, vous pourrez visualiser des champs auriferes. Ces
exemples particuliers sont issus du nord du Soudan.

Example ofa weak signal which
may mean ore is deeper or a
smalleramount.

[lustration 7.29 : signal large montrant un dép6t d'or pouvant étre plus
petit ou plus profond

Ces exemples additionnels montrent des dépdts d'or le long de pierres avec des sables
noirs et de quartz.

Hllustration 7.30 : valeur mesurée indiquant une anomalie non ferreuse
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7.5.6 Localisez l'emplacement d'une anomalie
Lorsque vous avez trouvé une anomalie, il est important de pouvoir retrouver son
emplacement. Ceci s'effectue tres facilement en entrant la longueur du champs dans la
fenétre "caractéristiques"” (touche F9).

Avec la longueur renseignée dans le systéme, vous pouvez vous déplacer jusqu'a la
position de l'anomalie avec les fléches du clavier.

2 Scan line: 35.35m Impulse: 1 Depth: 0.00m [ 1.38 m

lllustration 7.31 : position d'une anomalie avec sa distance

Dans l'illustration7.31, vous pouvez voir, en bas a droite, la distance de 1'anomalie avec
le point de départ du scan. En temps normal, le début d'un scan est toujours représenté
en bas a droite de la fenétre du logiciel. La ligne de position a été calée en utilisant les
fleches du clavier. A partir de ce moment, la position de 1'anomalie est facile a obtenir
avec des outils de mesure simples.
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7.6 Thermoscan

Ce mode d'opération est seulement visible et utilisable quand l'appareil optionnel FS-
Thermoscan est connecté. Le FSThermoscan permet a l'opérateur de construire une
carte thermique de ce qui se trouve dans le sol ou derriere un mur. Les fonctions
"ThermoGraph" et "Thermoscan" de I'eXp 4500 peuvent vous aider a localiser des
objets cachés dans des murs ou dans des cavités du sol.

GROUND SCAMN NEW THERMO SCAN

© 7 vnopoeodu, il 00 Ot
Hlustration 7.33 : icone Thermoscan Ilustration 7.34 : Menu Thermoscan

En mode opératoire Thermoscan, vous créez une représentation graphique de la
distribution des températures. Ce mode opératoire n'est disponible que lorsque le FS-
Thermoscan est branché sur I'eXp 4500. Les mesures sur sites sont prises comme pour
le mode "Scan du sol" décrit en page 51, avec pour seule différence de brancher le FS-
Thermoscan au lieu d'utiliser une antenne. Dés que vous validez le mode opératoire et
que les parametres sont réglés, l'appareil vous demande si vous voulez faire un
calibrage. Si vous répondez "OQUI" alors vous entrez d'abord dans le mode opératoire
"Thermograph". Lorsque vous avez fini, pressez le bouton multifonction.

Maintenant vous pouvez démarrer le scan du site. Vous avez deux possibilités :

- Scanner la zone comme d'habitude
Avec cette technique, Le FS-Thermoscan est utilis¢é comme une antenne
conventionnelle. Tenez le Thermoscan a la main et tournez le capteur de
températures vers le sol. Selon vos réglages de méthode, vous pourrez parcourir
le site en marchant en Parallele ou en zig-zag.

- Scanner la zone a distance
faites face a la zone que vous voulez scanner, tenez le FS-Thermposcan dans la
main et pointez le capteur de températures vers le point de départ de votre zone a
scanner. Maintenant, vous pouvez scanner tout le site en déplagant le capteur en
permanence au dessus du site. Vous n'avez pas besoins de vous tenir juste au
dessus du point de mesure : il suffit d'orienter le capteur du FS-Thermoscan vers
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le point de mesure. Vous pouvez donc scanner la zone a distance. Mettez en
fonction le pointeur laser pour viser chaque point de mesure. Cette méthode est
particulierement intéressante dans des emplacements difficiles d'acces. Il est
possible d'inspecter des versants rocheux, des collines, ou d'autres structures
similaires.

Apreés la prise des mesures, le graphique peut étre enregistré, transféré vers un
ordinateur et analysé avec le logiciel. Toutes les fonctions du logiciel sont utilisables
mais veuillez remarquer que vous n'obtiendrez pas d'indications de profondeur dans ce
mode opératoire. Seules les différences de températures sont mesurées a la surface du
sol et ne permettent pas d'obtenir des indications de profondeur. Les zones chaudes
sont représentées en couleur rouge et les plus fraiches sont figurées en bleu. Si vous
recherchez des cavités, vous devrez donc rechercher surtout les parties bleues de votre
graphique.

7.6.1 elements de controle du FS-Thermoscan
7.6.1.1 Vue de cote

Pointeur laser

Capteur de
températures
Affichag
analogique
Poignée
fiche de
branchement

Hlustration 7.34 : FS-Thermoscan

Poignée : sert a tenir 'appareil pendant les mesures

Affichage analogique : toutes les valeurs mesurées y sont visibles

Pointeur laser : marque la position du point mesuré, si il est activé

Fiche de branchement : permet de connecter le FS-Thermoscan a I'eXp 4500.
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7.6.1.2 Vue de face
Le bouton Marche/Arrét (ON/OFF) du pointeur laser permet de démarrer ou arréter le
pointeur et se situe sur le haut de la poignée. Avec l'aide de ce pointeur, vous pourrez
effectuer des mesures correctes sur des points clairement définis.

analogique

Fealibration iy
réglage du / 5’4’ s Réglage
calibrage . de la
sensitivité

Bouton Marche/Arrét
du pointeur laser

lllustration 7.35 : FS-Thermoscan vu de face

Via l'affichage analogique vous voyez la valeur de la mesure en cours. La précision de
cet affichage dépends de la justesse du calibrage et de la sensitivité (voir chapitre
suivant). Avec le réglage du calibrage vous amenez l'aiguille au centre du cadran.

Le réglage de sensitivité détermine I'ampleur des écarts de 1'aiguille avec le centre du
cadran proportionnellement aux écarts de températures avec la température moyenne.

7.6.2 Calibrage du Thermoscan.

Pour régler le FS-Thermoscan pour un site, utilisez les régulateurs de sensibilité et de
calibrage. Le régulateur de sensibilit¢ régle I'amplification et la gamme des
températures maximales. Le régulateur de calibrage déplace 1'aiguille vers le centre du
cadran (zone verte) pour qu'elle puisse ensuite indiquer les fluctuations de températures
positives et négatives. Pointez le FS-Thermoscan vers le site et tournez la sensibilité
vers la plus haute position. Maintenant tournez le régulateur de calibrage pour amener
l'aiguille au centre de I'écran. Déplacez le FS-Thermoscan sans arrét en pointant vers la
zone a mesurer, vérifiez 'amplitude de déplacement de 1'aiguille : si elle butte a droite
ou a gauche, tournez lentement le régulateur de sensibilité et continuez a déplacer le
FS-Thermoscan de sorte que l'aiguille ne butte plus sur I'un ou l'autre bord de I'écran.
Le calibrage est terminé lorsque l'aiguille se déplace amplement sans atteindre les bords
de 1'écran. Plus les différences de températures sont faibles et plus la sensibilité doit
étre importante. Les petites variations seront alors visibles. En dehors des températures
recommandées, vous pourriez ne pas pouvoir amener l'aiguille au centre de I'écran.
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7.6.3 Utilisation du FS-Thermoscan
Le FS-Thermoscan est un instrument de mesure servant a détecter et quantifier les
différences de températures par rapport a l'environnement. Il est donc ainsi possible
d'identifier des objets et des structures dans le sol.
Les applications possibles sont :

Détection de cavités (cavernes,
tunnels, chambres, failles etc...)

Visualisation de la distribution
de la chaleur et de ses anomalies

mesure des différences de
températures.

La capacité d'absorption thermique des
matériaux est un facteur important pour
la détection de vides enterrés. La zone
se réchauffe durant la journée sous
l'effet du soleil. Dans une zone sans cavité enfouie, la chaleur est davantage absorbée
que dans les sites situés au dessus d'une cavité. Durant les nuits, le sol restitue la chaleur
accumulée en journée. Durant ce refroidissement, les zones au dessus de cavernes,
tunnels ou boites refroidissent plus vite, et prendront la température de 1'air ambiant,
plus rapidement que les zones sans cavités. De ce fait, une zone froide apparait a la
surface du sol au dessus des cavités enfouies.

Ti°cl|

19
18

17
16 M
15

14
13

-

o 2 4 6 8 10 12 sim
Hllustration 7.37 : courbe de distribution des températures d'un site

Comme expliqué ci-dessus, les zones froides indiquent de possibles cavités.
L'illustration 7.37 montre la séquence des températures lors d'une prospection. Le FS-
Thermoscan a été dirigé horizontalement vers un coté de colline puis déplacé lentement
de gauche a droite. Dans la zone entre 6 et 14 métres, vous voyez une nette baisse de
température : ceci est une indication d'une possible cavité souterraine.
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7.7 Thermograph

Le mode opératoire Thermograph offre un affichage en temps réel du résultat des
mesures. Pour démarrer la fonction Thermograph, connectez simplement le FS-
Thermoscan sur I'eXp 4500.

Fit i vtz M Deoen

graphique
récapitulatif

Instantané

-,'._ i"n "._
Hllustration 7.38 : Icone Thermograph Illustration 7.39 : Affichage du Thermograph

Sur I'illustration 7.39, vous pouvez voir un affichage typique lorsque vous utilisez le
mode Thermograph.

L'écran est divisé en 2 parties :

- Instantané
L'instantané en bas d'écran montre l'augmentation ou la diminution des valeurs
mesurées. Lors du calibrage, le point zéro de référence est déterminé et les
valeurs mesurées ultérieurement lui seront comparées. Ces valeurs seront
indiquées a droite si elles sont supérieures a la température de référence, et elles
seront reportées a gauche si elles sont inférieures a la température de référence.

- Graphique récapitulatif
Ce graphique sur la partie supérieure montre l'historique des températures

mesurées pour les dix derniéres secondes environ. Vous avez ainsi une
représentation visuelle des différences de température.

Le mode opératoire Thermograph peut aussi servir au calibrage. Ne faites pas attention
a la position de l'aiguille sur I'écran analogique, mais seulement a I'importance de la
déviation entre deux mesures représentant 1'écart entre deux températures mesurées.
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7.8 Réglages

L'eXp 4500 dispose de plusieurs réglages que vous pouvez configurer. Les options
suivantes sont disponibles.

Langue :
Vous pouvez choisir la langue de
l'interface  parmi  les  langues

survantes : Ilustration 7.40 :
Frangais, anglais, espagnol,  [¢one langue
arabe, farsi, russe, bulgare, turc,
grec, néerlandais, chinois.

Date
Vous pouvez régler le jour, le
mois, et l'année [lustration 7.42 :
Icone Date
Heure Ilustration 7.41 :

Vous pouvez régler 'horloge. Restauration

parametres d'usine

[Mlustration 7.43 :
Icone heure

Volume
Vous pouvez ajuster le volume
sonore.

[lustration 7.44 :
IcOne volume

- Restaurer configuration
usine

IMlustration 7.45 :
Restauration
parametres d'usine




Page 77

OKM GmbH
www.okmmetaldetectors.com

7.9 Sortie

Si vous désirez éteindre votre appareil, il est important
d'utiliser la fonction "Sortie".

Pt

N'arrétez pas 1'eXp 4500 en tournant le bouton
marche/arrét, sélectionnez uniquement cette icOne
"sortie". Un arrét forcé en éteignant le power pack peut
endommager 1’appareil.

GHOUND SCAN

lllustration 7.41 : icone "sortie"”
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Mesurer sur site

Ce chapitre explique la procédure générale pendant une mesure sur le terrain. Les
chapitres suivants vous expliqueront les différentes méthodes de mesure et procédures

en détail.
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8.1 Les 6 régles a observer

En suivant les 6 regles de base décrites ci-dessous, vous augmenterez grandement vos
chances de succes avec les équipements OKM. Ne pas observer une de ces regles
aboutit la plupart du temps a des erreurs de mesure.

- Ne tournez pas I'antenne du Super Sensor : ceci signifie que lorsque I'antenne fait
face a une direction (un point cardinal ou un repére au loin), I'antenne doit rester
dans cette direction durant tout le scan. Si vous utilisez une antenne verticale,
comme le Super Sensor, alors l'antenne doit rester verticale sans jamais étre
inclinée de coté. De la méme maniere une antenne horizontale devra rester
horizontale et non inclinée.

- Ne changez pas la distance entre le sol et l'antenne durant le scan. L'antenne doit
rester a la méme hauteur (5 a 10 cm) au dessus du sol.

- Deéplacez I'antenne avec une vitesse constante | En mode Automatique, la vitesse
de déplacement de l'antenne doit absolument étre réguliere. En mode manuel, la
distance entre deux impulsions doit étre constante.

- Marchez en ligne droite et non sur une trajectoire sinueuse. Ceci est tres facile a
réaliser si vous ne regardez PAS l'antenne ni le boitier de contrdle mais en
regardant un point de repere au loin. Si vous regardez l'antenne ou l'appareil en
permanence vous dévierez nécessairement de votre trajectoire.

- Soyez certain que les zones scannées sont assez grandes pour pouvoir observer
une cible potentielle (ou un champs de minéralisation) (les scans de départ ne
devront pas étre plus petits que 4m x 4m). Si la surface scannée est trop petite
vous ne pouvez pas voir votre cible entiere et vous aurez inévitablement des
erreurs d'analyse par manque de surface.

- Prenez soin d'effectuer des scans de contrdle !!! Lorsque vous prospectez un site,
il est important de refaire au moins deux scans de controle pour acquérir la
certitude que le site recele bien une cible (ou pas). Le fait de ne pas faire de scans
de contrdle a amené nombre de clients a creuser a des endroits qui ne contenaient
rien.

Rappelez vous : UNE VRAI CIBLE NE BOUGE PAS !
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8.2 Procédure de mesure en général

Commencez chaque mesure toujours du coté droit en bas de votre site a mesurer.
Depuis ce point, vous marchez tout droit le long de votre premiere ligne. Toutes les
lignes de mesures qui suivront, seront faites avec un léger décalage vers la gauche.
L'appareil enregistre les données lors de votre marche le long des lignes. Selon
l'appareil utilisé et le mode opératoire que vous avez choisi, les données sont soit
transférées directement sur un ordinateur, soit mises en mémoire dans l'appareil.

L'appareil s'arréte a la fin de chaque ligne de mesures. Vous avez le temps de vous
positionner au point du départ de votre prochaine ligne de mesure. De cette manicre
tous les lignes de votre site sont mesurées peu a peu.

La figure 8.1 montre tous les 4 points de départ possibles et la premiere ligne qui
correspond a chacun d'eux. Selon la structure du terrain vous pouvez choisir le meilleur
point de départ pour votre set de mesures.

Point de depart
1. ligne de
mesure

Fin de la 1.

ligne de
mesure

O [
lllustration 8.1: Point du départ d'un champ de mesure

Vous pouvez parcourir les lignes en mode scan "Zig-Zag" ou "Paralléle". Aussi le
nombre des impulsions (points mesurés) de chaque ligne est variable et dépend des
dimensions du site a mesurer (longueur du site).

8.2.1 Mode scan (Scan Mode)

Il y a deux techniques pour scanner le terrain avec le eXp 4500:
Zig-Zag
Le point du départ de chaque ligne de mesure est a la hauteur de la fin de la ligne
précédente. Vous mesurez pendant que vous marchez a l'aller et au retour sur la
ligne suivante.
Paralléle
Les points de départ des lignes de mesure sont toujours du méme c6té du site a
mesurer. Vous mesurez uniquement pendant l'aller. Pendant le retour il n'y a pas
d'enregistrement de données.

La figure 8.2 montre schématiquement les deux méthodes de mesures.
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Point du

W LT diockn

: : I | ) Fin d'une
© & & @ ' (3] ' (1] ligne de

. mesure
Mesure parallel @ Mesure zig-zag

lllustration 8.2 : modes de scan pour prospecter @n site

Si vous mesurez en mode "Paralléele" vous commencez toujours par le coté droit en bas
de votre site (point ) et parcourez la premiére ligne. Apres la premiere ligne, vous
devez vous placer au point de départ de la deuxiéme ligne (point ), démarrez le scan de
la deuxiéme ligne. De cette manieére vous effectuez les mesuresopour les lignes
suivantes de mesures, jusqu'a arriver au bord gauche de votre site.

Dans le mode de mesure "Zig-Zag" vous devez commencer comme avec le mode de
mesure parallele, dans la coin inférieur droit du jeu de mesure (p(?lnt ) et parcourez la
premicre ligne de mesures

Contrairement a la mesure parall¢le, vous mesurez la deuxiéme ligne pendant le retour.

Vous vous placez au point du départ de la deuxieme ligne (point ) et mesurez dans le
sens inverse. De cette maniere vous continuez dans le mode "Zig-Zag" et mesurez ainsi
les autres lignes de mesures (points de départs 3, 4, etc.), jusqu'au moment ou vous
arrivez au bord gauche de votre site.

L'écart entre les lignes de mesures doit aussi €tre constant dans un méme jeu de
mesures, mais peut varier d'un site a l'autre ou d'un jeu de mesures a l'autre. Si vous
cherchez des objets trés petits vous devrez choisir un écart trés faible entre les lignes !
En général : plus petit est I'écart entre les lignes, et plus précis sera le résultat!

8.2.2 Choisir le nombre d'impulsions par ligne de mesure

Vous pouvez choisir le nombre d'impulsions avant de commencer les mesures, ou alors
vous choisissez le mode automatique ("Auto"), pour définir automatiquement le nombre
d'impulsions a la fin de la premiére ligne de mesures.

Si vous choisissez un nombre d'impulsions fixe, I'appareil s'arréte tout seul apres avoir
effectué¢ toutes les impulsions prédéfinies et attend alors pour commencer la nouvelle
ligne de mesure.

Dans le mode automatique, vous arrétez l'appareil a la fin de la premicre ligne
mesuree : pour arréter I'appareil vous devez appuyer le bouton Start dés que vous €tes
arrivé a la fin de la premicre ligne. Le nombre d'impulsions utilisé pour cette premicre
ligne va étre adopté pour toutes les lignes qui suivront. A partir de la seconde ligne,
l'appareil s'arréte automatiquement au méme nombre d'impulsions.
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Vous devez mémoriser le nombre d'impulsions que vous avez
utilis€ par ligne de mesure. Ce nombre sera demandé plus tard
dans le logiciel 3D quand vous voudrez transférer les données sur
l'ordinateur depuis votre instrument de mesure !

Il n'y a pas de regle fixe pour le choix du nombre d'impulsions, mais plusieurs facteurs
a considérer selon vos attentes :

* la longueur du site a prospecter
* les dimensions de l'objet recherche.

La distance optimale entre deux impulsions est d'environ 15 a 20 cm. Si vous
choisissez une distance plus petite entre les impulsions vous allez obtenir une
représentation graphique plus détaillée. Pour rechercher de petits objets vous devez
choisir une distance plus petite, pour localiser des objets plus grands vous pouvez
choisir une distance plus grande entre chaque impulsions.

L'illustration 8.3 montre comment varier le nombre d'impulsions selon la distance pour
trouver des objets de différentes dimensions.

Vet v v v aEEEL L

Hllustration 8.3 : Effet du nombre d'impulsions selon la distance

La figure 8.4 montre la différence entre les mesures avec peu d'impulsions (gauche), et
avec beaucoup d'impulsions (a droite) pour des lignes de mémes longueurs. L'image a
droite montre plus de détails et ainsi les petits objets sont nettement plus visible qu'avec
I'i'mage gauche.

Ilustration 8.4 : Comparaison d'une image avec peu et avec beaucoup d'impulsions
p g )% p p

N'hésitez pas a faire plusieurs jeux de mesures avec différents nombres d'impulsions.
Par exemple, vous pouvez commencer avec un jeu de mesures avec peu d'impulsions
puis faire une mesure détaillée avec plus d'impulsions. Surtout quand vous cherchez
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des objets assez grands, cette méthode est tres efficace. Vous pouvez ainsi prospecter
rapidement et facilement une grande surface puis mesurer les parties intéressantes avec
plus de précision. Pendant que vous mesurez les lignes de votre site, faites aussi
attention a votre vitesse : vous devez marcher avec une grande régularité pour toutes les
lignes de mesure.

La figure 8.5 montre, quelle erreur peut survenir si vous parcourez les lignes de mesure
avec différentes vitesses.

‘ Paint du
X depart

dune ligne
de mesure

& ' Fin d'une
9 | ligne de

mesure

Mesure paralle! Mesure zig-zag

lllustration 8.5 : Différents vitesses pendant la marche de l'opérateur

Si vous ne faites pas attention a votre vitesse, vous allez avoir des décalages entre les
lignes de mesures. Par conséquent, certains endroits dans la parcelle ne sont pas
enregistrés et il y a d'autres endroits qui sont en dehors de votre site. Par la suite, quand
vous transférez les données mesurées au logiciel vous aurez des déformations
indésirables dans I'imagerie 3D.

En reégle générale : plus vous marchez doucement, plus vous allez parcourir une petite
distance entre chaque point de mesure, et donc, vous allez recevoir un résultat plus
exact ! (les erreurs seront ainsi minimisées).

8.2 Informations spéciales pour 1I'analyse des mesures

Il y a plusieurs aspects auxquels il faut faire attention pendant les mesures. Le
graphique sera d'autant meilleure qualité que vous soignerez le relevé de mesures. Si
vous faites des erreurs pendant les mesures, vous allez recevoir de mauvaises images
(ou des images déformées).

Avant de commencer les mesures vous devez définir le type d'objets ou de cavités que
vous recherchez et si votre terrain est compatible. Faire des mesures sans avoir une idée
ou un plan ne donnera pas les résultats escompté€s. Pour cette raison, faites attention aux
indications suivantes :

-+ Que cherchez vous ? (tombeaux, tunnels, objets enterrés, ...) ? Cette question est
importante pour choisir la méthode opératoire. Si vous cherchez des grand objets
vous pouvez mesurer avec de grandes distances entre les points de mesures (entre
les impulsions et entre les lignes). Pour trouver de petits objets il est important
d'utiliser une distance plus courte.

- Informez vous sur la région que vous avez choisit pour les mesures. Est-il
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prometteur de chercher a cet endroit ? Y-a-t'il des indications historiques, qui
confirment vos spéculations? Quel type de sol y a-t'il dans cette région ? Les
conditions sont-elles acceptables pour prospecter ? Des mesures correctes sont-
elles possibles ? Etes vous autorisé a détecter a cet endroit (propriété privée,
etc) ?

Votre premier jeu de mesures dans une région inconnue doit étre plus grand pour
ainsi avoir une vue générale du site. Vous pouvez ensuite mesurer plus en détails
et faire des jeux de mesures de controle.

Quelle est la forme de 1'objet que vous cherchez ? Si vous cherchez une caisse
métallique carrée, I'objet dans le graphique doit étre visible avec la méme forme.
Pour recevoir des valeurs exactes en termes de profondeur, 1'objet doit étre visible
au centre du graphique, ceci implique qu'il soit entouré par des valeurs normales
du sol (sol normal en vert). Si l'objet est au bord du graphique et partiellement
visible, vous n'aurez pas une indication correcte de la profondeur ni une
détermination exacte de sa position, taille et forme. Dans ce cas, il est préférable
de répéter les mesures et de changer la position du site de mesure pour avoir une
position optimale de I'anomalie a I'intérieur du graphique.

Vous ne devez avoir qu'un seul objet a l'intérieur du graphique. Ceci peut
influencer I'exactitude de I'estimation de la profondeur. Faites plusieurs mesures
partielles avec un seul objet chacune.

Vous devez faire aux moins deux jeux de mesures de controle pour €tre sir de
vos résultats. Ainsi vous pouvez aussi €liminer et isoler des sols minéralisés
(taches de minéralisation).

Trés important : lorsque vous mesurez dans les places trés minéralisés : LES
OBJETS REELS NE BOUGENT PAS! Si le signal change de position dans
votre graphique c'est probablement une minéralisation du sous-sol.

8.3.1 Direction de la sonde

Lorsque vous mesurez, la sonde doit toujours avoir la méme distance du sol. D'habitude
une distance entre 10 — 15 cm du sol est conseillée. S'il y a des barriéres inévitables sur
le terrain comme par exemple des pierres, des branches ou des herbes trés hautes, vous
devez choisir une distance plus grande du sol dés le début de la prospection. Dans ce
cas vous pouvez aussi choisir une distance jusqu'a 50 cm de la surface. Il est important
que vous gardiez cette distance pendant la prospection. Il faut éviter de soulever ou de
tourner la sonde pendant les mesures !

Un autre aspect important est 'orientation de la sonde. Dans le mode scan "paralléle"
l'orientation de la sonde ne change pas, parce que vous mesurez toujours dans la méme
direction. Aussi dans le mode en "Zig-Zag" vous ne devez pas changer la direction de
la sonde, cela veut dire ne pas tournez l'appareil a la fin de la ligne de mesure. Sinon,
votre graphique va indiquer des lignes rouges et bleues, qui ne sont pas correctes.
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8.3.2 Parallele ou Zig-Zag ?
Pour les connaisseurs de 1'eXp 4500 il est facile d'utiliser les deux modes opératoires.
En général, vous obtiendrez des mesures plus exactes en mode "parallele" : vous
mesurez toujours dans la méme direction en avancant et vous gardez une vitesse
constante plus facilement pour chaque ligne de mesures.
Surtout avec des terrains inégaux comme par exemple le versant d'une montagne, un
escarpement ou une plaine inclinée, le mode parall¢le est plus pratique.

8.3.3 Mode d'impulsions manuel ou automatique?

Avec de grands terrains plats, vous pouvez mesurer en mode d'impulsions automatique.
Utilisez le mode d'impulsions manuel plutoét en terrains difficiles d'accés ou pour
recevoir une image trés exacte.

Dans ces cas difficiles (versant de montagne, sol glissant, zones bois€es), le mode
manuel est conseillé. Les impulsions peuvent étre libérées manuellement ce qui vous
permet d'avoir plus de temps pour repositionner la sonde et enregistrer le point de
mesure suivant. Par cette méthode vous pouvez aussi mesurer avec exactitude des
points pré-définis par un tracés a la surface du sol.

8.3.4 Conseils des prospecteurs eux-mémes
En effectuant des mesures, vous devez faire attention a quelques aspects importants.
Tout d'abord, détendez vous. Si vous étes tendu, vous pratiquez une pression trop forte
sur vous-méme, pour exécuter correctement les mesures. Ceci peut créer des erreurs.

- Les objets fraichement enterrés sont difficiles a voir. De nombreux utilisateurs
ont recu l'appareil et la premiere chose qu'ils font est d'enfouir un objet dans le
sol. Quand un objet est enfoui dans le sol, il change d'abord la signature naturelle
du sol et provoque une perturbation. Des objets fraichement enterrés avec leur
signature faible peuvent étre masqués par la perturbation du sol et ne peuvent pas
étre détectés. Il peut arriver que la graphique montre la perturbation en bleu au
lieu de Il'objet enterré. Lorsque le terrain s'est totalement régénéré, les
perturbations se réduisent et la signature de l'objet redevient visible. La
régénération du sol prend habituellement au moins un an.

- Exercez vous avec des objets connus. Dans notre société nous avons un terrain
avec divers objets qui sont enfouis depuis de nombreuses années, se comportant
comme des objets sur le terrain réel. Ces objets peuvent étre localisés rapidement
et facilement car ils sont reconnus comme une anomalie dans le sol. Les objets
que vous pouvez utiliser dans votre environnement sont par exemple des lignes
de services publics enfouis, des canalisations, des réservoirs, des lignes
¢lectriques, des égouts, des cimeticres, etc. ... La plupart de ces objets se trouvent
dans presque toutes les municipalités, ville ou village. Vous devriez commencer
votre formation chez vous si vous voulez vous familiariser avec l'appareil.

- Participez a une formation professionnelle. Si vous voulez profiter d'une
formation, vous pouvez recevoir la formation individuelle a l'usine avec d'un
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entraineur qualifié. Pendant la formation, nous vous expliquons non seulement la
bonne utilisation et la manipulation de votre détecteur de OKM, mais aussi nous
vous montrons l'analyse des données dans le logiciel 3D pour identifier
correctement des objets ou des faux signaux.

Ne comptez pas sur une seule mesure. Beaucoup de prospecteurs font I'erreur
d'aller sur le site pour effectuer une seule et unique mesure pour voir une cible
potentielle. Au lieu de confirmer ces résultats par des mesures de contrdles
détaillées, ils commencent par creuser immédiatement. Dans de rares cas, la
premiere mesure est un résultat final parfait. Méme les entraineurs doivent
effectuer des mesures multiples, afin de s'assurer qu'il n'y a pas de minéralisation
dans le sol ou un faux signal.

Minéralisation du sol — Oh! combien frustrante ! Nous y sommes tous confrontés.
Si vous examinez une zone avec des inclusions minérales connues, vous devez
étre prét a procéder a des mesures plus nombreuses que d'habitude.

L'argile est sans doute votre ennemi numéro 1. Selon la teneur en fer de l'argile,
vous pouvez avoir une dégradation. Une méthode rapide pour déterminer la
teneur en fer est la couleur de l'argile, qui varie du gris clair a orange foncé. Plus
foncé est l'argile, et plus sa teneur en fer est élevée.

- Le sable est généralement un type de sol léger et donne de bons résultats.
Toutefois, 1l existe deux facteurs, a considérer avec le sable. Tout d'abord,
il y a le sable recouvrant des eaux souterraines peu profondes, par exemple
a une profondeur de seulement quelques metres de la surface ou le sable du
désert qui est tres sec. Pour les mesures sur le sable du désert, la profondeur
réelle de l'objet peut Etre jusqu'a 3 fois inférieure a celle indiquée.

- Les terres cultivées peuvent inclure des impuretés solides. Dans les
entreprises agricoles modernes de nombreux ¢léments nutritifs et engrais
sont épandus, ce qui peut provoquer une minéralisation non naturelle ou
des dépdts dans le sol.

- Les montagnes rocailleuses peuvent comporter des surfaces minéralisées.
Les montagnes, causées par des changements dans la crofite terrestre, sont
probablement les plus grandes sources de minéralisations naturelles.

Tous les scans comportent du rouge... et du bleu. Lorsque vous regardez les scans
dans le logiciel Visualizer 3D chaque scan comporte au moins une tache rouge.
Ces zones représentent les signaux les plus forts (rouge) comme les signaux les
plus faibles (bleu).

- Une cible réelle et véritable aura un signal bien plus fort qu'une
minéralisation et ne se déplacera pas d'un scan de controle a l'autre. Si vous
pensez qu'un spot rouge dans le logiciel correspond a une cible, faites
d'abord des scans de contrdle pour vérifier que la cible potentielle reste a la
méme place (ou se déplace). En cas de déplacement, il ne s'agit pas d'une
cible réelle.
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Mesurer sur site

Ce chapitre vous donnera des informations additionnelles sur les accessoires de 1'eXp
4500. N'oubliez pas que les accessoires en option ne sont pas livrés dans le pack de

base..
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9.1 Super Sensor

La Super Sonde est une sonde haute résolution, qui est utilisée surtout pour la détection
des métaux. Elle peut aussi localiser de grandes cavités souterraines. Une propriété
spéciale est la possibilit¢ de distinguer les métaux ferromagnétiques et les non-
ferromagnétiques. Cette discrimination des métaux est faite dans le mode opératoire
"Discrimination". En comparaison avec les sondes GPR horizontales la Super sonde
peut trouver de petits objets métalliques plus profondément.

9.1.1Utilisation
La Super sonde peut étre utilisée dans les modes opératoire suivantes :
* Magnetometer (magnétometre)
* Ground Scan (mesure du sous-sol)
* Discrimination

Pour utiliser la Super sonde avec l'eXp 4500 il faut la brancher d'abord a l'unité
centrale. Connectez la prise de la sonde a la connexion prévue sur l'appareil. Vous
devez tenir la sonde en position verticale dans la main, sachant que le cable sort en haut
de la sonde. La figure 9.1 montre comment tenir la Super sonde

lllustration 9.1 : Posture de la Super sonde

N'agitez pas la Super sonde pendant les mesures vers le haut ou le bas. Si vous tenez la
Super sonde stable, vous allez recevoir de meilleurs résultats graphiques. La distance
entre la sonde et le sol doit étre d'environ 10 cm, mais peut étre agrandie si les
conditions du terrain le nécessitent.
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9.1.1 Repéres d'utilisation du Super Sensor

Avec le Super Sensor, vous devez vous assurer de ne pas le tourner lors d'un scan. Un
outil d'entrainement pratique est d'ajouter des marques ou reperes sur le Super Sensor.
Ceci autorise des observateurs extérieurs a mieux voir si il y a une rotation de la sonde
lors du scan.

I &

Ilustration 9.2 ajout de reperes sur le Super Sensor

En ajoutant diverses lignes ou reperes sur le Super Sensor (un simple ruban adhésif
coloré par exemple), les observateurs extérieurs pourront facilement voir si la sonde
pivote ou pas. L'opérateur dispose d'une fléche sur le dessus de la sonde pour l'aider a
conserver la bonne orientation.
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9.1.2 Orientation du Super Sensor
La prise en main du Super Sensor est trés importante : de préférence détendue et
confortable sans exercer de contrainte. Avec un poids d'environ 770 g, vous n'aurez pas
besoins d'exercer une bien grande force pour tenir cette antenne. Les jours venteux, il
vous faudra un peu plus de force pour maintenir la sonde verticale.

lustrato 9.3 ' ienttion du

= oa = e 1

Suer Sensor

L'illustration 9.3 vous indique comment le Super Sensor doit étre tenu. Maintenez le
sans trop forcer. En saisissant le haut de l'antenne, elle se placera automatiquement
dans la bonne position verticale. Si vous le maintenez avec trop de force, le Super
Sensor ne sera pas en position verticale comme illustré a droite de I'illustration 9.3.

L'orientation de la sonde (ici le Super Sensor) ne doit pas varier
pendant une prospection !
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9.2 Scans de controles

Faites toujours un jeu de scans de controle avant toute excavation. Un scan de contrdle
est tres utile pour vérifier que la zone prospectée contient bel et bien une cible réelle.
Pour y parvenir, vous devez réaliser des scans additionnels, avec le méme opérateur,
avec les mémes points de départs et d'arrivées. Les scans de contréle doivent contenir
le méme nombre d'impulsions et de lignes dans chaque scan. Que vous utilisiez la
méthode en une seule ligne ou avec plusieurs lignes, les scans ont besoins d'étre
démultipliés pour vérifier que le champs de minéralisation est correct. Ceci est tres
important car il est bien plus facile de faire quelques scans que de creuser a la
recherche d'une cible qui n'existe pas.

lllustration 9.4 : Scans de controle : la méme ligne dans les deux directions.

Dans l'exemple ci-dessus (Illustration 9.4), la maniere la plus facile de faire un scan de
contrOle est de scanner la méme ligne dans les deux directions. Cette méthode est
utilisée lorsque vous recherchez des champs de minéralisation.

Le premier scan doit étre conduit complétement. A la fin de la ligne, soit vous
transférez les données vers un ordinateur, soit vous les enregistrez sur une puce de
contrOle (seulement disponibles pour certains modeles de détecteurs). Nombre
d'utilisateurs disposent de plusieurs puces pour leur appareil pour réaliser et mémoriser
plusieurs scans sur une zone donnée sans avoir a les transférer apres les mesures.

Il existe deux raisons importantes pour cela : primo, si la cible se déplace, alors la zone
ne doit pas contenir de cible valable, et secondo, vous aurez une bien meilleure
perception de I'emplacement et des dimensions de la cible.

Il est important que le méme opérateur conduise les mesures : ainsi les scans pourront
étre exactement les mémes, avec la méme vitesse et le méme nombre d'impulsions. 11
est important également que des observateurs extérieurs puissent veiller a ce qu'il n'y
ait pas d'erreurs et que les lignes soient bien droites. Ils pourront aussi veiller a ce que
le Super Sensor ne soit ni tourné, ni incliné, et reste a la méme distance du sol.
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Si plusieurs opérateurs doivent faire les scans, pensez a noter le nom de chacun dans la
fenétre des caractéristiques du Visualizer 3D pour chaque scan. Cette précaution permet
de suivre les différences inhérentes a chaque opérateur.

Lorsque vous travaillez sur site avec un scan multi-lignes traditionnel, vous devez faire

les scans de contrdle par groupes de 3 scans.

Meémes points de
départ et d'arrét

N

Deux fois ((2x) dans

cette direction
Hllustration 9.5 : procédure traditionnelle de controle de scan

Une fois (1x)
dans cette
direction

-

L'illustration 9.5 montre comment doivent étre conduits les scans de contrdle : il est
impératif d'utiliser les mémes points de départ exactement et les mémes points d'arrivée
exactement. Si vous utilisez des points différents vous aurez potentiellement des erreurs.
Lorsque vous recherchez des minéralisations ou des dépoOts naturels, la plus petite
variable peut completement fausser les releves.

Lorsque vous recherchez des objets enfouis, cette méthode sert aussi a savoir si l'objet
est réel. La seule différence est qu'habituellement pour un objet enterré les valeurs des
signaux associés seront grandement augmentés pour un objet réel par rapport a de faux
signaux.

Pour tout litige, seule la version originale allemande
de ce guide de l'utilisateur fait référence.
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