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Bu isletim talimatlarinda bulunan herhangi bir bilgi, 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir.

OKM Bu belge i¢in herhangi bir garantide bulunmaz. Bu ayni1 zamanda, bunlarla sinirli olmaksizin, ticari elverislilik ve 6zel bir amaca uygunluk
hususlarindaki herhangi bir zimni taahhiit i¢in de gecerlidir. OKM bu el kitabinda bulunan hatalardan veya bu malin teslimati, istifadesi veya
kullanim1 sonucunda olusacak herhangi bir arizi veya sonugsal hasar, zarar veya kayiptan dolay: sorumluluk kabul etmez.

Bu dokiimantasyon “sunuldugu” sekli ile ve herhangi bir garantisi olmaksizin mevcuttur. OKM higbir durumda, bu dokiimantasyondaki hatalardan
kaynaklanan kar kayiplari, kullanim veya veri kayiplari, ticari faaliyetlerin sekteye ugramasi veya diger higbir dolayli zarardan 6tiirii sorumluluk
kabul etmez. Bu talimat el kitab1 ve bu paketle teslim edilmis olan diger her tiirlii kayithh medya, yalnizca bu iiriin i¢in kullanilmalidir. Program
kopyalarma sadece emniyet ve giivenlik nedenleriyle izin verilmistir. Bu Programlarin, orijinal veya degistirilmis halde yeniden satisi kesinlikle
yasaktir.

Bu el kitabi, OKM nin telif haklar1 hususunda yazili 6n onay1 olmaksizin, kismen ya da tamamen kopyalanamaz, ¢ogaltilamaz veya bir baska dile
¢evrilemez.

Telif Hakki ©2002 — 2011 OKM Ortungstechnik GmbH. Tiim Haklari Mahfuzdur.
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8 Girig

1.1 Ozet
Sayin Miisterimiz,
Oncelikle size bir OKM Ortungstechnik GmbH iiriinii sectiginiz icin tesekkiir ederiz.

Rover C Il ile, hedef alandaki anormalliklerin yerini belirleyebilen elektromanyetik vurus yontemi temelinde
calisan bir {iriin satin almis bulunuyorsunuz. Dolayist ile bu cihaz, zemin tabakalari, oyuklar, yeralt1 sulari
gibi olusumlarin yani1 sira gdmiitleri ve toprak altinda bulunan boru, depo, kutu ve benzeri nesneleri

saptayabilir.

Rover C II, higbir kazi iglemi gerektirmeksizin degisik yapilara sahip gomiilii nesnelerin yerlerini
belirleyebilir, bunlar1 belgeleyebilir ve analiz edebilir. Ozellikle yiizeye yakin alanlarda jeoelektrik, sismik
ve manyetik prosediirleri ile bir ¢ok avantaji vardir ve bunun Gtesinde bu yontemler i¢in yararli bir
biitiinleyicidir. Rover C II kolay ve esnek bir kullanima sahiptir ve hizli ve kolayca yeniden firetilebilir

sonuglar saglar.

Uzman ekibimizle, iirlinlerimizin siirekli bir kontrol altinda oldugunu garanti ederiz. Uzmanlarimiz sizlere

daha iistiin kalite sunabilmemiz i¢in yeni gelistirmeleri siirekli uygulamaya ¢alismaktadirlar.

Elbette iriiniimiizii satmg olmakla sizlere arastirmaniz sirasinda bir bulgu yapacagnizin garantisini
veremeyiz. Sakli nesnelerin fark edilmesi/taninmasi ve yapilar — sizin de bildiginiz iizere — birgok faktore
dayalidir.  Belirleyici faktorler zeminin dielektrik katsayisi, minerallesme asamasi ve nesnenin derinligine
istinaden boyutlaridir. Ozellikle ¢ok 1slak toprakta kilde ve kumda, zeminin yiiksek iletkenligi ile birlikte,

Olciimlenen sonuglarin kayitlarinin yanlis olma ihtimali ¢ok yiiksektir.

Bu iiriinle, diger tiim {iriinlerimizde oldugu gibi, normal isletim esnasinda yapilan tiim testlere dayanmis bir
cihaz satin almis oldunuz. Cihazlarimizin nerelerde kullanildiklar ile ilgileniyorsaniz liitfen web sitemizin

ana sayfasini ziyaret edin.

Sirketimiz ac¢isindan gelistirmelerimizi mevcut yasal diizenlemeler ¢ercevesinde patent ve ticari marka tescili
ile korumak oOnem arzetmektedir. Bu sekilde, sizlere {irlinlerimizi kullanirken daha fazla garanti

verebilmekteyiz.

Liitfen zamanimzi ayirip bu kullanict el kitabim1 okuyun ve Rover C II'nin kullanimi ve ¢alistiriimast

konularinda bilgi edinin.
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1.2 Onemli Notlar

Rover C II ve aksesuarlarini kullanmaya baslamadan 6nce, bu isletim talimatlarin1 tamamen ve dikkatle
okuyun! Bu talimatlar, cihazin nasil kullanilacagi hakkinda bilgi vermekte ve potansiyel tehlike
kaynaklarina isaret etmektedir.

Rover C Il ve aksesuarlari, saptanan terk edilmis ya da gomiilmiis nesnelerin ve zemindeki degisikliklerin
belgelendirilmesi ve analizi i¢in kullamilir. Zemin yapisinin kayith verileri gorsel sunum igin bizim
onerdigimiz bilesenleri kullanan 6zel bir yazilim programu ile bir kisisel bilgisayara aktarilacaktir. Buna dair
her tiirlii ilave notun gozlenmesi gereklidir. Liitfen el kitabimi kullanmakta oldugunuz yazilima gore ve
dikkatlice okuyun!

1.2.1 Genel Notlar

Bir elektronik cihaz olarak Rover C II’ye de, bu tiir cihazlar kullanilirken gosterilmesi gereken dikkat ve
0zen gosterilmelidir. Belirtilen giivenlik 6nlemlerini gézlemek konusunda herhangi bir ihmal ya da cihazin
kullanim amacinin disinda herhangi bir kullanimi, iglem biriminde ve bagli parcalarinda hasar ve zarara yol
agabilir.

Cihaz diizgiin agilmadig1 zaman pargalanabilir.

1.2.2 Olas1 Saghk Tehlikeleri

Diizgiin kullanildig:1 taktirde cihaz normalde herhangi bir saglik tehlikesi olusturmaz. Mevcut bilimsel
bilgilere gore yiiksek frekansl sinyaller diisiik giicleri nedeniyle insan viicuduna zararl degildir.

1.2.3 Cevreleyen Alan

Soguk bir ortamdan daha sicak bir ortama getirilen cihaz bir siire ¢alismayabilir. Olusmus olabilecek her
tirlii yogunlagma cihazin zarar gérmesine neden olabilir. Makinalar ve hoparlérlerin yakini gibi kuvvetli
manyetik alanlardan ve 50 metre ¢apinda bir mesafe iginde bir detektdr kullanmaktan kaginin.

Zemindeki teneke kutu, metal klips, ¢ivi, vida ve digerleri gibi metal nesneler Ol¢iimiiniizii olumsuz
etkileyebilir ve kaldirilmalar1 gerekir. Ayni zamanda anahtar, telefon, zincir ve yliziik gibi diger her tiirli
manyetik ve metalik nesneyi de kendi iizerinizden ¢ikartmalisiniz.

1.2.4 Voltaj

Gii¢ kaynagi, belirtilen deger araliklarinin diginda olmamalidir. Sadece teslimat kapsaminda yer alan pil sarj
aletlerini, pilleri ve yeniden sarj edilebilen pilleri kullanin.

Hig bir zaman 230 Volt sebeke giicii kullanmayin.

1.2.5 Veri Giivenligi

Asagidaki durumlarda veri toplama isleminde hatalar meydana gelebilir;
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e Gonderici modiiliin aralig1 asildiginda,

e Cihazin gii¢c kaynag1 cok diisiikse,

e Kullandigimiz kablolar ¢ok uzunsa,

e Diger elektronik cihazlar parazit olusturuyorsa veya

e Hava kosullar (yildirim, ...).

1.3 Bakim ve Servis

Bu boliimde, dl¢lim aletinizi tiim ilgili aksesuarlariyla birlikte uzun bir siire iyi bir durumda ve iyi 6l¢im
sonuclar1 veren bir sekilde nasil muhafaza edebileceginizi 6greneceksiniz

Asagida kesinlikle kaginmaniz gerekenlerin bir listesi yer almaktadir:
e Cihaza su girmesi
e  Agir kir ve toz birikimleri
e Sert darbeler
e Siddetli manyetik alanlar

e Yiiksek ve uzun siireli sicaklik

Eger cihazimzi temizlemek isterseniz liitfen kuru ve yumusak bir bez kullanin. Herhangi bir hasar1 6nlemek

icin cihaz1 ve aksesuarlarini daima uygun tasima ¢antalari iginde tagimalisiniz.

Tiim pil ve akiilerin sisteminizde ¢alisirken daima ful sarjli olmasina dikkat edin. Ister harici gii¢ kaynagi ile
ister dahili akiilerle ¢alisiyor olun, pilleri yalmzca tam olarak bosaldiklarinda doldurun. Boylece
kullandiginiz pillerin uzun siire dayanmasini garantilemis olursunuz.

Harici ve dahili pilleri doldurmak i¢in yalnizca teslimat kapsamimizda bulunan sarj aletlerini

kullanmalisiniz.

1.4 Kaz1 Esnasinda Patlama Tehlikesi

Ne yazik ki son iki diinya savasi diinyanin pek ¢ok yerinde topragi potansiyel olarak patlama tehlikesi
barindiran bir hurda yiginina ¢evirmis durumda. Bu 6liimciil kalintilardan bir siiriisii hala topraga géomiik
vaziyette. Cihazinizdan bir metal pargasi sinyali aldigimizda kazmaya ve bir metal nesne bulmak igin
delicesine eselemeye baslamayin. Her seyden evveli, boyle yapmakla gercekten bulunmasi nadir bir pargaya
zarar veriyor olabilirsiniz, ve ikincisi, nesnenin bir tepki géstermesi ve siddetli olabilecek bir karsi etki
yaratmasi olasilig1 vardir.

Yiizeye yakin kisimda zeminin rengine dikkat edin. Topragin kizil ya da kizilims1 olmas1 pas gostergesidir.
Buluntulara gelince, bunlarin sekillerine ¢ok dikkat etmelisiniz. Kivrik ya da yuvarlak nesneler birer alarm
isareti olabilir, Gzellikle {izerinde kiiclik diigmeler, halkalar veya kancalar fark edilebiliyor veya
hissedilebiliyorsa. Ayni sey taninabilir mithimmat ya da mermi ve fisekler i¢in de gecerlidir.
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Bu nesneleri buldugunuz yerde birakin, higbir seye dokunmayin ve en 6nemlisi, bunlar1 sakin beraberinizde
evinize gotiirmeyin. Savagin 6liim makinalari, roket bomba, asit bombasi ve misket bombas1 gibi insanlik
dist icatlart kullanmistir. Bu nesneler zamanla birlikte pas tutmaktadirlar ve en kii¢iik bir hareket bunlarin
parcalarinin kirilmasina ve tetiklenmelerine yol agabilir. Kovan gibi zararsiz goériinen nesneler bile veya

biiyiik cephaneler de, hepsi buna dahildir.

Patlayicilar zaman iginde kristallesebilir, yani seker gibi kristaller olusur. Bu sekilde bir nesneyi hareket
ettirmek bu kristallerin siirtlinme iiretmelerine neden olur ve bu da patlamaya yol acabilir. Bu tiir kalintilara
rastlarsaniz, o alani isaretleyin ve mutlaka polise haber verin. Bu tiir nesneler her zaman otostopgular,

yirliyiig¢iiler, ¢iftgiler veya ¢ocuklar icin birer tehlike unsuru olusturur.
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BOLUM 2

Bluetooth ile Veri Transferi

Bu béliimde bluetooth yazilimini bilgisayariniza nasil yiikleyeceginizi 6greneceksiniz. Bu yazilim, 6lgiilen tiim verilerin Rover C

II’den bilgisayara transfer edilmesi igin gereklidir.
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14 Bluetooth ile Veri Transferi

2.1 Bluetooth yazilmimin yiiklenmesi
Bu béliimiin ilk kisminda bluetooth yaziliminin nasil yiiklenecegi agiklanacaktir. Liitfen gosterilen sekillerin
sizin mevcut igletim sisteminizin versiyonuna veya USB kurulum versiyonuna karsilik gelmeyebilecegine

dikkat edin.

2.1.1 Yazilim ve Siiriiciiniin yiiklenmesi

Bluetooth yazilimi, teslimat paketine dahil olan CD'nin i¢indedir. CD'yi bilgisayarinizin CD siiriiciisiine
yerlestirin ve Sekil 2.1'deki gibi bir pencere goriinene dek bekleyin.

. o (X |
M Visualizer
. www.visualizer3d.com
- . .

\&, Visualizer 3D -g User Manual

9 Bluetooth < z Exit

E Adobe Reader }-OKM

t RN astocnnk GmbH . Al Riant Encleh -

Figure 2.1: Start screen when inserting in the software CD

Sekil 2.1: Yazilim CD %sini yerlestirdiginizde belirecek olan baslangi¢ ekrani

Bluetooth yaziliminin yiiklemesini baslatmak ic¢in Bluetooth ifadesinin iizerine tiklayin ve
ekraninizdaki talimatlar agagida agiklandigr sekilde takip edip uygulayin

Chaosa Satup Language LA

@ Sl 1L s ot stabtion o s chicas bekow Step 1

Select the language and click on the button "0K"

Enair |Unied Shates|
o[ Cane
Figure 2.2: Installation of bluetooth software, step I

Sekil 2.2: Bluetooth yaziliminin yiiklenmesi, 1. adim

1.Adim
Dili segin ve ardindan “OK” butonuna tiklayiniz.
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@ Blucsokeil2.6.0.8 Release 070517 - InstaliShicld Wizard

Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517

nwernstonal reates.

BlueS" leil

Welcome to the InstallShiekl Wizard for

The InstaliShield{R) Wazard wil nstall Buc=okil2. 6.0.8 Release
070517 on your computer. To continus, dida Next.

WARRNIING: This program is protected by copynght law and

Step 2

Click on "Next ="

SECESN| ey

Figure 2.3: Installation of biluetooth software, step 2

Figure 2.3: Installation of bluetooth software, step 2

P Blussol=il2 6.0.8 Release 070517 - InstalS held Weard A

es” leil

Bluesoleil End User License Agreement

NOTICE TO USER: PLEASE READ THIS AGREEMENT
CAREFULLY. THE BLUESOLEIL END USER LICENSE
GREEMENT (AGREEMENT)} IS A VALID AND BINDING
AGREEMENT BETWEEN YOU. AS A USER, AND IVT
CORPORATION (IVT). BY USING ALL OR ANY PORTION OF THE
SOFTWARE. YOU ACCEPT ALL THE TERMS AND CONDITIONS

1) 1 do rot acompt the terms in the Icense agreement

nstalSvdd

@ [ accept the tarms in the likence agreemant | Prnt ]

| < Back [ next> ]| Cancel

2. Adim
"Next >" (Ileri) butonuna tiklaymiz.

Step 3

Mark the entry "I accept the terms in the license
agreement” and after that click on "Next ="

Figure 2.4: Installation of biuetooth software, step 3

Sekil 2.4: Bluetooth yaziluminin yiiklenmesi 3. adim

ﬁ Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard

j

i Iretal Buesalal2.6.0.8 Releace 00517 to:
‘.__] C:Program Fies\ivT Corporaton\ghuesalell\ Change...
Instslishieid
[ <Back [ next> ][

3.Adim
"l accept the terns in the license agreement’
(Lisans anlagsmasindaki sartlar1 kabul
ediyorum) secenegini isaretleyin ve ardindan
"Next >" (ileri) butonuna tiklayin.

Step 4

Click on "Next >".

Figure 2.5: Installation of bluetooth software, step 4

Sekil 2.5: Bluetooth yaziliminin yiiklenmesi, 4. adim

XX

4. Adim
"Next >" (Ileri) butonuna tiklayiniz
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16 Bluetooth ile Veri Transferi

15 Bluesokeil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard [ ]

Chck Install to begn the nstwallaton,

If you want to review or changs any of your stalaton settings, dick Back. Click Cancel to
ex1t the wizard.

Step 5

Click on "Install”.

| <=Back Instal [ Conenl

Figure 2.6: Installation of bluetooth software, step 5

Figure 2.6: Bluetooth yazilimimin yiiklenmesi 5. adim
5.Adim
"Install" (Yiikle) butonuna tiklayiniz

5! Bluesoieil2.6.0.8 Relesse 070517 - InstaliShield Wizard [

InstaliShield Wizard Completed

The InstzitiShield Wizard has successfuly nstaled
Bluesolei 2.5.0.8 Release 070517, Chdk Finish to exit the

wizard, Step 6

Click on “Finish”.

Blues" leil

Figure 2.7: Installation of biuetooth software, step 6

Figure 2.7: Bluetooth yazilvmimin yiiklenmesi 6. adim
6. Adim
"Finish" (Bitti) butonuna tiklayimiz.

Yiikleme bittikten sonra sisteminizde yapilan degisiklikleri kabul etmek icin bilgisayarinizi yeniden baslatin

2.1.2 BluetoothGiivenlik Aparatinin Konfigiire Edilmesi

Bilgisayarinizi yeniden baslattiktan sonra bluetooth yazilimimnin otomatik olarak agilmasi gerekir. Bluetooth

ikonunu (gri/beyaz) gérev ¢ubugunun alt sag kisminda goriip géremediginizi kontrol edin.

FE WEE oM

Eger bu simgeyi burada bulamiyorsaniz, bluetooth yazilimimi manuel olarak baslatmaniz
gerekecektir. Bu durumda, kurulum esnasinda masaiistiine yerlestirilen bluetooth simgesine

tiklayin.
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7.%d1m“ oy qer ey 1 Data transfer via bluetooth
Sagda goriildiigii gibi bir pencere agmak 3 - ——
icin masaiistiinizde yeni olusturulan Step7 ellirimmbamen 10 e

bluetooth semboliine iki kez tiklayin.

| [Fie ew Uyiwmcs Wy enens Tom Ty

Double click on the new created blustooth
symbol on your desktop to open a window |
like here on the right side.

SPCERRIIPR A

e o PNV AL

Figure 2.8: Installation of bluetooth software, step 7

Sekil 2.8: Bluetooth yaziliminin yiiklenmesi 7. adim

.
IVT Corporation BlueSole - Main Window

‘,?)

1| OKM-PC 0631577 YR°T

Please set your Blieloctn deves nare and device bpe Tris
informaice vl be shown b obrer Buctoath devices.

Deviodddees 0117738354
DevesNave (DKL

Deves Type: "U;;W z]

Your sceutiy lavel i Madun’ nw. Ot Bletooth dovicss
B teoulda B A i

conputn, Fyocne e 3 v socully iz,
ek Uso sy by Mo

V Use secutyleve Medun

[EIEIE 8. Adim

: Bluetooth cihazin1 bilgisayarinizdaki
Step8 bos bir USB baglantisina takin. Sol
Plug in the bluetooth dongle in a free USB taraftaki dlyalog gorundugunde OK

connection of your computer, When the dialog butonuna tiklaymiz.
fromthe left figure appears click on "0K",

Figure 2.9: Installation of bluetooth software, step 8

Sekil 2.9: Bluetooth yaziliminin yiiklenmesi 8. adim

Simdi bluetooth siiriiciileri bilgisayarmiza yiiklenecek. Bu islem, bilgisayariniza bagl olarak,

birka¢ dakika siirebilir. Liitfen tiim siiriiciiler basaril1 bir sekilde ytliklenene dek bekleyin ve daha
sonra 9. adimla devam edin
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Bluetooth ile Veri Transferi

ol ehmes

Corpoenton Bluelolell - Man Wirdow
My Blustosth My SevicesTook  Help
CrteTab

RN O & Q2

o Main Window
Serice Window
Avange Dences

Refresh Deces

3 Senvice window Servce Headset A6 13 started PAN P 192168 501

Step 9

9.Adim

Yikli  servisleri  gormek
window" (Gorilintiile >

Penceresi) baglantisina tiklayiniz.

Click in the menu on "View — Service window”,
to see the installed services.

Figure 2.10: Installation of bluetooth software, step 9

Sekil 2.10: Bluetooth yaziliminin yiiklenmesi 9. adim

10. Adim

"Serial Port A" (Seri Port A) girisinin
ardinda, Visualizer 3D yaziliminda veri
transferi sirasinda se¢meniz gereken
atanmis COM portunu bulabilirsiniz.
Bizim 6rnegimizde,COM6°dir.

© IVT Corporation BlueSole - Service Window | O

i¢cin
meniide yer alan “View -» Service
Servis

Fle View MyBluetooth My Services Tooh kel

>3

Senal Port & (COMG)

Step 10

3

Sexval Port B (COMY)

Behind the entry "Serial Port A" you
can find the assigned COM port,
which you should select during the
data transfer in the software
Visualizer 3D.

Personsl Ares Networting

In our example here it is COM6.

OKM-PC 00:1167.7369.54

PAN IP-192.168 501

Figure 2.11: Installation of bluetooth software, step 10

Sekil 2.11: Bluetooth yaziliminin yiiklenmesi 10. adim
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Bluetooth ile Veri Transferi 19

2.1.3 Kurgu (Setup) Baglantisi

Cihaz1 veri transferi yapmak i¢in bluetooth ile ilk kez bilgisayara bagladiginiz zaman, bluetooth parolasini
girmeniz gerekmektedir. Parola OKM’dir (biiyiik harfle yazmaya dikkat edin!).

Enter Blustooth Passkey nton] Step 11 11.Adim
Ay 4 s e il Paske oot » . Cihazi ilk kez bilgisayara l.oagla‘rk‘el.l bluetooth
i .ezzmhs\w;‘f:mm F ;a’;-:‘r:f e When connecting the device to ana anahtarini (passkey) g1rrne11smlz.
ST e || conpuerthefisttneyoushold ik harflerle OKM yaziniz ve ardindan
Renale Deic= enter the bluetooth passkey. T
dow  DMIRAERD OK” butonuna basiniz.
[ Enter OKM in capital letters and click
on"0K".
Tire Left 193

Figure 2.12: Installation of bluetooth software, step 11

Sekil 2.12: Bluetooth yaziliminin yiiklenmesi 11. adim

12. Adim

Bluetooth baglantisi basariyla kuruldugunda
ﬁ Step 12 gorev gubugundaki bluetooth sembolii yesil
When the bluetooth connection is established renkte gériiniir olacaktir.

successfully the bluetooth symbol in the task
bar will be visible in green.

Ancak bluetooth baglantisi bagarili bir sekilde saglandiktan sonra, 6l¢iim aletinizdeki verileri bilgisayariniza

transfer edebilirsiniz.

Olgiim aleti bluetooth baglantisini her zaman kendisi kurmalidir. Cihazin bluetooth yazilimi kanaliyla
arama yapmasi mimkiin degildir. Yalnizca cihazla beraber verilen bluetooth glivenlik aparatini

kullanabilirsiniz!

2.2  Bluetooth Yaziliminin Kaldirilmasi

Bu kisimda bluetooth yazilimim bilgisayarinizdan nasil sileceginiz anlatilmaktadir.

Baslat meniisiine girerek Start -> All Programs -> IVT BlueSoleil -> Uninstall BlueSoleil (Baslat -> Tiim
Programlar -> IVT BlueSoleil -> BlueSoleil Kaldir)a tiklayin ve bilgisayar ekraninizdaki talimatlari takip

edin. Bluetooth siiriiciilerini kaldirdiktan sonra bilgisayarinizi yeniden baslatmaniz gerekmektedir.
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22 Teknik Ozellikler

Asagidaki teknik gostergeler ortalama degerlerdir. Kullanim sirasinda kiigiik farkliliklar olmasi oldukca
muhtemeldir. Gelistirme ¢alismalarindan 6tiirii teknik degisiklikler yapilmast miimkiindiir!

3.1 Kontrol Unitesi

Boyutlar (Yiikseklik x Geniglik X Derinlik) ........ccoceriiviiiiininiiiniie e 390 x 140 x 300 mm
AGITITK iR R R e n e nrennes yaklasik 1 kg
[V o] L e TSP P RSP TR PP 12 VDC
(5 0575 ST Motorola, 32 MHz
Veri bellegi (KONtrol §IP1) ...voveovrieeininieiisese e s yaklasik 32700 dl¢timlenmis deger
CalISMA SICAKIIZT ...vviiiiiiiiiie ettt ettt sttt et e e bt e she e she e st e be e beenbeenbeesrne s 0-50°C
Depolama/muhafaza SICAKIIGL ........oviiiiiiiiiicie e e e -20 - 60 °C
Havadaki NemM OTANT ...ccuviiiiiiiiiiiiiiris e 5%—-75%
SU ECITITIEZ ...ttt sttt btk b et e et R e e b e ek e bt s Rt e s e e R e s Rt e e et aE e e s e e nR e e b e e b e nreenenre e e nnas Hayir
SENSOT LEKIOLOJIST 1.ttt ettt bt e et n b ne bt st e n e nre e e e nrennes SCMI-15-D
3.2 Veri transferi

TEKNOIOJI bbbttt bbb Bluetooth
Frekans aralifl ........c.ooiiiiiiiie et 2.4 - 2.4835 GHz
P22V 1V )43 =) 1Y LSS 1 Mbps
ALS AUYATTIIIZT . renre s -85 dBm
AZAIME MENZI <.t sttt e st e bt b e be s besbe st b e e e neenenne b s yaklagik 100 m

3.3 Bigisayar, minimum sartlar

Asagidaki Gostergeler, dlgiimlenmis sonuglarinizi analiz edebilmeniz i¢in uygun bir bilgisayar1 dogru sekilde
segmenize yardimei olacaktir.

CD-ROM SUITICTSTL +veeuvveeiureeeisreesreeiiteeesiteeesteeessesasseeessseesssseessssesasesesssesassssessssesnsesesssesassssessessnsssesnsessnses min. 4x

ATAYUZ (VETT AKEATIINL) ..iiuviiiiiitieitie ittt sb e bt etttk b et e e ek et e st e e bt e be e nbeesbeesaneenneannis uUSB

TS oo A 13 1 F: o | SR min. 50 MB

Calisma belle@i (RAM) ..ottt n b nne s min. 256 MB

GIAfiK KATTL coeiieiiicee e e e min. 128 MB, OpenGL-uyumlu

TSIEHM STSEEIMI ..vveveveecececeeie ettt ettt en ettt en ettt annas Windows XP, Windows Vista
XX
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24 Teslimat Kapsami

Asagidaki kisimda Rover C II’ye ait tiim standart ekipmani ve opsiyonel parcgalari bulabilirsiniz. Bazi

durumlarda, temel ekipmana dahil olmayan baz1 opsiyonel aksesuarlarin varlig1 nedeniyle teslimat kapsami

degisebilir.

1

Kontrol Unitesi

Kablosuz kulaklik, 2 adet (AAA) pil dahil 1
Standart arama ¢ubugu 1
Kablolu elektrot 4
Guc¢ Paketi, sarj aleti ve yolculuk adaptéri dahil 1
Kullanici el kitabi 1
Tasima cantasi 1
"Visualizer 3D" Yazilimi 1
Bluetooth guivenlik aparati 1
Kontrol ¢ipi 2
Slpersensor 1

Tablo 1: Teslimat Kapsami
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BOLUM 5

Kontrol Birimleri

Bu kisimda bu 6l¢iim aletinin tiim kontrol birimlerinin temel kullanimina dair daha fazla bilgi bulabilirsiniz.

Ti{im baglantilar, girdi ve ¢iktilar detayli sekilde agiklanmuistir.
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26 Kontrol Birirmleri

5.1 Kontrol Unitesi
Figure 5.1 represents all control elements of the control unit of Rover C II.

LED lamps

OK button l l

Display Start button",' T - Skt for o = |
p h electrodes :
4 o

/5 > =) - g
. 3 , )
\»._,s { Socket for
& control chip

Power
on/off button Socket for

power pack

Socket
for probe

Arrow keys

Figure 5.1: Overview of control elements of the control unit

Sekil 5.1 Rover C II’nin kontrol iinitesindeki tiim kontrol birimlerini géstermektedir

Display Ekran

OK button OK butonu

Arrow keys Ok tuslari

Start Button Bagslat Diigmesi

Power on/off button Ag¢ma Kapama Diigmesi
Sockets for Electrodes Elektrot Soketleri
Socket for control chip Kontrol Cipi Soketi
Socket for power pack Gii¢ Paketi Soketi
Socket for probe Arama Cubugu Soketi
LED lamps LED lambalari

A¢ma/Kapama Diigmesi: A¢ma/Kapama diigmesi ile cihazi agip kapatabilirsiniz. A¢ma/kapama diigmesi
ayrica dahili hoparlorleri devreye alir veya devre dist birakir. Cihaz kapali durumdayken agma/kapama
diigmesine bastiginizda, cihaz agilacak ve gii¢ gostergesi olan yesil LED lamba yanacaktir. Eger cihaz
aciksa ve agma/kapama diigmesine basarsaniz, entegre hoparldrler aktive edilir. Ag¢ma/kapama diigmesine
yeniden basarsaniz dahili hoparlorler bu kez devre digi birakilir. Cihazi kapatmak igin agma/kapama
diigmesine cihaz kapanana ve LED 15181 sonene dek basmalisiniz.

Baslat Diigmesi: Bir 6l¢iimii baslatmak ve manuel vurus modundaki her bir vurusu serbest birakmak igin ilk
olarak Baglat diigmesi kullanilir. Eger ana meniide iseniz, baslat diigmesinin bir islevi daha vardir. Baglat
diigmesi ile ayn1 zamanda cihazin altinda bulunan entegre LED lambalari acip kapatabilirsiniz.

Gii¢ Paketi Soketi: Cihaz1 agmadan Once size verilmis bulunan gii¢ paketini gii¢ paketi soketine takmaniz
ve agmaniz gerekmektedir. Gii¢ paketini nasil kullanacagimza dair bilgi ilisikteki ayr1 bir kullanici el
kitabinda yer almaktadir.

Arama Cubugu Soketi: Bu sokete arama ¢ubugunu sokmaniz gerekmektedir. Arama ¢ubugu olmadan
6l¢iim yapilmasi imkansizdir.
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Konrol Birimleri 27

Kontrol Cipi Soketi: Bu sokete cihazin dogru sekilde calisabilmesini saglamak i¢in kontrol ¢ipini (glivenlik
aparat1) sokmaniz gerekmektedir. Kontrol ¢ipi baglanmadiginda ekranda “Kontrol Cipini Yerlestirin” mesaji
belirecek ve sabit bir ses sinyali duyulacaktir.

Elektrot Soketleri: Bir jeoelektrik 6l¢iimii yapabilmek igin, size verilmis bulunan 4 elektrot kablosunun bu
soketlere yerlestirilmesi gerekmektedir.

Ekran: Cihazin ekrani tiim ¢aligma modlarini, mesajlar1 ve 6l¢iim durumlarini gésterir. Ekranin altinda
cihazi galigtirmak icin 3 adet kontrol diigmesi bulunmaktadir. OK diigmesi en ¢ok, segili ¢caligma modunu
aktive etmek i¢in kullanilir. Bazi durumlarda bu diigme, bu el kitabinin ilgili yerinde agiklanacak olan bir
baska islev icin kullamlir. W ve A OK tuslarin1 kullanarak ana meniideki ¢alisma modlar1 arasinda gegis
yapabilir ve alt meniilerdeki secenekleri segebilirsiniz. Bu ok tuslari ile bir ¢alisma modunun 6l¢iimlemesini
bitirebilir ve ana meniiye geri donebilirsiniz.

5.2 Kulakhik
Sekil 5.2 kablosuz kulakligin tiim kontrol birimlerini géstermektedir.

Ear pad ( protective cap
for battery case)

Power on/off Volume control Frequency
button regulator

Figure 5.2: Control elements of wireless headphones

Sekil 5.2: Kablosuz kulakligin kontrol birimleri

Ear pad(protective cap for battery case) Kulaklik Yastik¢igr (Akii Kutusu i¢in koruyucu
ped)

Power on/of button Ac¢ma/Kapama diigmesi

Volume control Ses kontrol

Frequency regulator Frekans Diizenleyici

Kablosuz kulakliklar1 kullanabilmek i¢in iki adet AAA pilini pil kutusunun igine yerlestirmeniz gerekir. O
nedenle sol taraftaki “L” kulak yastik¢igini ¢ikartmali ve pil kutusuna pilleri yerlestirmelisiniz. Pil
kutuplarmi dogru yerlestirmeye dikkat edin. Simdi kulak yastik¢igini pil kutusunun tizerine koyun ve yerine
yerlesene dek dikkatlice bastirin.
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28 Kontrol Birirmleri

Ac¢ma/kapama (AC/KAPA) diigmesi ile kulaklig1 acin ve frekans diizenleyici (AYAR) ile dogru kanal1 bulun.
Rover C II cihazi agilmali ve bu ayar sirasinda sesli bir sinyal veriyor olmalidir. En iyi yolu kontrol ¢ipini
yerlestirmeden cihazi agmaktir. O zaman ekranda “Kontrol Cipini Yerlestirin”mesaj1 belirecek ve kablosuz
kulaklig1 optimal sekilde ayarlamak i¢in kullanabileceginiz siirekli bir sinyal ses, duyulacaktir. Ses kontrol
(SES) diigmesi ile kulakligin ses seviyesini ayarlayabilirsiniz.
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Montaj

Bu kisimda cihazin montajimin nasil yapilacagi ve dl¢iimlemeye nasil hazirlanacagi agiklanmaktadir.
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30 Montaj

Bu kisimda cihazin nasil monte edilecegi ve 6lgiime nasil hazirlanacagi agiklanacaktir. Rover C 11
cihazini alan Ol¢limlemesinde kullanmadan Once bazi hazirliklar yapilmasi gerekir. Liitfen
asagidaki asamalara dikkat edin!

1.Adim

Kontrol ¢ipi olmadan cihaz
aktiflestirilemez. Kontrol ¢ipi bir giivenlik
anahtart gorevi goriir. Kontrol ¢ipini
tasarlanan sokete baglayin!

Ayrica, Olgiilen degerleri depolamak igin
bir hafiza ¢ipi olarak kullanilir. Eger birkag
kontrol ¢ipiniz mevcutsa, her bir ¢ipte bir
6l¢iim depolayabilirsiniz!

Figure 6.1: Connect control chip

Sekil 6.1: Kontrol ¢ipini yerlestirin

2.Adim

Arama g¢ubugu yeralti degerlerini 6lgmek
icin kullanilir ve birimin tabanindaki sokete
baglanmalidir. Sert carpmalardan ve diger
4 zararlardan sakinin.

i= T e >
Figure 6.2: Connect probe

Sekil 6.2: Arama ¢ubugunu yerlestirin

3.Adim

Cihaza gii¢ saglamak i¢in, temin edilen gii¢
paketini baglamalisiniz.

Tasarlanan  soketteki  giic  paketine
konektdrii takin ve yerinde sabitleninceye
i tek saga ve sola gevirin.

Konektorii cektiginizde, soketten
ayrilacaktir.
S *-‘f- R
Figure 6.3: Connect power pack for power supply
Sekil 6.3: Gii¢c kayna@ icin gii¢c paketini
yerlestirirn
XX
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4.Adim

Gili¢ paketini bagladiktan ve gii¢ kaynagina
bagladiktan sonra pantolonunuzun cebine
veya baska bir cebinize koyabilirsiniz.
Simdi, agma/kapama diigmesini kullanarak
cihaz1 agmalisiniz.

=

Figure 6.4: Pocket the power pack

Sekil 6.4: Gii¢ paketini cebinize atin.
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BOLUM 7

Calisma Modlari

Bu kisimda aleti ¢alistirma konusunda daha fazla sey 6greneceksiniz. Her ¢alisma modu diizgiin bir alt

boliim halinde agiklanacaktir.
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34 Calisma Modlar1

Cihaz1 agma/kapama diigmesi ile agtiginiz her seferde, cihaz tipi ve cihaz versiyonu ekranda belirir. Bundan
sonra her zaman ekranin artalaninin 15181m ayarlamak i¢in bir secenek goriirsiiniiz.

Artalan 1131 icin W ve AN tuslar ile segebileceginiz 3 degisik ayar mevcuttur:

e Otomatik
Artalan 15181n1n otomatik olarak diizenlenmesi. Se¢im meniilerinin iginde ekran 15181 daima agiktir
ve aktive edilen ¢alisma modu esnasinda (6l¢imleme esnasinda) ise ekran 15181 kapali olacaktir.

e Acik
Artalan 15181 stirekli aktive durumdadir, yani ekran her zaman 1siklidur.

e Kapal
Artalan 15181 silirekli devre dis1 durumdadir, yani ekran her zaman 1s1ksizdir.

WV ve A tuslan ile arzu ettiginiz segenegi sectikten sonra bu se¢imi OK tusuna basarak teyid etmelisiniz.
Bundan sonra, mevcut tiim ¢alisma modlarini segebileceginiz ana meniiye gireceksiniz.

Rover C Il cihaz1 agagidaki ¢aligsma modlarini sunmaktadir:

e 1 Manyetometre
Bir sesli manyetik alan 6l¢iimlemesi yapar.

e 2 Zemin Taramasi
Bilgisayarda analiz edilmek tizere bir grafik 6l¢tim yapar.

e 3 Oyuk Bulucu
Oyuk ve bosluklarin yerlerini belirleyecek bir jeoelektriksel 6l¢iim yapar.

* 4 Bellegin Bilgisayara Transferi
Olgiimleme degerleri, analiz i¢in dahili bellekten (kontrol ¢ipi) bir bilgisayara gonderilir.

e 5 Siiper Sensor Ayrimi
Stipersensdriin 6l¢iilmiis degerleri metal analizi i¢in dogrudan bir bilgisayara gonderilir.

Dogru calisma modlarinin se¢imi planlanan goreve baglhidir. Normalde bir alani kesif i¢in birbiri ardina
cesitli calisma modlar1 kullanirsiniz. Bu sayede taranan zeminin altindan miimkiin oldugunca cok bilgi elde
edersiniz.

Rover C II’nin eksiksiz menii yapisi i¢in Sekil 7.1'deki semaya bakabilirsiniz.
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FS Gelecek
Serisi
Rover C Il
Versiyon 4.0
www.okm-
gmbh.de
Artalan Is181
- Otomatik
1 Manyetometre Manyetometre
Aktif
2. Zemin Vurus Modu
taramasi - Otomatik
Transfer Modu Bilgisayara Baslat’a Basin
- Bellek baglaniyor... L:1,1:0/20
3 Oyuk Bulucu Tariyor
Litfen
bekleyin...
4 Bellegin Bilgisayara Bagslat’a Basin Gonderiyor...
Bilgisayara baglaniyor...
Transferi
5 Siiper Sensor Bilgisayara Baglat’a Basin Ayrim Aktif
Ayrimi baglantyor...
Versiyon Calisma Parametrelerin Bilgisayar ile Calisma Aktif Calisma
bildirimi ve modunun Ana tve |tuslar ile baglanti modunu Modu
artalan 15181nin - | Meniiden 1 ve secilerek OK kurulmas1 — uygulamak igin
1 ve | tuslariile | [tuslariile tusu ile teyid gerekli ise Baslat
secilerek OK secilerek OK edilmesi diigmesine
tusu ile teyid tusu ile teyid basin
edilmesi edilmesi

Sekil 7.1: Menii yapisumin genel goriiniimii

www.okmmetaldetectors.com
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36 Calisma Modlar1

7.1 Manyetometre
“Manyetometre” ¢alisma modunda, alan ferromanyetik' metallere gore arayabilirsiniz.  Bu mod yalnizca
sesli bir moddur ve herhangi bir grafik gésterim yaratmaz.

Bu ¢alisma modunda kiiciik standart arama ¢ubugunu veya daha biiyiik olan Siipersensorii kullanabilirsiniz.
Yiiksek ¢oziiniirliiklii Stipersensorii kullanarak daha fazla bir niifuz derinligi elde edebilirsiniz. Liitfen zemin
yiizeyinde veya yiizeye yakin yerde bulunan metal ¢oplere veya unsurlara da tepki verebilecegini aklinizda
bulundurun.

Cihaz1 agin ve ana meniiden ‘“Manyetometre” ¢alisma modunu se¢in. Calisma modunu aktive etmek i¢cin OK
tusuna basin. Su anda ekran “Manyetometre Aktif” mesajin1 gosteriyor olmalidir. Bu noktada cihazdan
hicbir ses duyulmuyor olmalidir.

Sekil 7.2: Arama gubugu daima yeri isaret ediyor olmalidir ve dondiiriilmemelidir

Simdi yavasca ileriye, geriye ve yanlara hareket edebilirsiniz, ancak arama ¢ubugunu dondiirmekten kaginin.
Arama ¢ubugu daima dik vaziyette yere isaret ediyor olmali ve kendi ekseni etrafinda dondiiriilmemelidir.

Figure 7.3: Pivoting or turning of the probe falisifies the measurement

Figure 7.3: Pivoting or turning of the probe falisifies the measurement

Dipnot 1: Ferromanyetik metallere rnek: demir, kobalt ve nikel. Ayrica bu metallerden olusan parcalar igeren diger metaller ve nesneler de saptanabilir.
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Sesli bir sinyal duyuldugunda cihaz, arama cubugunun konumunun altinda muhtemel bir metal hedef
saptamis demektir. Bu sekilde, ¢ivi, vida, kapak ve benzeri hedefler gibi yiizeye yakin kiiciik metalleri
bulmak miimkiindiir.

“Manyetometre” c¢alisma modunu, tarama yapmak istediginiz alani bu tiir rahatsizlik verici metal
pargalarindan temizlemek icin kullanmalisimz. Yiizeye yakin yerde ne kadar az metal olursa, “Zemin
Taramasi”’¢alisma modunda elde edeceginiz sonuglar da o kadar iyi olur. Ayni zamanda zeminin daha
derininde bulunan daha biiyiik ebattaki metal hedefleri de bulabilirsiniz. Genel diistur sudur: Hedef ne kadar
biiyiikse, saptanabilecegi zemin derinligi de o kadar fazladir!

“Manyetometre” c¢aligma modunu ayn1 zamanda kazi esnasinda kesin yer saptayici (pinpoint) olarak da
kullanabilirsiniz. Eger hal-i hazirda genis bir ¢ukur kazmis iseniz ve saptanan nesnenin tam olarak nerede
konuglandigini hatirlamiyorsaniz, hedefin pozisyonunu hizli ve etkili bir sekilde yeniden bulmak {izere
Manyotemetre modunu kullanabilirsiniz.

“Manyetometre” ¢alisma modunu kapatmak ve ana meniiye donmek icin [J veya [ ok tuslarindan herhangi
birine basmaniz gerekmektedir.

2.2  Zemin Taramasi

“Zemin taramas1” ¢alisma modu herhangi bir alanin bilgisayarda analiz edilebilmesi amaciyla grafiksel
Olciimiinii yapabilir. Olgiim i¢in standart arama ¢ubugunu veya Siipersensorii kullanabilirsiniz.

Cihazi agin ve ¥ ve A ok tuslarii kullanarak ana meniide “Zemin Taramasi” calisma modunu segin.
Caliyma modunu aktive etmek i¢in OK tusuna basm. Simdi 3 degisik parametre ayarlama segeneginiz var.
11k parametre vurus modudur ve asagidaki secenekleri sunar:

e Otomatik
Her 6l¢lim otomatik olarak ve herhangi bir kesinti olmaksizin siirekli bir sekilde kaydedilir.

e Manuel
Bir 6l¢iim degeri ancak siz Baslat diigmesine bastiktan sonra kaydedilir..

Ikinci ayarlanabilir parametre, her bir tarama yolu icin kaydedilecek olan 6l¢iim noktalarmin (Vuruslar)
sayisidir. Asagidaki se¢imler yapilabilir:

e Oto

Bir tarama yolundaki 6l¢im noktalarinin sayisi, ancak Ol¢im sirasinda tanimlanabilir. Birinci
tarama yolunun sonunda, gerekli olan sayidaki 6l¢iim noktasini kaydetmek iizere Baslat diigmesine
basilmalidir. Bu 6l¢im noktasi sayisi daha sonra takip eden tarama yollarinda otomatik olarak
kullanilacaktir. ikinci tarama yolunun baslangicindan itibaren tanimlanmus sayidaki 6l¢iim noktast
gonderildiginde cihaz kendisini durdurur.
“Oto”yu segerseniz, bilgisayara dogrudan veri transferi yapamazsiniz. Yalnizca Olgiilen degerleri
cihazin i¢ bellegine depolayabilirsiniz zira alanin tam uzunlugu hala sec¢ilmemistir.

e 10, 20,..,200
Her bir tarama yolu, se¢ilmis sayida 6l¢iim noktasi i¢erir. Her tarama yolunun sonunda, 6l¢iim
noktasi sayisina ulasildigi anda cihaz kendisini durdurur.
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Son adimda veri transferinin tliriinii tanimlamaniz gerekir (Transfer Modu). Asagidaki se¢eneklerden birini
secmelisiniz:

e Bellek
Olgiilen veriler cihazin i¢ belleginde depolanir.  Olgiimlemeyi bitirdikten sonra, “Bellegin
Bilgisayara Transferi”¢aligma modunu kullanarak verileri bir bilgisayara aktarmaniz gerekir. Ig
bellekte her seferinde yalnizca bir 6l¢iimii depolayabilirsiniz. Yeni bir 6l¢lim kaydedilir edilmez, bir
onceki 6l¢imlemede 6l¢iilen veri geri alinamaz sekilde silinir.

e Bilgisayar
Olgiilen veriler, aninda bir bilgisayara transfer edilecektir. O nedenle Sl¢iimleme baslamadan &nce
bilgisayarla bir bluetooth baglantis1 kurulacaktir. “Bilgisayar” segenegi, vurus (Vuruslar) sayisi
“Otomatik”’secenegine ayarli ise kullanilamaz.

Tiim parametreler ayarlandiktan sonra, cihaz ilk tarama yolunu baglatmak igin hazir demektir. Bu andan
itibaren ekran o anki tarama yolu sayisini ve tarama yolu bagina 6lgiilmiis olan vurus sayisini gosterecektir.

Press Start

Number of scanning path ! Number of measure points

which is currently per scanning path
executed Number of measure points
which has been receorded

Figure 7.4: Display representation in operating mode "Ground Scan”

Sekil 7.4: “Zemin Taramast” ¢alisma modundaki ekran gosterimi

Number of scanning path which is currently | Su anda gergeklestirilen tarama yolunun

executed sayisl
Number of measure points which has been Kaydedilen 6l¢tim noktasinin sayisi
recorded

Number of measure points per scanning path | Tarama yolu basina 6l¢iim noktasinin sayisi

Sekil 7.4, ilk tarama yolunun basladigini ve o ana dek hi¢ vurus 6l¢iilmedigini belirten ekrani1 gdstermektedir.
Toplamda tarama yolu basina 20 adet 6l¢lim noktasi olacaktir. Cihaz, kullanicinin 6l¢iimlemeyi kaydetmeye
baglamak icin Baglat diigmesine basmasini beklemektedir.

Litfen ilk tarama yolunuzun baslangi¢ pozisyonuna gidin ve Baslat diigmesine basin.

a) Eger “Otomatik”vurus modunu segtiyseniz, ilk tarama yolunuzun sonuna dek yavasca gitmeye
devam edin. Siz vurus sayisini belirlediginizde cihaz yolun sonunda otomatik olarak durur, aksi
taktirde ilk tarama yolunun sonuna vardigimizda Baslat diigmesine basmaniz gerekir. Simdi liitfen
bir sonraki tarama yolunun baslangi¢ pozisyonuna gidin ve Baslat diigmesine yeniden basimn. Cihaz
tarama yolunun sonunda otomatikman kendi kendisine duracaktir
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Figure 7.5: “Zig-Zag" scanning in mode Ground Scan

Sekil 7.5: Zemin taramast modunda “Zigzag” tarama

b) Eger “Manuel”vurus modunu sectiyseniz, dlglimlemeyi baglatmak i¢in Baglat diigmesine basmaniz
gereklidir. Simdi manuel tarama modunu kullaniyorsunuz, bu da her bir 6l¢lim vurusunu teker teker
elle baglat diigmesine basarak salivereceksiniz demektir. Vuruglar otomatik olarak
gonderilmeyecektir. Simdi bir kiigiik adim daha atmali ve ikinci 6lgtim noktasini 6lgmek icin baglat
diigmesine basmalisiniz. Alet duracaktir ve siz yine bir kiiciik adim daha atarak baslat diigmesine
yeniden basmalisiniz. Simdi ilk tarama yolunun sonuna dek bu sekilde devam edin. Eger satir
basina vurus sayisim1 tanimladiysaniz, cihaz otomatik olarak tarama yolunun sonunda sinyal
verecektir, aksi taktirde ilk ¢izgiyi bitirdiginizde OK tusuna basmaniz gerekir. Simdi bir sonraki
tarama yolunuzun baslangi¢ pozisyonuna gidin ve yine baglat diigmesine basm. Bir adim daha ileri
gidin ve ilk tarama yolunda yapmis oldugunuz gibi dl¢iimii ayn1 sekilde yineleyin. Simdi cihaz artik
bir sonraki tarama yolunun sonunda otomatik olarak sinyal verecektir.

Bundan sonraki tarama yollarin1 da l¢iim alaninin tamamini kaydedene dek dlgmeye devam edin. “Zemin
Taramas1” ¢aligma modunu bitirmek ve ana meniiye geri donmek i¢in ¥ veya 4 ok tuslarindan birine basin.
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7.3 Oyuk Bulucu

“Oyuk Bulucu” ¢aligma modu, magaralar, tiineller, siginaklar ve diger bosluklar gibi sakli oyuk ve bos
yerleri bulmak i¢in kullanilir. Bu modda jeoelektriksel bir 6l¢iim yapilir, o nedenle dort elektrotu takmak ve
onlar1 zemin lizerine dikdortgen bir alan olusturacak sekilde koymak gereklidir. Cihazda dort elektrot igin
dort adet de soket vardir. Elektrotlan taktiginizda, belirtilen kablolara dikkat etmelisiniz.

Figure 7.6: Connection of electrodes
Sekil 7.6: Elektrotlarin takilmasi

Daha iyi bir goriiniirliik saglamak i¢in Sekil 7.6’da sar1 kablo kullamilmugtir. Liitfen elektrotlarla dikdortgen
bir alan tanimlayin ve onlar1 zeminin igine yerlestirin. Ayrica kablolar1 da baglaym. Yani, cihazi 6l¢iim
alanimizin ortasina koyun ve sekil 7.6’da gosterildigi gibi, list sol elektrot kablosunu {ist sol sokete baglayn.
Alt soldaki elektrot kablosu da alt soldaki sokete baglanmalidir. Tiim elektrot kablolarini takana dek bu
sekilde devam edin.

“Oyuk Bulucu” ¢alisma modunda, dahili bellekteki tiim veriler bir dl¢lime baslar baslamaz silinir.
Liitfen 6l¢tim verilerinizi “Bellegin Bilgisayara Transferi”’¢alisma modunu kullanarak dnceden
bilgisayara transfer etmeye dikkat edin!

Simdi cihazi agin ve W veya AN ok tuslarindan birini kullanarak "Oyuk Bulucu”¢alisma modunu segin.
Calisma modunu aktive etmek i¢in OK tusuna basin. Ekranda simdi “Tarwyor... Liitfen bekleyin!”mesajini
gorebilirsiniz.

Yaklasik 1 dakika sonra asagidaki iki mesajdan biri ekranda belirecektir:
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e Oyuk =Hayir
Bir bosluk bulunmamustir ve bilgisayarda bir grafik kontrolii s6z konusu degildir. Ana meniiye geri
dénmek icin W veya A OK tuslarindan birine basin.

e Oyuk = Evet, OK = Transfer
Bir bosuga isaret edebilecek bir anormallik saptanmistir. Kayith 6l¢iilmiis veriler cihazin i¢
belleginde kaydedilmistir. Olgiilmiis verilerinizi kontrol etmek i¢in simdi bu verileri bir bilgisayara
aktarabilirsiniz. Sekil 7.7, "Visualizer 3D" yaziliminin konfigiirasyon diyalogunu gostermektedir.
Yazilimimizin konfigiire edilmesi esnasinda liitfen “Jeo-elektriksel Tarama (elektrot)” modunu
secmeye dikkat edin. COM portunu dogru ayarlamak i¢in liitfen sayfa 13’teki Boliim 2’yi
(Bluetooth ile Veri Transferi) okuyun!
Ti{im parametreleri dogru sekilde ayarladiktan sonra OK kutusuna tiklayin.

New project

MSaBUre SQUPMENL (08VIC3)

Raver C Ul -

TranamiBaon mathod interracs
Su=tcoth [=] |coms [
Operatng mode
= Scan moge
Geo-eectrical ecan [ slactrodss ) [= IJ ,[ [ l l
[ ~/ OK J > Cancal

Figure 7.7: Configuration of 3d software In operating mode "Cavefinder”

Sekil 7.7: 3d yazilhmimin “Oyuk Bulucu ”¢alisma modunda konfigiirasyonu

Olgiilmiis verileri transfer etmek istemiyorsaniz, ana meniiye geri donmek icin sadece W veya A  OK
tuslarindan birine basin. Olgiilmiis verileri bilgisayara daha sonra aktarmak istiyorsaniz, “Bellegin
Bilgisayara Transferi” ¢aligma modunu kullanabilirsiniz!

Eger bu sizin ilk 6l¢iimiiniiz ise, i¢inde bosluk ya da oyuk olup olmadigini aramak i¢in kendinize genis bir
alan tanimlamaniz tavsiye edilir. Bir oyugun tam konumunu belirlemek i¢in (oyuk varsa) dl¢iilmiis alaniniz1
dort kii¢iik parcaya boliin ve her alt boliimde 6l¢iimii yineleyin.

Bu yontemi, oyugun tam konumunu bulana dek istediginiz siklikta kullanabilirsiniz.

Sekil 7.8’de, agiklanan dlgiimleme yontemi bir kez daha gosterilmektedir. Ilk dl¢iimdeki genis alan burada
siyah olarak gosterilen alandir. Cihazin ekraninda “Oyuk = Evet" mesaj1 belirir. Daha sonra bu alani dort
kiiciik alt alana boliin ve kirmizi ile gosterilen bu alanlarda dl¢limlerinizi tekrarlayin. Sadece iist sol alanda
“Oyuk = Evet” mesaj1 gosterilecektir. Diger tiim alt alanlarda ekran “Oyuk = Hayw” mesajini gosterecektir.
Simdi kirmizi ile gosterilen bu alt bolimii saptanan oyugun pozisyonu ve ebadini belirlemek icin
bolebilirsiniz.
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0 0 O

Figure 7.8: Spiit up measure area and rarefy

Sekil 7.8: ol¢iim alanini boliin ve inceltin

Saptanan bir boslugun oOlciilmiis verilerini bir bilgisayara aktarmis iseniz, liitfen asagidaki hususlar1 goz
oniinde bulundurun:

e QGrafik gosterim yalnizca dlglimlenen alanin iletkenligini ve direng degerlerini belirtir. Var olan
boslugun sekli ya da boyutlar1 hakkinda herhangi bir bilgi vermez. O nedenle Glglim alanini
yukarida belirtildigi sekilde bolmek ve ¢esitli detayli 6l¢timler yapmak gereklidir.

e QGrafik gosterimin igindeki kirmizi renk yiiksek iletkenligi (diisiik diren¢ degeri) ve mavi renk de
diisiik iletkenligi (yiiksek diren¢ degeri) belirtir. Icinde metal hedeflerin ya da benzer nesnelerin
bulundugu sonucuna varmak miimkiin degildir.

e (QGrafik gosterim sadece elde edilen oOl¢iim sonuglarinin ikinci bir kontrolii olarak kullanilir.
Gorilintiiniin icinde ne kadar ¢ok mavi renkte deger varsa, boslugun bulunmasi olasilig1 da o kadar
yiiksektir.

e Normal durumlarda her bir grafik gosterim birbirine benzer goériiniir, ancak 6l¢iilen degerler farklh
olabilir. Bunun ana nedeni, transfer edilen grafiklerin cihazin i¢ elektronik aksami tarafindan tetkik
edilmesi ve bir anormallik olarak siniflandirilmasidir.

2.2 Bellegin Bilgisayara Transferi

“Bellegin Bilgisayara Transferi” ¢alisma modunu kullanarak dl¢limlenen verileri cihazin i¢ belleginden bir
bilgisayara transfer edebilirsiniz. O nedenle bluetooth giivenlik aparatin1 takmak ve veriyi alacak yazilimi
hazirlamak gereklidir. ~ Ayarlamalar yapildiktan sonra bu g¢alisma modunu basarili bir sekilde
kullanabilirsiniz.

Yazilimin dogru ayarlari konusunda detayl bilgiyi yazilimin kullanici el kitabinda bulabilirsiniz.

Cihaz1 a¢in ve ana meniiden W ve AN OK tuslarmi kullanarak “Bellegin Bilgisayara Transferi” caligma
modunu sec¢in. Calisma modunu aktive etmek icin OK tusuna basin. Cihazin ekraninda su anda
“Bilgisayara baglaniyor...” mesaj1 goriinmektedir. Cihaz veri transferine hazir hale gelince ekranda
"Baslata Basin" mesaj1 belirir. I¢ bellekteki tiim veriyi bilgisayara aktarmak igin baslat diigmesine basin.
Tum veriler gonderildikten sonra ekranda“Bilgisayarla baglanti kesiliyor...”mesaj1 belirecektir. “Bellegin
Bilgisayara Transferi” ¢aligma modu otomatik olarak sona erecek ve sizi ana meniiye geri gotiirecektir.
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7.5 Siiper Sensor Ayrimi

“Siiper Sensor Ayrim1” ¢alisma modunda, ferromanyetik ve ferromanyetik olmayan metaller arasinda ayrim
yapma olanagina sahip olursunuz. Bu caligma modu yalnizca Siipersensor cihaza bagli iken ana meniiden
goriilebilir. Standart arama ¢ubugunu bu c¢alisma modunda kullanamazsimiz. Sekil 7.9, Siipersensoriin
Ol¢lim sirasinda nasil tutulacagini gostermektedir.

Figure 7.9: Position of the Supersensor during a measurement

Sekil 7.9: Ol¢iim sirasinda Siipersensdriin pozisyonu

Figure 7.10: Discrimination with Supersensor

Sekil 7.10: Siipersensor ile ayrim islemi

“Manyetometre” ¢alisma modundakine benzer sekilde, Siipersensor yere bakar sekilde ve dik tutulmalidir.
Kendi ekseni etrafinda dondiiriilmemeli ya da gevirilmemelidir.

Normalde bu calisma modu, “Zemin Taramasi”’caligma modunda tam bir Olgiim gercgeklestirildiginde
kullanilir. Temel olarak, saptanan nesnenin detayli bir sekilde analiz edilmesi igin kullanilir. “Zemin
Taramas1” modunda yaptiginiz Sl¢iimlerin sonuglarinin analizi sayesinde, var olan bir nesnenin pozisyonunu
belirleyebilirsiniz ve simdi Siipersensor sayesinde 6l¢iim alaninin iginde nerede detayli arastirma yapmaniz
gerektigini bilebilirsiniz.

Bu calisma modunda tiim o6l¢iimlenen alan dogrudan bir bilgisayara gonderiliyor olacaktir. O nedenle
oncelikle 3d yaziliminda veri transferinin ayarlanma isinin yapilmasi gerekir. Sekil 7.11, "Visualizer
3D”yaziliminin konfigilirasyon diyalogunu gostermektedir. Liitfen konfigiirasyon esnasinda “Ayrim” ¢alisma
modunu sectiginizden emin olun.
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New project >

Measure egquipment (devics)
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Figure 7.11: Configuration of the 3d software In operating mode "Super Sensor Discrimination”

Sekil 7.11: “Siiper Sensor Ayrimi” ¢alisma modunda 3d yaziliminin konfigiire edilmesi

COM portunu dogru ayarlamak igin liitfen ayrica sayfa 13°teki Bolim 2’yi (“Bluetooth ile Veri
Transferi”)okuyun! Tiim parametreleri ayarladiktan sonra OK kutusuna tiklayin.

Yazilimi veri transferi i¢in hazirladiktan sonra saptanan nesnenin yanima gidin, cihaz1 agin ve ana meniide W
ve AN ok tuslarini kullanarak “Siiper Sens6r Ayrimi” ¢alisma modunu segin. Calisma modunu aktive etmek
icin OK tusuna basin.

Bilgisayara veri transferi baglantis1 kurulduktan sonra veri transferi ve 6l¢iim islemine baglamak i¢in baglat
diigmesine basabilirsiniz. Simdi Siipersensorii muhtemel bir nesne iizerinde yavasga bir taraftan diger tarafa
dogru hareket ettirebilirsiniz. Liitfen nesnenin tamamini yakalamaya calisin, yani bu, nesnenin sinirlarinin
disina tasarak 6l¢iimleme yapmaniz gerektigi anlamina gelir. Nesnenin temiz bir “imzasin1” elde edebilmek
tizere bu ol¢timii bir kag kere tekrarlayin. Herhangi bir hedefin kendine has 6zelliklerini size tanitabilecek 3
degisik imza vardir.

% Ferromagnetic metals
Ferromagnetic targets have a positive-
negative-signature.

Figure 7.12: Signature of a ferromagmnetic metal target

Sekil 7.12: Ferromanyetik bir metal hedefin imza frekansi Ferromanyetik metaller

Ferromanyetik hedefler bir pozitif-negatif imzaya
sahiptir.

Sekil 7.12, demir gibi ferromanyetik bir metalin tipik imzasi gdstermektedir. Imza frekans egrisi bir pozitif
(kirmizi1) ve bir de negatif amplitiid igerir. Ilk imza pozitif bir amplitiid ile, ikinci imza ise negatif bir
amplitiid ile baglar. Siras1 6nemli degildir, bu, Siipersensoriin hareket yoniine baglidir. Arama ¢ubugunu bir
yandan diger yana hareket ettirmeye devam ederseniz, bu 2 imza siirekli sekilde degisecektir.

Temiz bir imza elde edebilmek igin Siipersensorii zemin iizerinde yavasca ve esit sekilde ve bir hedefin
iizerinde hareket ettirmeye dikkat edin.
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Non-ferromagnetic metals

Non-ferrous targets have a pure positive
signature.

Figure 7.13: Signature of a non-ferromagnetic metal target

Sekil 7.13: Ferromanyetik olmayan bir metal hedefin imza frekans1 ~ Ferromanyetik olmayan metaller

Ferromanyetik olmayan hedefler salt pozitif
imzaya sahiptir.

Sekil 7.13. Demirli olmayan bir hedefin imzasin1 gostermektedir. Sadece pozitif (kirmizi) bir amplitid
oldugunu fark edebilirsiniz. Ana ampliitiide ek olarak, degerli madenler igin tipik olan bir diger kiigiik tepe
noktast bulunmaktadir. Burada da amplitiid siras1 ve kiigiik tepe 6dnemsizdir ve tarama yoniine baglidir.

Non-metallic targets

All non-metallic tems have a pure
negative signature.

Figure 7.14: Signature of a non-metallic target

Sekil 7.14: Metalik olmayan hedefin imzasi Metalik olmayan hedefler
Metalik olmayan tiim maddeler salt negatif
imzaya sahiptir.

Tipik imzalarin sonuncusu sekil 7.14’te gosterilmistir. Bu, metal olmayan tiim hedef ve yapilara has tipik bir
imzadir. Bunlar bosluklar, tiineller veya gomiilii plastik boru veya kutular olabilir. Sadece negatif (mavi)
amplitiid oldugunu fark edebilirsiniz.

“Siiper Sensor Ayrim1” ¢alisma modundan ¢ikmak ve ana meniiye geri donmek igin sadece W veya A\ ok
tuslarindan birine basmaniz yeterlidir.
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BOLUM

Saha Prosediiru

Bu boliim bir alanda yapilacak 6l¢iimiin genel prosediiriine dair pratik talimatlar icermektedir. Degisik

Olciimleme yontem ve prosediirleri detayli sekilde anlatilacaktir.
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8.1 Genel tarama prosediirii

Genelde her 6l¢iim daima tarama alaninizin alt sag kdsesinde baslar. Bu noktadan baslayarak bir
tarama yolunun ardindan bir diger tarama yolunda yiiriimelisiniz, takip eden her tarama yolu bir
oncekinin solunda yer almalidir. Bu ¢izgiler iizerinde yiiriirken dl¢iimleme degerleri kaydedilecektir
ve secilmis ¢alisma moduna bagli olarak ya dogrudan bir bilgisayara aktarilacak ya da cihazin
bellegine kaydedilecektir.

Cihaz, bitirilen her tarama yolunda durur, bdylelikle kullanici bir sonraki yolun baglangic noktasini
bulabilir. Bu sekilde tiim yollar kaydedilir ve alan dl¢limlenmis olur.

Sekil 8.1 muhtemel 4 baslangic poziyonunun hepsini ve bunlara mukabil ilk tarama yolunu
gostermektedir.  Topragin kompozisyonuna bagli olarak oOl¢limlemeniz igin optimal baslangic
noktasini kendiniz de belirleyebilirsiniz.

-+
Start of
sy 1. tarama yolunun baglangici
patl
]
End of
1, scanning
path
0 > 1. tarama yolunun sonu

Figure 8.1 Starting position of a scan area

Sekil 8.1: Bir tarama alammin baslangi¢ pozisyonu

Tarama yollar1 “Zigzag” ya da “Paralel” katmanlar seklinde nitelenebilir. Ayrica, bir tarama yolu
esnasinda kaydedilen vurus sayilari (6l¢iim noktalar1) da, tarama alanimizin ebadina bagli olarak
(tarama yolunun uzunlugu) miinferit olarak ayarlanabilir.
8.1.1 Tarama Modu
Rover C Il ile bir alan1 aragtirmak i¢in iki genel teknik mevcuttur:
e Zigzag
Birbirine bitisik iki tarama yolunun baslangi¢ pozisyonu, Olgiilen alanin zit tarafindadir.

Tarama yolunda da, doniis yolunda da verileri kaydedersiniz.

e Paralel
Iki tarama yolunun baslangi¢ pozisyonu daima &lgiilen alanla ayni taraftadir. Verileri sadece
bir yolda ve bir yonde kaydedersiniz ve bir sonraki tarama yolunda veri kaydi yapmadan

sadece baslangi¢ noktasina geri yiiriirsliniiz.

Sekil 8.2 her iki teknigi de sematik olarak gostermektedir.
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Figure 8.2: Scan modes to measure an area Tarama yolunun Sonu
Paralel tarama Zig — Zag tarama

Sekil 8.2: Bir alani 6l¢mek icin kullanilan tarama modiar

“Paralel” tarama modunda, yiirimeye 6l¢iim alanimizin sag alt kosesinden (nokta @)baslayacaksiniz
ve Olciim alanmin iist sag kosesine dogru bir tarama yolu kaydedeceksiniz. Ilk tarama yolunu
kaydettikten sonra, 2. tarama yolunun baslangi¢ noktasina (nokta @) geri yiliriimeniz ve ikinci tarama
yoluna o noktadan baglamaniz gerekmektedir. Bu sekilde, siz 6l¢iim alaninizin sol tarafina erisinceye
dek tiim diger yollar taranacaktir.

“Zigzag" tarama modunda da yine yiirimeye Ol¢lim alanmizin sag alt kosesinden (nokta
0)baslayacaksiniz ve 6l¢iim alaninin sag tist kosesine dogru bir tarama yolu kaydedeceksiniz. Paralel
Olciimlemeden farki ise, ikinci tarama yolu iizerinde geriye yliriirken veri kaydetmeye devam etmeniz
gerekmesidir. Yani ikinci tarama yolunun baslangi¢ noktasina (nokta @) gitmeniz ve zit yénde tarama
yapmaniz gerekir. Bu sekilde, “Zigzag” tarama modundaki tiim tarama yollari siz 6l¢iim alaninizin sol
tarafina eriginceye dek taranacaktir.

Tarama yollar1 arasindaki mesafe bir dl¢iim esnasinda sabit olmalidir ancak bir 6l¢iim alanindan
digerine degisebilir. Eger daha ziyade kiiciik hedefler ariyorsaniz o zaman yollar arasinda kisa bir
mesafe segmelisiniz! Su standart bir kuraldir: Yollar arasindaki mesafe ne kadar kisaysa, tarama
sonucunuz o kadar kesin

8.1.2 Tarama Yolu Basina Vurus Sayisinin Diizenlenmesi

Olgiimlemeye baslamadan once vurus sayisini veya ilk tarama yolunu bitirdikten sonra dlgiim
noktalarinin sayisini ayarlamak i¢in otomatik modu (“Oto”) segmek miimkiindiir.

Olgiim noktalarinin sayis1 belirlendikten sonra bu sayiya erisildiginde cihaz otomatik olarak duracak
ve yeni tarama yolunun baglamasini bekleyecektir.

Otomatik modda ilk tarama yolunun O&lglimiinii, ilk tarama yolunun sonuna geldiginizde baglat
diigmesine basarak, kendiniz durdurmalisiniz. Bu etkili 6l¢lim noktasi sayisi, bu 6l¢giimlemede bundan
sonraki her tarama yolu i¢in kullanilacaktir. Cihaz ikinci tarama yolundan itibaren, varsayilan vurus
sayisina erisildiginde otomatikman durur.
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Tarama yolu basina kaydetmis oldugunuz vurus sayisinin miktarini aklinizda tutun. Bu miktar
daha sonra veriler bilgisayara transfer edilirken, 6l¢iimleme aletinizden 6l¢iilmiis tiim verilerin
dogru sekilde alinmasi igin yazilim programina girilmelidir!

Dogru vurus sayisini segmek icin 6zel bir kural yoktur. Ancak gz oniine alinmasi gereken degisik
unsurlar mevcuttur. Bunlar, 6rnegin:

e Olgiilen alaninizin uzunlugu, ve
e Aradigimiz nesnelerin ebadidir.

Iki vurus arasindaki tercih edilir mesafe yaklasik 15 — 20 cm kadardir. Iki vurus arasindaki mesafe ne
kadar azsa, grafik gosterim o kadar tam olur. Kiigiik nesneler ariyorsaniz kisa mesafeler segcmeniz
gerekir, bliylik nesneler icinse vuruslar arasindaki mesafeyi artirabilirsiniz.

Sekil 8.3, bazi nesneler i¢in tarama yolu bagina mesafenin etkilerini ve vurus sayisint gostermektedir.

bvod v 4 4 iEmml il

Figure 8.3: Effects of changing the number of impulses and their distance

Sekil 8.3: Vurus sayisint ve mesafelerini degistirmenin etkileri

Sekil 8.4, cok az vurus ile (sol taraf) ¢cok daha fazla vurus (sag taraf) arasindaki farki ayni uzunluktaki
bir tarama yolu ilizerinde gostermektedir. O nedenle, ikinci kayit (sag taraf) ¢ok daha fazla detay
gostermektedir ve ayrica daha kiiglik nesneler goriilebilmektedir.

Figure 8.4: Comparison of low and high number of impulses

Sekil 8.4: Diistik ve yiiksek sayida vurusun karsilastirmasi

Farkl1 vurus sayilari ile daha fazla dlgiimleme kaydetmekten ¢ekinmeyin. Ornegin, ikinci bir detaylt
kesinlestirme Olgiimii yapmadan evvel biiyiik bir alani tarayabilirsiniz. Ozellikle biiyiik nesneleri
ararken bu sekilde ilerleyebilirsiniz. Bu yolla biiyiik bir alan1 ¢ok kisa siirede dl¢iimleyebilir ve daha
sonra yalnizca ilgilendiginiz alt boliimleri kaydedebilirsiniz.

XX
www.okmmetaldetectors.com




Saha Prosediiri 51

Tarama yollarinda yiiriitken sadece vurug sayisina dikkat etmekle kalmamali, ayn1 zamanda yiiriime
hiziniza da dikkat etmelisiniz. Her tarama yolu daha 6nceki tarama yollar ile ayni hizla dl¢iilmelidir.

Sekil 8.5, her tarama yolunda degisik bir hizi kullanirsaniz ne olabilecegini gostermektedir.

Start of Tarama y0|unun

sca:ning baslal’lglCl
patt

i I:

End of

scanning Tarama yolunun sonu

N . path
Parallel scanning Zig-Zag scanning

Figure 8.5: Different walking speeds during scanning

Paralel tarama Zig-Zag tarama
Sekil 8.5: Tarama esnasinda degisik yiiriime hizlari

Tarama yollarinda farkli yiiriime hizlar1 uygulamak, tarama yolunda kaydirmalara yol agar. Bu
nedenle, tarama alaninizin i¢inde bir yerler hi¢ 6l¢iimlenmeyebilir ve tarama alani disinda kalan ve
kastedilmeyen alanlar taramaya dahil edilebilir. Kayitli veriler daha sonra yazilima aktarilip 3 boyutlu
goriintii halinde birlestirildiginde ise, istenmeyen hatalar olusabilir.

Genelde su kural gegerlidir: Her tarama yolunda 6l¢iimleme yaparken ne kadar yavas ve esit sekilde
ylirlirseniz, 0l¢iim noktalar1 arasindaki mesafe de o kadar kiigiik ve tarama sonucunuz da o kadar
gergege uygun olur!

8.2 Saha Prosediirii i¢cin Ozel Tavsiyeler

Olgliimleme esnasinda dikkat etmeniz gereken birtakim hususlar vardir. Prensipte, elde edilen 3
boyutlu grafik ancak kaydettiginiz 6l¢iimleme kadar iyi olabilir. Yanlis bir 6l¢iim yanlis grafikler
yaratir.

Sahada bir 6l¢imleme yapmaya baslamadan 6nce, ne ariyor oldugunuzu ve segilen alanin uygun olup
olmadigimi diisinmeniz gereklidir.  Higbir planiniz olmaksizin 6l¢iim yapmak, kabul edilemez
sonuclar verebilir. Liitfen asagidaki tavsiyeleri géz 6niinde bulundurun:

e Neyin yerini saptamak istiyorsunuz (mezar, tiinel, gomiilii nesneler)? Bu sorunun,
Ol¢timlemeyi gerceklestirmek lizerinde dogrudan bir etkisi vardir. Eger biiyiikk nesneler
ariyorsaniz, 6l¢liim noktalari ve tarama yollar1 arasindaki mesafe daha biiyiik olabilir.

e Kendinizi alanin bulundugu bdlge ve aradigimiz sey hakkinda bilgilendirin. Orada arama
yapmak anlamli m1? Spekiilasyonunuzu destekleyen tarihsel referanslar mevecut mu? Bu
bolgede nasil bir toprak var? Veri kaydi i¢in iyi kosullar mevcut mu? Bu bolgede arama
yapilmasina izin var mi (0r., 6zel miilk)?
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e Bilinmeyen bir alanda yapacagimiz ilk ol¢lim, yeterince temsili deger elde edebilecek kadar
genis olmalidir. Bunun 6tesindeki her kontrol dl¢ciimlemesi miinferit olarak ayarlanmalidir.

e Aramakta oldugunuz nesnenin sekli nedir? Eger koseli bir metal kutu ariyorsaniz,
grafiginizdeki tanimlanmis nesnenin buna uygun bir sekli olmalidir.

e Derinlik 6lgtimlemesi bakimindan tam degerler elde etmek icin, nesnenin grafigin merkezinde
bulunmas1 gereklidir, bu da nesnenin normal referans degerleri (normal zemin) ile
cer¢evelenmis olmasi gerektigi anlamina gelir. Eger nesne grafigin yan tarafinda ise ve tam
olarak goriilebilir degilse, dogru bir derinlik 6l¢limii miimkiin olmaz, ayn1 zamanda ebat ve
sekil Ol¢limii de smirhdir.  Bu durumda, Olgiimlemeyi tekrarlayin ve grafik igindeki
anormalligin optimal pozisyonunu elde edebilmek {izere tarama alanimizin pozisyonunu
degistirin.

e Bir grafikte bir nesneden fazlasi bulunmamalidir. Bu, derinlik 6l¢iimiimiiniin kesinligini
etkiler. Bu tiir hedeflerde kismi alan taramasi yapmak yararhidir.

e Sonuglarimizdan emin olmak i¢in en az iki kontrol taramasi yapmaniz gerekir. Bdylece ayni
zamanda minerallegsme tortularini da fark ve izole edebilirsiniz.

8.2.1 Arama Cubugunun Ydénlenimi

Bir dlglimleme sirasinda arama g¢ubugunun zemine olan mesafesi daima ayni kalmalidir. Genellikle
zemin yiizeyinden 10 - 15 cm'lik bir mesafeyi tavsiye ederiz.

Eger tarama alaninizin i¢inde tas, tahta veya uzun ¢imler gibi engeller varsa, dlglimlemeye en bagindan
itibaren arama ¢ubugu ile zemin arasindaki mesafeyi artirarak baslamalisiniz. Bu tip durumlarda,
ornegin zeminden 50 cm'lik bir yiikseklik ile arama yapabilirsiniz. Onemli olan sey bu mesafeyi tiim
Olglimleme siiresince muhafaza etmenizdir. Her durumda arama ¢ubugunu asagiya veya yukariya
kaydirmaktan kaginmalisiniz!

Bir diger 6nemli husus ise arama ¢ubugunun fiziksel yonlenimidir (oryantasyon). “Paralel” tarama
modu esnasinda arama c¢ubugunun yonlenimi degismez c¢iinkii her zaman ayni yonde Ol¢iim
yaparsiniz. “Zigzag” tarama modunda ise arama ¢ubugunun yonlenimi her tarama yolunun bitiginde
180° kadar doner (eger siz de ileri geri yiirlimek ve taramaya devam etmek i¢in pozisyonunuzu cihazle
beraber degistirirseniz).

Bu yonlenim degisimi tarama sonucunu olumsuz etkileyebilir. Rover C II entegre bir otomatik geri
cevirici elektronik diizenek kullaniyor olsa dahi, elde edilen grafik kirmizi ve mavi seritler igeriyor
olabilir. Bu durumda 6l¢iimlemeyi ya “Paralel”’ya da “Zigzag” tarama modunda tekrarlamaniz ve her
tarama yolunun sonunda doniis yapmaktan kaginmaniz ve bunun yerine geri geri ylirlimeniz gerekir.
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8.2.2 Paralel mi Zigzag n?

Usta Rover C Il kullanicilar i¢in her iki tarama modu da uygundur. Tecriibelere bakildiginda en iyi
grafikler “Paralel” modunda elde edilmistir, ¢linkii her zaman ayni tarama yonii kullanilir ve yiiriime
hiz1 en uygun sekilde koordine edilebilir.

Ozellikle dag etekleri, bayirlar veya diger egimli yerler gibi diiz zeminli olmayan bolgelerde paralel
mod tercih edilir.

8.2.3 Manual or automatic impulse mode?

Genis diiz yiizeyler otomatik modda 6lgtimlenebilir. Manuel vurus modu ¢ogunlukla zor zeminlerde
ya da dlglimleme sonucunun ¢ok daha gercege yakin olmasi gerektiginde kullanilir.

Kayalik dag yamagclari, kaygan yiizeyler veya iizerinde asir1 bitki tabakasi biliylimiis alanlar gibi
erigsimi zor yerlerde manuel vurus modunu kullanmak akillicadir. Her vurus elle gonderilecegi igin,
arama ¢ubugunu dogru sekilde pozisyonlamak ve ol¢iilen degeri kaydetmek igin yeterli zamaniniz
olur. Bu sekilde onceden tanimlanmis bir grafik i1zgarasinin daha evvel isaretlenen noktalarini da
gercege uygun sekilde olgebilirsiniz.
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Bu boliim, bir ol¢iimleme siirecini segili ornekler lizerinde anlatan detayli bir adim-adim

prosediir sunmaktadir.
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9.1 Zigzag Modunda Otomatik Ol¢iimleme
Sekil 9,1, Rover C Il ile taranabilecek tipik bir 6l¢tim alanin1 gostermektedir. Kirmizi ¢ergeve 6lgiim
alaninin sinirlarini belirlemektedir. Bu 6rnek igin kullandigimiz parametreler agsagidaki gibidir:

Vurus Modu: "Otomatik"
Bir tarama yolundaki dl¢iim degerlerini (Vuruslart) herhangi bir kesinti olmaksizin kaydeden
otomatik vurug modu.

Vuruslar: "Oto"
Vurus sayisinin ilk tarama yolu sirasinda tanimlanacagi anlamina gelen otomatik vurus
belirlemesi.

Transfer Modu: "Bellek"

Olgiimlenen verilerin cihazin igindeki bellekte depolanmasi. Olgiimlemeyi bitirdikten sonra
verilerin “Bellegin Bilgisayara Transferi” ¢alisma modu kullanilarak bilgisayara aktarilmasi
gerekir.

Tarama Modu: “Zigzag"
Bu 6l¢iim alan1 diiz ve erisimi kolaydir, bu nedenle “Zigzag” tarama modu segilmistir.

Sekil 9.1: “Zemin taramast” modunda bir arama icin olciim alani
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Simdi 6l¢iim alanmnizin baslangi¢ noktasina @ gidin ve agma/kapama diigmesine basarak cihazinizi
acin. Kulakligi takin ve onu da ac¢in, boylece gonderilen vuruslarin sesli sinyallarini duyabilirsiniz.
Ekran artalan 1s181min segme meniisiinii géstermektedir. Artalan 15181 i¢in otomatik diizenlemeyi aktive
etmek tizere OK tusuna basin. Simdi “Manyetometre” ¢alisma modunu segebileceginiz ana meniiyi
gorebilirsiniz. “Zemin Taramas1” ¢alisma modunu se¢mek i¢in W tusuna bir kere basin. OK tusuna
basarak calisma modu se¢iminizi teyid edin. Artik vurus modunun (Vurus Modu) se¢im meniisiinii
gorebilirsiniz Ayn1 zamanda “Otomatik”e ayarlidir. Bu se¢imi de OK tusuna basarak onaylaym. Bir
sonraki parametre vurus (Vuruslar) sayisidir. On taniml ayar “207dir. “Oto”yu se¢mek iizere iki kez
W tusuna basin. Seciminizi OK tusuna basarak onaylayin.

Son parametre transfer yontemidir (Transfer Modu). On tanimli ayar “Bellek’tir. Segiminizi OK
tusuna basarak onaylayin.

Cihaz su anda ilk tarama yolunu baslatmaya hazirdir. Ekranda "Baslata basin, L:1, 1:0/?" mesaji
gorliniir. Soru isareti “?”, tarama yolu basina vurus sayisinin heniiz tanimlanmadigini géstermektedir.
Baslat diigmesine bastiginizda 6l¢iilen degerler siirekli bir sekilde kaydedilmeye baglar. Kulakligin
entegre hoparlorlerinden ses sinyallerini duyuyor olacaksiniz. Bu ses sinyallerini baz alarak yiiriime
hiziniz1 ayarlayabilirsiniz. Baglat digmesine bastiktan sonra 6l¢iim alaninin @ numarali Noktasina
dogru yavasca ve esit sekilde yiiriimeli ve vuruslari duymamak igin tekrar baglat diigmesine
basmalisiniz. Cihaz simdi bekleme (stand-by) pozisyonundadir. Ekranda tarama yolu bagina otomatik
olarak tanimlanan vurus sayisin1 okuyabilirsiniz. Ornegin ekranda sdyle bir mesaj yaziyor olabilir:
"Bagslata basin, L:2, 1:0/25". Burada 25 vurus tanimlanmustur.

Simdi, ikinci tarama yolunuzun baglama pozisyonuna (nokta ©) gitmelisiniz. Baslat diigmesine basin
ve ikinci tarama yolunuzun sonuna dek (nokta @) ilk tarama yolundaki ile ayn1 hizda yiiriiyiin. Bu
kez tarama yolunun sonunda baslat diigmesine tekrar basmak gerekli degildir. Cihaz ilk tarama
yolundaki ile ayni sayida vurus kaydettiginde otomatik olarak duracaktir.

Olgiim alaninin tamamini “Zigzag” modunda tarayana dek, takip eden birkac tarama yolu boyunca
Olciimlemeye devam edin. En son tarama yolunun da sonuna geldiginizde, dl¢limlemeyi bitirmek ve
ana meniiye geri donmek i¢in W veya A\ ok tuslarindan herhangi birine basin.

“Zemin Taramas1” ¢aligma modundan ¢ikarken, tarama yolu bagina kullanilan vurus sayisini
aklinizda tutmaniz gerekir! Bu degeri verileri bilgisayara transfer ederken girmeniz
gerekecektir!

Su anda Ol¢liim alanmmzin kayith verileri cihazinizin igindeki bellekte kaydedilmistir ve artik
degerlendirme icin bir bilgisayara aktarilmalar gereklidir.

9.2 Dahili Bellegin Bilgisayara Transferi

Son dl¢limlemenizin verileri cihazin igindeki bellekte saklanir. Bu dl¢iim degerlerini grafiksel olarak
degerlendirmeden Once, bunlar1 bir bilgisayara aktarmaniz gereklidir. Bundan sonraki kisim, dahili
bellege kayith olan Olglim degerlerinin size teslim edilmis olan "Visualizer 3D" yazilimima nasil
transfer edebileceginizi agiklamaktadir.
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9.2.1 "Visualizer 3D" Yazilminin Hazirlanmasi

Herhangi bir Olglilmiis degeri transfer etmeden Once, "Visualizer 3D" yazilimimi veri almak igin
hazirlamalisimiz.  Bilgisayarimizdaki bos bir USB portuna bluetooth giivenlik aparatini takin ve
"Visualizer 3D" programini baglatin.

Yazilim agildiginda File - New (Dosya = Yeni) menii girisine tiklayin ve parametreleri son
kaydolunan 6l¢limiiniize gore ayarlayin!

New project

Measure egupmeant (devica)

Rover C Ul =
Transmission method Interface
Sus=cath = come =
Operaling mode =
Scan mode

Ground Scan o I : ’]‘ o
Impuese per scan lne l T ] [

j @ Ziz-Zag ’ ralel
35 = ¢ Parale

7 OK ‘ > Cancel

Figure 9.2: Preparation of a new data transfer in "Visualizer 3D"

Sekil 9.2: “Visualizer 3D "de yeni veri transferi hazirlig
Listeden 6l¢iim aleti olarak "Rover C Il"yi segin.

Aktarim yontemi olarak “Bluetooth”u secin ve “Interface” (Arayiiz) girisinde bluetooth aparatinin
takili bulundugu dogru COM portunu tanmimlaym. Ayrica liitfen sayfa 13’teki Bo6lim 2’yi okuyun
(Bluetooth ile Veri Transferi)! Onceden konfigiire edilmis bir diziistii bilgisayar kullaniyorsaniz,
kullanilan dogru COM portu numarasin ekli etikette bulabilirsiniz.

Caligma modu olarak “Zemin Taramasi’n1 se¢in ve “tarama ¢izgisi basina vurug” bos alanina, tarama
yolu bagina kaydedilen 6l¢iim noktasi sayisini girin. Bizim 6rnegimizde 25 vurus kullanilmisti. Simdi,
bilgisayarin verileri dogru sekilde alabilmesi i¢in tarama modunu se¢melisiniz. Bu nedenle “Zigzag"
girigini isaretlemeli ve OK kutusuna tiklamalisiniz.

9.2.2 Bluetooth Baglantisinin Kurulmasi ve Veri Transferi

"Visualizer 3D" yazilimin1 veri almak igin hazirladiktan sonra, Rover C II ve bilgisayar arasinda bir
bluetooth baglantisi kurmaniz gerekmektedir. Olgiim aletinizi agin ve W ve A\ ok tuslarini kullanarak
“Bellegin Bilgisayara Transferi”¢alisma modunu sec¢in. OK tusu ile ¢alisma modunu aktive edin.
Cihaz1 bilgisayara ilk kez bagladiginizda bir parola girmeniz gerekir. Bu parola OKM’dir (biiyiik
harfle yazilir!). Ayrica liitfen sayfa 13’teki Boliim 2’yi okuyun (Bluetooth ile Veri Transferi)!
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Bluetooth baglantist basarili bir sekilde kuruldugunda (gorev cubugundaki bluetooth ikonu yesil
olacaktir), cihazinizdaki baslat diigmesine basin.

Simdi tiim veriler transfer edilecek ve "Visualizer 3D" yaziliminda bir grafik gosterimi belirecektir.
Yazilima yapilan transferi durdurmak i¢in yazilimin i¢indeki File - Stop (Dosya = Durdur)’a
tiklayin.
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9.3 Paralel Modda Manuel Ol¢iim .
Sekil 9.3’te tekrar, Olciilen alan gosterilmektedir. Ikinci Omegimizde alan su parametrelerle
taranacaktir:

Vurus Modu: "Manuel"

Bir tarama yolunun 6l¢iim degerlerinin (vurug) manuel olarak serbest birakilmasini gerektiren
manuel vurug modu. Cihaz, her 6l¢iim noktasindan sonra, kullanicinin bir sonraki vurusu
yollamasini bekler.

Vuruslar: "30"
1. tarama yolundaki ve tiim miiteakip tarama yollarindaki vurus sayisinin 30 olacagi anlamina
gelen, ontanimli sabit vurus sayisi.

Transfer Modu: "Bilgisayar"
Olgiilen verilerin bilgisayara dogrudan transferi. Olciimlemeye baglamadan dnce bluetooth
iizerinden cihaz ile bilgisayar arasinda bir baglanti kurulmalidir.

Tarama Modu: "Paralel"

Olgiim alami diizdiir ve yiiriimesi kolaydir ancak ayni1 zamanda “Paralel”tarama modunu
se¢mek de miimkiindiir.

Sekil 9.3: “Zemin Taramast” modunda bir arama icin 6l¢iim alam

Tiim 6l¢iimlenmis degerler tarama esnasinda dogrudan bilgisayara aktarilacagi icin, 6nce verileri

almak i¢in yazilimi hazirlamalisiniz.
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9.3.1 "Visualizer 3D" Yazilmimin Hazirlanmasi
Bilgisayarinizdaki bos bir USB portuna bluetooth gilivenlik aparatim takin ve "Visualizer 3D"

programini baglatin.

New peoject

Meagure eguipment (devics)

RoverC I [7
Transmission msthod Interface
Suatooth [=] come [+
Operatng mods 5
Scan mode
Ground Scan [: Tl ] e
Impulkes per scan Ine £ I I I
Zig-Zag @ Paralel

30 -] S

[ + OK ] X Cancsl

Figure 9.4: Preparation of a new data transfer in "Visualizer 3D"
Sekil 9.4: Yeni veri transferi icin “Visualizer 3D yazilimimin hazirlanmasi

Yazilim agildiginda File - New (Dosya = Yeni) menii girisine tiklayin ve parametreleri planlanan
Olciimiiniize gore ayarlayin!

Listeden 6l¢iim aleti olarak "Rover C Il"yi segin.

Aktarim yontemi olarak “Bluetooth”u secin ve “Interface” (Arayliz) girisinde bluetooth aparatinin
takili bulundugu dogru COM portunu tanimlayin. Ayrica liitfen sayfa 13’teki Bolim 2’yi okuyun
(Bluetooth ile Veri Transferi)! Onceden konfigiire edilmis bir diziistii bilgisayar kullaniyorsaniz,
kullanilan dogru COM portu numarasin ekli etikette bulabilirsiniz.

Caligma modu olarak “Zemin Taramasi’ni se¢in ve “tarama ¢izgisi basina vurus” bos alanina, tarama
yolu basina her tarama yolu i¢in kullanmayi planladigimiz 6l¢lim noktasi sayisimi girin. Biz
ornegimizde 30 vurus kullanacagiz. Simdi, bilgisayarin verileri dogru sekilde alabilmesi igin tarama
modunu segmelisiniz. Bu nedenle “Paralel" girigini isaretlemeli ve OK kutusuna tiklamalisiniz.

9.3.2 Bluetooth Baglantisinin Kurulmasi

"Visualizer 3D" yazilimim veri almak i¢in hazirladiktan sonra, Rover C II ve bilgisayar arasinda bir
bluetooth baglantis1 kurmaniz gerekmektedir. Ag¢ma/kapama diigmesine basarak 6l¢iim aletinizi agin.
Ekran, artalan 1s18inin ayarlanmasi igin se¢gme meniisiinii gostermektedir. Artalan 15181 igin otomatik
diizenlemeyi aktive etmek tizere OK tusuna basin. Bundan sonra, ilk sirada “Manyetometre” calisma
modunu segebileceginiz ana meniiyii gorebilirsiniz. “Zemin Taramast” ¢alisma modunu segmek igin W
tusuna bir kere basin. OK tusuna basarak ¢aligma modu se¢iminizi teyid edin. Simdi Vurus Modu
se¢im meniisiiniin i¢ine girmis bulunuyorsunuz. Ontanimli olarak Otomatik”e ayarlidir. W tusuna bir
kere basarak bunu “Manuel”e ¢evirin. Se¢imi OK tusuna basarak onaylayin.

Bir sonraki parametre olarak vurus sayisim (Vuruslar) secmeniz gerekmektedir. On tanimli ayar
“207dir. “30”u segmek i¢in bir kez AN ok tusuna basin. Se¢iminizi OK tusuna basarak onaylayin.
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Son parametre transfer yontemidir (Transfer Modu). On tamiml ayar “Bellektir. WV tusuna bir kere
basarak bunu “Bilgisayar”a ¢evirin. Se¢imi OK tusuna basarak onaylayin.

Simdi cihazin ekraninda “Bilgisayara baglaniyor” mesaji goriinecektir. Cihazi bilgisayara ilk kez
bagladiginizda bir parola girmeniz gerekir. Bu parola OKM’dir (biiyiik harfle yazilir!). Ayrica liitfen
sayfa 13’teki Boliim 2’yi okuyun (Bluetooth ile Veri Transferi)!

Bluetooth baglantis1 basarili bir sekilde kuruldugunda (gorev ¢ubugundaki bluetooth ikonu yesil
olacaktir), 6l¢limlemeye baslayabilirsiniz.

9.3.3  Olgiim yapmak

Olgiim alaninizin baslangic @ noktasma gidin, kulakliklarinizi takin ve gonderilen vuruslarin ses
sinyallerini duyabilmek i¢in kulakligi agin. Ekranda "Baglata basin, L:1, 1:0/30" mesaj1 goriinecektir.

Baslat diigmesine bastiginizda kisa bir vurus sinyali duyacaksiniz.

Ekranda simdi, 30 vurustan 1’inin Ol¢iildiigii anlamina gelen "Baslata basin, L:1, 1:1/30" mesaji
goriinmektedir. Simdi nokta @ ye dogru kii¢iik bir adim atin ve 2. vurusu dlgmek igin baslat
diigmesine basin. Dahili hoparlér ya da kulaklik vasitasiyla, yine kisa bir vurus sesi duyuyor
olacaksiniz. Bu prosediirii, cihaz tarama yolunun sona erdigini belirtene ve ekranda "Baslata basin,

L:2, 1:0/30" mesaj1 goriinene dek tekrarlayn.

Simdi ikinci tarama yolunuzun baglangi¢c noktasina gidin (nokta ©). Baglat diigmesine basin ve ilk
tarama yolunda yaptiginiz sekilde ikinci tarama yolunu &lgiimleyin. Olgiim alaninin tamamini
“Paralel” modunda tarayana dek, takip eden birka¢ tarama yolu boyunca 6lgiimlemeye devam edin. En
son tarama yolunun da sonuna geldiginizde, 6l¢iimlemeyi bitirmek ve ana meniiye geri donmek igin W

veya AN ok tuslarindan herhangi birine basin.

Zemini Ol¢limlerken tiim veriler eszamanli olarak bilgisayara aktarildi ve "Visualizer 3D" yaziliminda
bir grafik gosterimi yaratildi. Simdi yazilima yapilan transferi durdurmak igin yazilimin igindeki

File - Stop (Dosya = Durdur)’a tiklayn.
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ROVER Cll - KOLAY KULLANIM

1-Magnotometer
2 mt kadar topragin altinda Kiymetsiz kékenli metallen bulmaya yardimci olur
( demir —celik gibr)
2-Graund Scan
1-lnpulse mode otomotik tarama manuel tarama
Otomotik tarama ( duz arazilerde gerceklestinlr )
Manuei tarama ( Engeoeii araziierde gercekiesuniir)
2-Inpuise . Topraga gonderilen tek hatta sinyal adedi. { 10-20-30)
3-Transfer Mod Memory ve conpitur
Memory ( Taranmis goruntuyi hafizaya saklama)
Conpitur ( Sicagr sicagina bigisayara gorinti génderme )
3-Cavefinder
40 mt kadar bosluk butabiime menusii
Cave (YES) derse burada bir bosluk var
Cave (NO) derse burada bir bosluk yok
4-Transfer To Memori Pc
Hafizadaki géruntilyu bilgisayara gonderme menust
5-Supersensor

Kiymeth kiymetsiz metal ayrnim menusu (Imza)



