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Cualquier informacion contenida en estas instrucciones de servicio pueden ser
modificados sin previo aviso.

OKM no ofrece ninguna garantia para este documento. Esto también se aplica, sin
limitacion a las garantias implicitas de comerciabilidad o idoneidad para un
propdsito especifico. OKM no asume ninguna responsabilidad por errores en este
manual o por cualquier dano incidental o consecuente o la pérdida asociada con la
entrega, la explotacién o uso de este material.

Esta documentacion esta disponible "tal como se presenta" y sin ningun tipo de
garantia. En ningln caso OKM asume la responsabilidad por pérdida de beneficios,
el uso o pérdidas de datos, interrupcidon de las actividades empresariales o de todo
tipo de dafos de manera indirecta, que se desarrollé6 debido a errores en esta
documentacion. Este manual de instrucciones y todos los almacenados en otros
medios, los cuales son entregados con este paquete sélo se debe utilizar para este
producto. Copias en el programa podran sélo para Gestidon de Seguridad y con fines
de seguridad. La reventa de estos programas, en forma original o modificada, es
absolutamente forbitten.

Este manual no puede ser copiado, duplicado o traducido a otro idioma, ni en una
parte ni por completo, sobre las materias de derecho de autor sin el consentimiento
previo por escrito de OKM.

Copyright © 2002 - 2010 GmbH Ortungstechnik OKM. Todos los derechos
reservados.



Pagina 3

Tabla de contenidos

3 o oY [ oo e o 7
3 R 1Y = T oo 8
7 T o= E= 3 T ] oo = g = 9

3 A o = T Y Y=t or= P 9
1.2.2 Posibles riesgos para la salud..........ccooiiiiiiiiiii e 9
G B A [ =T [T Lo /=P 9
B Y o] = 1= P 9
1.2.5 Los datos de seguridad.......ccoviiniiiiiiii i e 10
1.3 MantenimientO Y SerViCiOS. . ..ouiiriiiiit i e e raens 10
1.4 Peligro de explosion durante la excavacion.........ccveviiviieiiiiiiiiiieieneenenes 10

2 Transferencia de datos via Bluetooth.........cccoiiiiiii i 13

2.1 Instalacion de software de Bluetooth.........covviiiiiiiiii e 14
2.1.1 Instalar el software y el controlador........ccciiiiiiiiiiiiiiiic e 14
2.1.2 configurar dongle bluetooth.........ccovviiiii 16
2.1.3 Configuracion de 12 CONEXION...u.vuiiiie et raeneaeaaenes 19

2.2 Desinstalar el software Bluetooth.........ccoviiii i 19

3 ESPECifiCaCioNeS tCNICAS. 1uutuitit ittt ittt e e et e e 21
G 7 AL 1 o = e [T oo ) f o ) S 22
3.2 S0NAa telIESCOPICA. .. tuititite ittt 22
3.3 Transferencia de datos.....cciiiiiiiiiii e e 23
3.4 Informatica, las disposiCiONES MIiNIMAS.....cuveviriiiieiierie i riereenerneenes 23

4 Volumen de SUMINISTIO...iuiii i r e s an s e a e s e rar e rnenneannans 25

N = [=T 0 =T al e 1-e [T oo Lol g o | FAP P 27
5.1 Unidad de control con pantalla........ccoviiiiiiiiii e 28
5.2 S0ONAa telESCOPICA. ..ttt ittt 29
LI I\ LU T T<Yor= 0 o (U | o 31

LSRN 0] g = =P 33

A \{[oYe Lo T3a [0 AU  aTel o] aT=Tn a1 1= o] o TP 37
722 NS0T 1o [o =T TN J AV o J 42
287 =5 o] =T o TG 5 45
728 T 1= 0 0 o = I = O 48
8 o 1Y T [ 1= Lol Y o S 50

2 3 R Lo | 18 o 1= o P 50
22 30 A U [0 o 2 = 51
72 3 T @0 o} = o 51
7.4.4 BlUBLOOtN. ... e 51
2 B £ == < 53

SR ®r=an] s Yol o] goTol=Te 1 n a1 11 o) o TP 55



Pagina 4

8.1 Generalidades procedimiento de exploracion

......................................... 56
S I A A\ o T [ i L= =Y or= ] [ o PP 56
8.1.2 La regulacién de la longitud de un camino de exploracién.................. 57

8.2 Consejos especiales para los procedimientos de campo........voevvevvniiinnnnen. 59
8.2.1 Orientacidon de 1a SONda......oeiiiiiiiiii e 60
8.2.2 Paralelo 0 Zig-Zag? .iiiiiiii i i s 60
8.2.3 éManual o automatico impulso MOodo?.......cevveiiiiiiiiii e 61
8.2.4 Consejos de 10s propios formadores. ....coviviiiiii i i i i i enaeaas 61

1S 2R I 1o o - | P 63

9.1 Medida en el modo de funcionamiento "Sonido en vivo"........ccceiiiiiiinnns 64

9.2 Medida en el modo de funcionamiento "3D Scan”.........cceeviiiiiiiiiieeen, 66

9.3 Transferencia de memoria interna a la computadora..........cocveviivieinnnn.. 70

9.3.1 Preparar el software "Visualizer 3D"
9.3.2 Establecer conexién bluetooth y la transferencia de datos.................. 70



Pagina 5

Tabla de figuras

Figura 2.1:
Figura 2.2:
Figura 2.3:
Figura 2.4:
Figura 2.5:
Figura 2.6:
Figura 2.7:
Figura 2.8:
Figura 2.9:
Figura 2.10
Figura 2.11
Figura 2.12
Figura 5.1:
Figura 5.2:
Figura 5.3:
Figura 5.4:
Figura 6.1:
Figura 6.2:
Figura 6.3:
Figura 6.4:
Figura 6.5:
Figura 6.6:
Figura 6.7:
Figura 6.8:
Figura 6.9:
Figura 7.1:
Figura 7.2:
Figura 7.3:
Figura 7.4:
Figura 7.5:
vivo".........
Figura 7.6:
Figura 7.7:
Figura 7.8:
Figura 7.9:

Figura 7.10:
Figura 7.11:
Figura 7.12:

Scan"........

Figura 7.13:
Figura 7.14:
Figura 7.15:
Figura 7.16:
Figura 7.17:
Figura 7.18:
Figura 7.19:
Figura 7.20:
Figura 7.21:

Pantalla inicial al insertar en el CD de software...........cocovvviviiiinennen. 14
Instalacién de software de Bluetooth, el paso 1.........cocvevvviiiiiennnen. 14
Instalacién de software de Bluetooth, el paso 2...........cccoviiiennnin. 15
Instalacién de software de Bluetooth, el paso 3........cccvevivvivieiiennnnnes 15
Instalacién de software de Bluetooth, el paso 4..........cccoevvvniienenn.n. 15
Instalacién de software de Bluetooth, el paso 5......ccccvvvvvviiieiiennnnnes 16
Instalacidon de software de Bluetooth, el paso 6..........cccevvvvevviienennnn. 16
Instalacién de software de Bluetooth, el paso 7.......cococvvveiiiiiiiinnnnns 17
Instalacién de software de Bluetooth, €l paso 8........cccceevvviiiininnnns 17
: Instalacién de software de Bluetooth, el paso 9...........ccvevvvvvviniennne. 18
: Instalacién de software de Bluetooth, el paso 10..........cccccecvennene. 18
: Instalacién de software de Bluetooth, el paso 11..........ccceeviiennn. .. 19
Listado de elementos de control de la unidad de control................... 28
Listado de los elementos de control de la sonda telescépica.............. 29
Titular de la mufieca para sujetar la unidad de control..................... 31
Montaje de la unidad de control a la titular de la mufeca................. 31
Coloque las pilas en la unidad de control.........c.ccoi i 34
Encienda la unidad de control........cooi i 34
Coloque las baterias en la sonda telescopica........cocvvvviiiiiiiiiiiinnnnnn. 34
Preparacién de la sonda telescOpica.....cocovviiiiiiiiiiiiiiiciiiecee e 35
Conectar 1a sonda teleSCOPICA. .. vvv v i i i i rereeaes 35
Coloque la unidad de control en la punta de prueba (a)...........cc....e. 35
Coloque la unidad de control de la sonda (b)....c.ccvviiiiiiiiiiiiiiiiinnnn, 36
Coloque la unidad de control en el titular de la mufieca (a)............... 36
Coloque la unidad de control en el titular de la mufieca (b).............. 36
Pantalla de arranque después de conectar la unidad de control......... 38
Menu principal de la unidad de control.......cccocviviiiiiiiiiiiic e 38
Informacion general sobre la estructura del menU........ccccevvviiininnnns 40
Indicacion de que no se establece la conexion.........cccocvvviiiiiiinnens 41
La reconciliacién del suelo en el modo de funcionamiento "Sonido en
................................................................................................ 42
Procesamiento de la reconciliacidon del suelo.........cocoveviiiiiiiiiiininnnns 42
La reconciliacion del SUEIO.......cuvviviiiii e 43
Regulacion de la sensibilidad del detector........ccvvvvviiiiiiininiiinennnnnnn. 43
Activar el detector de metales......cooviiiiiiiiiiiii 45
Campo de longitud Seleccione........coviiiiiii e 45
La reconciliacion con detector de metales del suelo activa.............. 46
Representaciones de visualizacion en modo de funcionamiento "3D
................................................................................................... 47
"Zig-Zag" medicién en el modo de funcionamiento "3D Scan"......... 47
Transferencia de datos.....c.ccvvvv i e 48
Error al conectar a la computadora......c.coviiiiiii i 49
El menl "ConfiguraCion".......c.veviviiiiiiiine e e e 50
Ajuste del VOIUMEN.....ociii i s 50
Ajuste del idioma.....o.oei e 51
Ajuste de CoNtraste.. ..o e 51
Consulta de Seguridad antes de cambiar la direccién Bluetooth....... 52
Cambiar la direccién Bluetooth..........ccooeiiiiiiii e 52



Pagina 6

Figura 7.22: Restablecer los ajustes de fabrica........cccovviiiiiiiiiiiiiicicc e, 53
Figura 8.1: Posicion inicial de un drea de €SCaNE0.......c.vvvviiiiiiiiiiiiieinieiieaaens 56
Figura 8.2: Los modos de escaneo para medir Un Area........cvevveverenininineienenenens 57
Figura 8.3: Efectos del cambio en el nUmero de impulsos y su distancia............. 58
Figura 8.4: Comparacion de alta y baja cantidad de impulsos.........cccccevveinnnnne. 58
Figura 8.5: Diferentes velocidades de pie durante la exploracion...........ccvevuvnens 59
Figura 9.1: La reconciliacién del suelo de inicio en el modo de funcionamiento

B Yo oY o [o J=T o IV Yo O PTR 64
Figura 9.2: Procesamiento de la reconciliacion del suelo en el modo de
funcionamiento "SonidO €N VIV ... 64
Figura 9.3: "Sonido en vivo" cuando no muestran metales...........c.covviiieiiennnn. 65
Figura 9.4: "Sonido en vivo" cuando los metales muestran..................ccoeevins 65
Figura 9.5: Area de Medida por una encuesta en el modo "3D Scan".................. 66
Figura 9.6: {Activar el detector de metales en el modo de funcionamiento "3D

15 o= | P 67
Figura 9.7: Campo de longitud Seleccione en el modo de funcionamiento "3D

15 o= | PP 67
Figura 9.8: La reconciliacion del suelo de inicio en el modo de funcionamiento "3D
1Y o= ] o L PP 67
Figura 9.9: Procesamiento de la reconciliacion del suelo en el modo de
funcionamMiento "3D SCaN ...t aaaas 68
Figura 9.10: Inicie la exploracién en el modo de funcionamiento "3D

15 o= | PP 68
Figura 9.11: Exploracion Continuar en el modo de funcionamiento "3D

15 o= | P 69

Figura 9.12: Preparacion de una transferencia de datos nuevo en "Visualizer



Pagina 7

1 Introduccion
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1.1 Prefacio
Estimado cliente,

Todos los ingenieros, ventas, formacion y personal de apoyo en OKM Ortungstechnik GmbH
gustaria darle las gracias por su compra de la Evolucion.

El detector funciona la evolucién en el principio de electro-magnética Firma Lectura (EMSR).
Ademas de la deteccion de metal los objetos de este dispositivo es también capaz de
detectar las caracteristicas naturales de la tierra como las formaciones de estratos,
cavidades, huecos, fallas, baja agua y otros objetos no metalicos. Luego, por supuesto este
equipo es el mas adecuado en la deteccion de sepulcros, el tesoro, enterrado servicio
publico, tanques, etc.

La evolucién es capaz de localizar, documentar y analizar los objetos enterrados dentro de
las diferentes estructuras y los buques de forma no intrusiva, sin tener que excavar la zona.
Usando EMSR es particularmente Gtil en areas donde la deteccidon es una necesidad vy la
excavacion no es posible. El facil y flexible manejo de la evolucidon puede facil y rapidamente
dan resultados reproducibles.

Con nuestro equipo de especialistas te garantizamos que nuestros productos estan bajo
control recurrente. Nuestros especialistas tratan de aplicar las nuevas la evolucién en
términos de mejora de la calidad mas para usted.

Al comprar o usar uno de nuestros productos, no podemos garantizar que durante el curso
de su investigacion que sera un éxito y tienen un hallazgo. El reconocimiento de objetos
ocultos y enterrados depende de un gran numero de factores. Como usted bien sabe que
hay diferentes tipos de suelo en todo el mundo con diferentes niveles de atenuacién natural.
Propiedades del suelo variable puede y va a obstaculizar y alterar las mediciones de ultima
exploracion. Las areas donde hay una cantidad extrema de las aguas subterraneas, variando
las arcillas, arenas y suelos himedos, la toma de escaneo mas dificil y puede reducir la
capacidad maxima profundidad de todas y cada equipo de deteccidn, independientemente de
marca o modelo.

Para obtener mas informacidn acerca de este equipo donde se ha utilizado y operado, por
favor visite nuestro sitio web. Nuestro equipo estd constantemente sometido a prueba y
cuando las mejoras o actualizaciones estan disponibles, vamos a lista también en nuestro
sitio web.

Es necesario para nuestra compaiia para proteger a nuestras promociones y toda la
informacion aprendida durante la investigacion y Desarrollo en las fases de creacion de
nuestra tecnologia. Nos esforzamos para permanecer dentro del marco establecido en la
legislacion, patentes y marcas registro.

Por favor, tdmese su tiempo para leer este manual del usuario para familiarizarse con la
operacién, la funcionalidad y modo de utilizar los Evoluciéon. También ofrecemos formacion
para su equipo en nuestra fabrica y en sitio. Nos esforzamos por mantener la red de
distribuidores en todo el mundo para asistencia y apoyo. Por favor visite nuestro sitio web
para mas informacién.
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1.2 Notas importantes

Antes de utilizar la Evolucidn y sus accesorios, por favor, lea atentamente estas
instrucciones. Estas instrucciones dan informacién sobre cdmo utilizar el detector y las
fuentes potenciales en los que se deben tomar precauciones.

La evolucidn y sus accesorios sirven para el andlisis, la documentacion y la deteccion de
anomalias sub-superficie y el suelo disturbios. Los datos del registro de la estructura de
tierra seran transmitidos a un PC para dar una representacién visual usando nuestro
programa de software propietario. Todas las notas adicionales para el software deberia ser
observado. Por favor, ilea el manual de usuario del software!

1.2.1 Notas Generales

Al ser un dispositivo electrénico, la evolucidon tiene que ser tratado con cautela y tratar con
cuidado como con cualquier otro dispositivo electrénico. Cualquier la inobservancia de las
precauciones de seguridad dadas o cualquier uso para fines distintos de los que esta
disefado para puede resultar en dafio o destruccién de la unidad de procesamiento y / o sus
accesorios 0 componentes conectados.

El dispositivo se ha construido en contra la manipulacién mddulo que va a destruir la unidad
si no esta bien abierta. No hay ningln usuario final piezas en el interior de la unidad.

1.2.2 Posibles riesgos para la salud

Si se utiliza correctamente este dispositivo normalmente no plantea riesgos para la salud.
De acuerdo a los conocimientos cientificos actuales, el alto sefiales de frecuencia no son
dafiinos para el organismo humano debido a su baja potencia.

1.2.3 Alrededores

Al mover la unidad de un lugar frio a un lugar mas calido, atento a la condensacion. No de
inmediato opere la unidad hasta cualquier posible condensacién podria haberse evaporado.
La unidad no es resistente al medio ambiente y el agua o la condensacidn pueden destruir la
unidad.

Evite fuertes campos magnéticos, que puede ocurrir en lugares donde hay grandes motores
eléctricos sin proteccion o altavoces. Trate de evitar el uso de este equipo dentro de los 50
metros (150 pies) de este tipo de equipos.

Los objetos metalicos en el suelo, tales como latas, latas, clavos, tornillos o los desechos
pueden influir en su exploracion de datos y presentar resultados negativos con respecto a su
exploracion de datos. También es un buen habito de quitar cualquier objeto metalico
apagado de su persona como teléfonos celulares, llaves, joyas, etc. No use botas de punta
de acero.

1.2.4 Voltaje

La fuente de alimentacidn no debe estar fuera del rango de los valores indicados. Utilice
Unicamente los cargadores aprobados, las pilas y recargables las pilas que se incluyen en el
volumen de suministro.

Nunca use el 115/230 voltios red eléctrica.

1.2.5 Los datos de seguridad

Los errores de datos puede ocurrir si:

- El rango del mdédulo emisor se ha superado,
- La fuente de alimentacion del aparato o las pilas estan demasiado bajos,
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- Los cables son demasiado largos,
- La unidad esta operando a cerca de dispositivos que envia disturbios o
- Las condiciones atmosféricas (tormentas eléctricas, rayos, etc.).

1.3 Mantenimiento y Servicios

En esta seccion podras aprender como mantener su instrumento de medicion con todos los
accesorios incluidos para mantenerlo en buenas condiciones un mucho tiempo y conseguir
buenos resultados de la medicién.

La lista siguiente indica lo que deben evitar absolutamente:
e Penetracion del agua

e Tierra firme y depdsitos de polvo

e Fuertes impactos

e Fuertes campos magnéticos

e Duradero efecto de calor de alto y largo

Para limpiar el dispositivo utilice un trapo suave y seco. Para evitar cualquier dafio que debe
transportar el aparato y los accesorios siempre en el determinados casos de transporte.

Antes de usar su evolucion por favor aseglrese de que todas las pilas y acumuladores estan
totalmente cargadas. También permitira que las baterias de descargar por completo antes
de recargarlas, sin importar si estd trabajando con la bateria externa o interna con
acumuladores.

De esta manera las baterias tendran una vida larga y duradera. Para cargar la bateria
interna y externa, use solo los cargadores aprobados que son parte de nuestro volumen de
suministro.

1.4 Peligro de explosién durante la excavacion

Desafortunadamente, las dos ultimas guerras mundiales también el terreno en muchos
lugares del mundo un montdén de chatarra potencialmente explosiva. Una gran cantidad de
las reliquias mortales siguen enterrados en el suelo. No empiece a excavar y la pirateria
para un objeto violentamente cuando se recibe una sefial de un pieza de metal desde su
dispositivo. En primer lugar, que de hecho podria causar un dafo irreparable a un raro
encontrar la verdad, y en segundo lugar, hay una posibilidad de que el objeto reacciona de
una manera insultado y ataca de nuevo.

Observe el color de la tierra cerca de la superficie. Un color rojo o rojizo de la tierra es un
indicador de rastros Oxido. En cuanto a la se encuentra, deberia prestar atenciéon a su
forma. O redondos objetos curvos debe ser una sefial de alarma, especialmente si botones,
anillos o pequefios clavos pueden ser identificados o fieltro. Lo mismo se aplica a las
municiones reconocibles o balas y granadas. Deja que cosas donde esta, no tocar nada v,
sobre todo, no tome nada de eso a casa. Las maquinas de matar de la guerra hicieron uso
de las invenciones diabdlicas, como fusibles rockero, fusibles y fusibles acido pelota. Los
componentes han sido oxidandose en el curso de tiempo, y el mas leve movimiento puede
causar partes de que se rompan y se ha disparado. Incluso objetos aparentemente
inofensivos, como cartuchos o municiones grandes son cualquier cosa menos eso.
Explosivos puedan haber resultado cristalina con el tiempo, es decir, cristales de azlcar
como han formado.

Mover un objeto asi puede hacer que los cristales para producir la friccidon, dando lugar a una
explosion. Si te encuentras con tales reliquias, marca el lugar y no deje de informar del
hallazgo a la policia. Estos objetos siempre suponen un peligro para la vida de los
excursionistas, caminantes, agricultores, nifios y los animales.
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2 Transferencia de datos a través de bluetooth

En esta seccidn usted aprendera a instalar el software de Bluetooth en su equipo. Este
software es necesario transferir todos los datos medidos de su evolucidn en el equipo.
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2.1 Instalacion de software de Bluetooth
En la primera seccion de este capitulo se explicara cémo instalar el software Bluetooth.

Tenga en cuenta que las figuras representadas hacer no se corresponden necesariamente
con la version actual de su sistema operativo o la versidon de la conexién USB.

2.1.1 Instalar el software y controlador

El software de Bluetooth se encuentra en el CD del software que se incluye en el volumen de
suministro. Coloque el CD en el CD-Rom unidad de su ordenador y espere hasta que una
ventana como se muestra en la figura 1.1 aparece.

Figura 1: Pantalla de inicio cuando se inserta en el CD del software

. ° [¥]
M Visualizer 3 D
L, visusiizer 30 & UserManual
0 suetoon B
I Adobe Reader £OKM

Haga clic en la entrada de Bluetooth, para iniciar la instalacion del software Bluetooth y siga
las instrucciones en la pantalla de su ordenador, como se explica en los pasos siguientes.

Figura 2: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 1

Choose Setup Language [

g Select the language for this installation from the choices below.
. )

[Engish (United States) -

[ 0K H Cancel ]




Figura 3: Instalacién de software de Bluetooth, el paso 2

%! Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstaliShield Wizard .

Welcome to the InstallShield Wizard for
Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517

The InstallShield(R) Wizard will install Bluesoleil2.6.0.8 Release
070517 on your computer. To continue, click Next.

WARNING: This program is protected by copyright law and
international treaties.

\ Blue’.'} '

leil

<gack | Next> | [ Cancel

Figura 4: Instalacién de software de Bluetooth, el paso 3

1) Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstaliShield Wizard ot

Bluesoleil End User License Agreement -

NOTICE TO USER: PLEASE READ THIS AGREEMENT
CAREFULLY. THE BLUESOLEIL END USER LICENSE
AGREEMENT (AGREEMENT) IS A VALID AND BINDING
AGREEMENT BETWEEN YOU, AS A USER, AND IVT
CORPORATION (IVT). BY USING ALL OR ANY PORTION OF THE
SOFTWARE. YOU ACCEPT ALL THE TERMS AND CONDITIONS

AT TTTTA A AT AR TATAT TTATATA TAT TA A TVTTATIT AT T

@ I accept the terms in the license agreement

() I do not accept the terms in the license agreement

InstallShield

[ < Back ][ Next > ] [ Cancel

Figura 5: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 4

14 Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstaliShield Wizard [2iSm)

\f_ Install Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 to:
\j C:\Program Files\IVT Corporation\BlueSoleil\

InstaliShield

[ <Back |[ Next> ][ cancel |
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Figura 6: Instalacién de software de Bluetooth, el paso 5

%! Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstaliShield Wizard .

Click Install to begin the installation.

If you want to review or change any of your installation settings, dick Back. Click Cancel to
exit the wizard.

| InstaliShield

[ < Back }[ Install ] [ Cancel

Figura 7: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 6

%) Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstaliShield Wizard (S

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed
Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517. Click Finish to exit the
wizard,

Bluezs\‘lell

iReinicie el equipo después de terminar la instalacion, de acuerdo a los cambios en su

sistema!

2.1.2 Configurar dongle de Bluetooth

Después de reiniciar su computadora el software Bluetooth debe abrirse automaticamente.
Verifique si usted puede encontrar el icono de bluetooth (Gris / blanco) a la derecha hacia

abajo de la barra de tareas.

Si no encuentra este simbolo alli, usted debe comenzar el software Bluetooth de forma
manual. En este caso basta con hacer clic en el simbolo del bluetooth, que se ha creado en

su escritorio durante la instalacion.



Pagina 17

Figura 8: Instalacién de software de Bluetooth, el paso 7

£ IVT Corporation BiueSoleil - Main Window

| | Fite View MyBluetooth MyServices Tools Help

Bluetooth Headset Service

Figura 9: Instalacién de software de Bluetooth, el paso 8

[PANIP: 0000

€ IVT Corporation BlueSoleil - Main Window

View Welcome to Bluetooth

Welcome to Bluetooth

General

Please set your Bluetooth device name and device type. This
information will be shown to other Bluetooth devices.

Device Address: ~ 00:11:67:73:89:54

Device Name: OKM-PC
Device Type: Desktop v

Your security level is ‘Medium' now. Other Bluetooth devices
must provide a Bluetooth passkey before connecting with your
computer. If you do not want to have security authentication,
uncheck 'Use security level Medium.'

Security

V' Use security level Medium

Ahora los controladores del bluetooth se instalaran en el equipo.

Esto puede tardar varios

minutos, dependiendo de su equipo. Por favor, esperar hasta que todos los controladores

estan instalados con éxito y continle con el paso 9.
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Figura 10: Instalacién de software de Bluetooth, el paso 9

( €3 IVT Corporation BlueSoleil - Main Window E@M
File [View] My Bluetooth My Services Tools Help
Main Window Ctrl+Tab
Service Window Ctrl+Tab

Arrange Devices

Refresh Devices

Headset AG is started. [PAN1P: 192168501

Figura 11: Instalacion de software de Bluetooth, el paso

£) IVT Corporation BlueSoleil - Service Window [E=E

File View My Bluetooth My Services

4 1S (s

Personal Area Networking Serial Port A (COM6) Serial Port B (COM7) Object Push

= P £ (=

File Transfer Information Audio Sink Basic Image
Synchronization

Tools Help

Starting OK.
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2.1.3 Configuracion de la conexién

Cuando conecte el dispositivo a través de bluetooth, por primera vez, para transferir datos al
ordenador, debe introducir la clave de acceso Bluetooth. La clave es OKM (prestar atencién
al escribir en mayusculas).

Figura 12: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 11

Enter Bluetooth Passkey g2
A remote device needs a Bluetooth Passkey to create Paired

l;i >i relationship for future connections. Please use the same

passkey on this device and on the remote device:
Cancel

Remote Device:
Address 00:12:F3:06:72:73

Passkey: ||

Time Left: 19 s ‘

T HWE G 216 PM

Sélo después de la conexidn Bluetooth esta establecida correctamente, puede transferir
datos desde el instrumento de medida a la equipo.

El instrumento de medicidon debe establecer la conexidn bluetooth siempre por si mismo. No
es posible para buscar el dispositivo mediante el software Bluetooth. iSdlo se puede utilizar
la llave electronica Bluetooth entregado con el aparato!

2.2 Desinstalar el software Bluetooth

En esta seccion se explica cdmo eliminar el software Bluetooth de su equipo.

Para ello haga clic sobre la entrada en Inicio -> Todos los programas -> IVT BlueSoleil

-> Desinstalar y siga BlueSoleil las instrucciones en la pantalla de su ordenador. Después
de desinstalar los controladores de bluetooth tendra que reiniciar el equipo.
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3 Especificaciones técnicas
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Las siguientes indicaciones técnicas son valores. Durante la operacidén las pequefas
variaciones son posibles. iCambios Técnicos debidos al desarrollo son posibles!

3.1 Unidad de control

DIimension@s (H X W X D) uuiiiiiiiii i i i st aeaaes 80 x 140 x 35 mm
Yo T alrededor de 0,2 kg
Voltaje (Pilas)...ceiiiiii i 2x AA primaria (1,5 V, 2600 mAh) o

2x Akku NiMh (1,2 V, 2600 mAh)
TIEMPO A€ SEIVICIO. . tutiutteiee ettt e s e s e e s e e aeanens alrededor de 4 horas
Procesador (de JeCUCION)....vuiriiieiiiiii i ARM7 CPU, 90 MHz, 256 KB Flash
Procesador (Controlling)......ocevieviiiiiiiiii e Atmel Atmega CPU, 20 MHz
MOStrar....ccvviiiiii i 2,83 "con pantalla tactil AMOLED (320 x 240, 262K colores)
| g N =Yoo T3 ([ ] o T Bluetooth, Clase 2
Memoria de datos....c.ccviv i alrededor de 100000 valores de medicidon
Temperatura de trabajo.. ..o e -8A50°C
Temperatura de almacenamienTO. . ... o viiiie i e aaeas -20A60°C
[ 18 aaT=To F= T la 1= = 11 o 5% - 75%
RESISTENTE @l AU .. .i ittt e e e No

3.2 Sonda telescopica

Dimensiones (H X W X D)..viuiiiiiiiie e ee e e 480 a 820 x 135 x 210 mm
S o alrededor de 1 kg
Voltaje (Pilas)...ivvriieiie i e 2x AA primaria (1,5 V, 2600 mAh) o

2x Akku NiMh (1,2 V, 2600 mAh)
(=] a ] oo e [STET=] o VA Lol T PPN alrededor de 4 horas
Procesador (de €JECUCION) .. uueveieiiireeriieieitreeenerneneeenenes ARM7 CPU, 10 MHz, 30 KB Flash
Procesador (Controlling)......ocevieiiiiiiiiiiiii e Atmel Atmega CPU, 20 MHz
Y=Y o) 1= (o o Bluetooth, Clase 2
Temperatura de trabajo.......cov i e -8A50°C
Temperatura de almacenamiento.......cocuviiiiiiii i -20A60°C
Humedad del @ire. ..o e e 5% - 75%
RESISEENTE @l @QUA. .. ettt e e aas No
LT o] Fo T 1 - T O GST 1, EMSR 2
LT g 1o Lo £ Te LT =] 1Yo <Y SCMI-15-D, VLF

1 GST = Tecnologia de exploracion de la tierra
2 EMSR = electromagnéticos en firma de lectura
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3.3 Transferencia de datos

B I=Tela 1] oo - PP Bluetooth
[ ale [ola [IN = To U =] o Lol - F PRSPPI 2,4 a2,4835 GHz
Méaxima velocidad de transSferenCia. ... ....veuieiiiiiiii i 1 Mbps
Recepcion de sensibilidad.........vieieiiiii i e e -85 DBm
=] I 7= o Ve o T 7= 1 o alrededor de 10 m

3,4 Informatica, las disposiciones minimas

Los valores indicados le ayudan para una correcta seleccion de un equipo adecuado para el
analisis de los resultados medidos.

LI E 2 P min. 4x
Interface (transmisSion A& Aat0S) ...uuuieieiriieiiitirie ittt ee e tae e et raereaaraeneaeenenenes usB
ESpPacio libre €N diSCO. . .uiii it i i e s min. 50 MB
La memoria de trabajo (RAM) . ...t e e e min. 256 MB
Tarjeta grafiCa....ovvv i min. 128 MB, compatible con OpenGL

Sistema operativo.. ..o i Windows XP, Windows Vista, Windows 7



Pagina 24



Pagina 25

4 Volumen de suministro
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En la siguiente seccién usted puede encontrar todos los equipos estandar y opcionales partes
de la evolucién. El alcance de la entrega puede ser diferente en algunas circunstancias,
debido a algunos accesorios opcionales que no deben incluirse en el equipo basico.

Descripcion Cantidad
Control incl unidad. 2 pilas (AA) 1

Mufieca incl titular. Cinturdn de correa
Incluido telescépica de la sonda. 2 pilas (AA)
Software "Visualizer 3D"

Manual del usuario

Funda de transporte

Dongle Bluetooth

Auriculares

e e N

Cuadro 1: Volumen de suministro
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5 Elementos de control

En esta seccion usted aprenderd mas sobre el uso fundamental de todos los elementos de
control para este instrumento de medicion. Todas las conexiones, insumos y salidas son

explicados en detalles.
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5.1 Unidad de control con pantalla

Figura 5.1 Representa a todos los elementos de control de la unidad de control de la
evolucion.

Figura 13: Listado de elementos de control de la unidad de control

Encendido / apagado: El poder de encendido / apagado se utiliza para cambiar su
dispositivo de encendido y apagado. Si el dispositivo esta apagado, mantenga pulsada la
encendido / apagado hasta que la pantalla de arranque de la figura 7.1 de la pagina aparece
en la pantalla. Si te gusta apague el dispositivo, mantenga por el encendido / apagado hasta
que la pantalla se apaga.

Orador: El altavoz interno se activa de forma predeterminada. El volumen del altavoz se
puede regular mediante el icono, Que es muestra en la parte superior izquierda de la
pantalla (ver la seccion iError! No Se encuentra El origen de la Referencia. En la pagina
iError! Marcador no definido).

Toma para auriculares: Puede conectar los auriculares comerciales a su unidad de control.
Tan pronto como conectado el altavoz interno se inactivos y cualquier salida de audio pasa a
través de los auriculares conectados solamente.

Compartimento de pilas: La unidad de control necesita dos baterias AA (con AA primaria
con 1,5V / 2600 mAh recargable o NiMh 1,2 V / 2600 mAh) para ser operado. Deslice hacia
abajo la cubierta de cada compartimiento, coloque las pilas y cierre el compartimento de
pilas de nuevo.
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iPor favor, asegurese de que las pilas estén bien insertadas y que la polaridad no se invierte
(polo hacia arriba positivo, negativo la baja del poste)!

Display con pantalla tactil: En la pantalla del dispositivo, todos los modos de
funcionamiento, medida de las funciones que se muestran son la informacion. La pantalla
esta equipada con una pantalla sensible al tacto, lo que significa que solo tiene que crear
ningun enlace visible para activar su funcionalidad.

Cierre: Es posible montar la unidad de control ya sea al titular la mufeca o directamente a
la sonda telescépica. Y en cuanto al cierre del control unidad para que encaje en el soporte
adecuado para la unidad de control.

5.2 Sonda telescdpica

Figura 5.2 Representa a todos los elementos de control de la sonda telescdpica.

{¢
7
2|
4

W

Figura 14: Listado de elementos de control

Encendido / apagado: El poder de encendido / apagado se utiliza para cambiar la sonda
telescopica y se apaga. Para encender la unidad, oprima el botén de encendido hasta que el
LED comience a parpadear en funcionamiento. Para apagar la unidad, presione y mantenga
presionado el encendido / apagado hasta que el operativo se apaga.

Operativo-LED: El LED indica el estado operativo actual de funcionamiento de la sonda
telescopica. Los siguientes estados pueden ser como se indican:

o El operativo esté apagado, es decir, la sonda se apaga
e El operativo estd parpadeando, es decir, la sonda esta tratando de establecer una

conexion con la unidad de control
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e El operativo-LED parpadea con mas frecuencia, es decir, las baterias de la sonda debe ser
reemplazado

e El operativo-LED esta encendido permanentemente, es decir, la sonda esta conectada a la
centralita y listo para funcionar

Trigger (botén inicio): El botén de inicio tiene dos funciones diferentes segun el estado
actual de funcionamiento de la sonda telescopica. La funcion principal del gatillo para iniciar
una medicidon o la reconciliacion del suelo (balance de masa). En ese caso, usando el gatillo
comienza la operacién apropiada. En los demas casos, por ejemplo, dentro del menu
principal, cualquier submenud o los menus de configuracion, el gatillo se utiliza para encender
y apagdar el LED de luz de la sonda telescopica. Como alternativa, el icono se puede utilizar
para encender y apagar el LED de luz de la sonda.

Compartimiento de la bateria: La sonda telescdpica requiere dos pilas AA (NiIMH AA
primaria con 1,5V / 2600 mAh recargable o con 1,2 V / 2600 mAh) para ser operado. Abra
la cubierta superior del compartimento de las pilas apretando hacia la izquierda, coloque las
pilas y cerrar el compartimento de las pilas de nuevo. iPor favor, aseglrese de que las pilas
estén bien insertadas y que la polaridad no es invertido (polo hacia arriba positivo, negativo
a la baja del poste)!

Barra telesclpica: La barra telescépica permite un ajuste individual de la longitud de la
sonda. Por razones de transporte, la sonda se debe empujar junta por completo. Durante la
medicién deberd extenderse por lo menos la parte inferior de la barra por completo. La
seccion central se puede ajustar segln sea necesario.

Soporte para unidad de control: Si te gusta montar la unidad de control directamente en
la sonda telescépica, primero tiene que aumentar el soporte en la posicidon deseada.
Después del cierre de la unidad de control tiene que encajen en el soporte adecuado para la
unidad de control.

LED de luz: La luz LED de la sonda telescépica puede ser encendido y apagado mediante el
gatillo (botdn de inicio). Cuando la conexion entre la unidad de control y la sonda se ha

establecido correctamente, la luz LED se puede encender y apagar al tocar el icono - 'o
La luz LED es especialmente Util para las busquedas noche.
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5.3 Muiieca titular

Usted puede montar la unidad de control ya sea a la sonda telescdpica o también puede
montar a la titular de la mufeca para llevar a la unidad de control su brazo.

Figura 15: Titular de la mufieca para sujetar la unidad de control

Titular de la muiieca para la unidad de control: Para llevar a la unidad de control en el
brazo, monte al titular de la muieca. Coloque primero la unidad de control a la mufeca

titular y estar seguro de que encaje en su lugar. Después puso el titular de la mufieca en la
mufieca.

Figura 16: Montaje de la unidad de control a la titular de la mufieca
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6 Asamblea

Esta seccion explica como a ensamblar el dispositivo y como a preparar una medicion.
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Antes de poder utilizar el dispositivo de la Evolucidon para una mediciéon de campo que deben
hacer algunos preparativos. iPor favor, preste atencion a los pasos!

Figura 17: Coloque las pilas en la unidad de control

Paso 1

Abra los dos compartimentos de las pilas en la parte
posterior del control unidad y coloque dos cargos
pilas (tipo AA). Después cerca de los
compartimentos de nuevo.

Inserte las baterias correctamente sin invertir la
polaridad a partir del polo positivo y negativo.

Figura 18: Cambio en el mando

Evolution
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Figura 20: Preparacion de la sonda telescdpica
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Figura 23: Coloque la unidad de control de la sonda (b)
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7 Modos de funcionamiento

En esta seccidon se puede obtener mas informacidon sobre el uso del dispositivo. Cada modo
de funcionamiento se explicara en un apartado propio.
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Después de conectar la unidad de control por medio del interruptor on / off, la pantalla de
arranque de la figura 7.1 aparece en la pantalla.

Figura 26: Pantalla de arranque después de conectar la unidad de control

Se tarda unos segundos hasta que el programa esta listo y el menud principal aparece en la
pantalla. Ese es el lugar donde seleccionar los modos de funcionamiento y funciones.

Figura 27: Menu principal de la unidad de control

Volumen: Pulse el icono si te gusta para ajustar el volumen del altavoz interno (véase la
seccion iError! No Se encuentra El Origen de la Referencia. En la pagina iError!
Marcador no definido).
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Idioma: Toque este icono para cambiar el idioma de la unidad de control (véase la seccidon
iError! No Se encuentra El origen de la Referencia. En la pagina iError! Marcador no
definido.). La seleccion actual estd representada por el cddigo de idioma apropiado (por
ejemplo, para inglés).

La conexion inalambrica a la sonda: Este icono indica si una conexidn inaldmbrica se ha
establecido entre la central y telescépico sonda. Los siguientes estados son posibles:

e Desconectado

e Conectado

LED-Light: Al utilizar este icono de la luz LED de la sonda puede ser regulada y su estado
actual se indica que. Sdlo tiene que tocar en este icono para encender y apagar el LED de
luz de la sonda. Los siguientes estados son posibles:

e LED de luz se apaga
e LED de luz se enciende

Indicador de bateria: El indicador de bateria muestra el estado de carga de las baterias.
El indicador de la sonda telescopica (2) solo visible cuando estd conectado a la unidad de
control. El indicador de la unidad de control (1) es siempre visible.

Informacién: Cuando se toca este simbolo para que la informacion de dispositivos
importantes como el niumero de serie o las versiones de firmware, que sea necesario para
nuestro equipo de soporte.

La evolucién dispositivo admite las siguientes funciones y modos de funcionamiento, que
puede seleccionar desde el menu principal del control unidad (ver figura 7.2):

e Sonido en vivo

Proceso de la medicidén acustica con detector de metales activado.

e Escaneo 3D

Proceso de una medida grafica para la evaluacion de un equipo.

e Memoria de la PC

Transferir los valores medidos a través de Bluetooth de la memoria interna a un ordenador.
e Configuracion

Ajustar los valores de diversidad como el contraste, el idioma o la direcciéon Bluetooth.

La estructura del menu completo de la evolucidn se muestra en la figura 7.3.
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Figura 28: Informacién general sobre la estructura del menu

English

Live Sound 3D Scan
Memory = PC

I Volume

_ Language

Contrast

Scan line

Meters
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Antes de poder utilizar los modos de funcionamiento "Sonido en vivo" y "3D Scan" una
conexién inaldmbrica entre la unidad de control y telescdpicos la sonda debe ser establecido.
Usted puede ver facilmente una conexién activa con el icono.

Después de conectar la unidad de control y la sonda telescdpica, la conexién inaldmbrica se
establecera automaticamente. Este procedimiento puede tomar algun tiempo. Es mejor
encender la unidad de control primero y deje que se inicie por completo. Después, usted
tiene que conectar la sonda. De esta manera la conexidén se puede establecer con mayor
rapidez. Mientras la sonda telescdpica intenta conectarse a la unidad de control, la -LED de
funcionamiento de la sonda parpadea. Tan pronto como la conexidn se establece
correctamente el LED brilla en funcionamiento de forma permanente.

Si toca uno de los botones "Sonido en vivo" o "3D Scan" y no hay conexidn entre la central y
la sonda telescopica esta disponible, el mensaje de la figura 7.4 aparece en la pantalla.

Figura 29: Indicacién de que no se establece la conexion

'Y

The device cannot communicate with
the probe. Make sure the probe is
switched on and all your batteries are

fully charged.

= Disconnected
Connected

Pulse sobre el simbolo -’ para volver al menu principal.
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7.1 Sonido en Vivo

El modo de funcionamiento "Sonido en vivo" es muy Uutil para detectar pequefios objetos
metalicos. Este modo tiene solamente tonos y graficos 3d no la representacion se generara.
N valores medidos se guardara en la memoria. Durante este modo de funcionamiento sélo el
detector de metales (Bobina de busqueda VLF) se activa y para ello sélo profundidades mas
bajas de penetraciéon son posibles. Este modo es especialmente Util para localizar objetos
cerca de la superficie, como monedas y anillos.

Figura 30: la reconciliacion del suelo en el modo de funcionamiento "Sonido en vivo"

] MAX

Pulse el botén de "Sonido en vivo" desde el menu principal. La pantalla de la figura 7.5
aparece en la pantalla de su unidad de control.

Antes de procesar la medicion, una reconciliacion del suelo (balance de masa) que hay que
hacer. Sostenga la sonda en la misma forma que haria durante el proceso de escaneo, es
decir, aprox. 5 a 10 cm directamente sobre el suelo, como se muestra en la figura 7.6 (lado
izquierdo). Empuje el gatillo (Boton de inicio) de la sonda y barre el cabezal de manera
uniforme sobre el suelo delante de usted. Mira la figura 7.6, donde el mencionado
procedimiento se aclara.

Figura 31: Procesamiento de la reconciliacion del suelo

Durante esta reconciliacion del suelo podras ver la barra de progreso de la figura 7.7 en la
pantalla. Tan pronto como esta barra desaparece, el suelo reconciliacién ha terminado.
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Figura 32: la reconciliacién del suelo

|
|
/ MIN

Después de la reconciliacion del suelo haya finalizado, usted es libre de iniciar la blisqueda
de metales. En el caso de que el detector de metales reacciona a los turbulentos y los
sonidos en casi todas partes, debe aprovechar la oportunidad para ajustar la sensibilidad
manualmente. Para ello solo tiene que seleccionar uno de los niveles de sensibilidad en la
pantalla como se muestra en la figura 7.8.

Figura 33: Regulacion de la sensibilidad del detector

Después de la conciliacion automatica de la sensibilidad del suelo estd preestablecido vy
muestra en rojo. Si usted desea aumentar la sensibilidad del metal detector, tiene que tocar
uno de los 5 niveles de sensibilidad en el lado derecho junto al valor predeterminado.
Manualmente, elegido nivel se ser seleccionado y coloreado en azul. Si usted quiere
disminuir la sensibilidad, sélo tiene que tocar cualquiera de la sensibilidad a los niveles 5 a la
izquierda lado que da a la configuracion predeterminada.

Ajuste de la sensibilidad que da mas control sobre el cabezal. Cuanto mayor sea la
sensibilidad o mas objetos mas pequefios pueden ser detectados. Si realiza exploraciones en
areas conocidas por tener altos niveles de mineralizacién, se recomienda disminuir la
sensibilidad.

Para salir del "Live Scan" modo de funcionamiento pulse el icono y una tierra nueva, la
reconciliacion se llevarad a cabo. Entonces sélo tiene que empezar a "Live Scan" de nuevo.

El valor que se muestra representa la fuerza de la desviacion en porcentaje. En las
desviaciones de alto el valor es siempre 100. Cuando el sensibilidad adaptado de forma
optima se oye los sonidos de los objetos metdlicos por debajo del detector. Utilice el modo
de funcionamiento " Sonido en vivo" para buscar y limpiar una zona de pequefios objetos
cerca de la superficie. Al escanear un area en el" 3D "del modo Scan menor cantidad de
metal en la superficie o cerca, mejor seran los resultados. Por supuesto, usted puede
encontrar grandes objetos de metal mas profundo subterraneo. Como regla general:
iCuanto mas grande sea el objeto mas profundo es el de deteccion!

El "Sonido en vivo" el modo de funcionamiento es también muy Util como Pin-Puntero
durante la excavacidon. En caso de que cavo un agujero mas grande y no recuerdo la
posicion exacta del objeto, sélo tiene que utilizar el modo de funcionamiento "Sonido en
vivo" para la localizacion rapida del objeto enterrado.
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Sélo se pueden detectar objetos de metal en el "Live Sound" modo de funcionamiento
mientras estd moviendo el cabezal sobre el suelo (Detector de Movimiento).

Al tocar el icono saldra del "Sonido en vivo" modo y volver al menu principal.
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7.2 Exploracion 3D

El "3D Scan" modo de funcionamiento permite una medicién grafica de un area para su
posterior andlisis en un equipo.

Encienda el dispositivo y seleccione la opcion "3D Scan" modo de operacién desde el menu
principal. En primer lugar tiene que decidir si desea escanear con el detector de metales
activado o no (véase el grafico 7.9). Si toca el boton "Si", el detector de metales VLF se
activara durante la medicion. Esto es especialmente razonable cuando usted estd buscando
recién enterrados los metales preciosos también. Sin el metal detector activado puede
concentrarse especialmente en mucho tiempo enterrados objetos, asi como los objetos no
metalicos.

Figura 34: Active detector de metales

Would you like to scan with activated
metal detector?

Bajo las condiciones del suelo muy incdmoda (por ejemplo, la mineralizacion de alto) que
tiene sentido para desactivar el detector de metales cuando se escanea en el modo 3D. Para
desactivar el detector de metales, seleccione "No".

El siguiente paso es seleccionar la longitud de un camino de barrido (longitud de campo),
como se muestra en la figura 7.10.

Figura 35: Seleccionar campo de longitud

Please select the length of your scan area
in meters!

B
| ok

Como regla general el nUmero seleccionado es igual a la longitud de la ruta de exploracién
en metros. Pero esto es sdlo una guia aproximada y puede cambio. Dependiendo de su
velocidad al caminar se camina mas o menos metros. En la tabla siguiente se muestran
varios ejemplos de posibles longitudes de campo.

5
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Su longitud real campo de Recomendado para la Recomendado para alta
exploraciéon seleccion resolucién normal seleccion resoluciéon
3m 5 10
4m 5 10
5m 5 10
8m 5 15
10m 10 15
13m 10 20
22m 20 30
38m 40 50
41m 40 50

Sélo tiene que tener cuidado de aplicar el derecho de la velocidad al caminar a la seleccidn
apropiada. Esto significa que si selecciona "5" para 8 m (Fila de la tabla 4) hay que caminar
mas rapido contra la seleccidén "5" por 3 m (fila de la tabla 1).

Si usted trabaja con detector de metales se active, es necesario tratar una reconciliacion del
suelo antes de la digitalizacidn. Figura 7.11 aparece en la pantalla de su dispositivo.

Figura 36: La reconciliacion del suelo con detector de metales activados

1 [N}

) =2 !\

El proceso de reconciliacion del suelo es el mismo que el descrito en la seccién iError! No se
encuentra el origen de la referencia. iError! No Se encuentra El origen de la
Referencia. iError en la pagina! Marcador no definido. Tan pronto como la conciliacion
del suelo es terminado, el dispositivo esta listo para medir el 1. Escaneando la ruta de acceso
y se le solicito el inicio de la primera linea (véase el grafico 7.12).

3 Cuando se selecciona un numero mas alto que se ha llegado a caminar mas lento sobre el
campo. Sin embargo, usted conseguira mucho mejor los resultados del escaneo, lo que
probablemente muestran mas detalles.
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Figura 37: Pantalla representaciones en el modo de funcionamiento 3D Scan"

Scan line

Meters

Coloquese en el punto de partida de su estudio de campo y presionar el gatillo (botén de
inicio) de la sonda telescépica. En la pantalla siempre veras el nimero de la linea de
escaneo actual, asi como a cuantos metros se miden ya. En el cuadro derecho de la Figura
7.12 el escaneo actual linea es 1 y ya 2 de 5 metros ha sido escaneada. Tenga en cuenta
que los metros que se muestra no se corresponden con la longitud real de la digitalizacidon
camino. En su lugar, depende de su velocidad al caminar.

Camina de forma continua y con una velocidad constante hasta el final de la linea. Usted
debe controlar su velocidad al caminar de esa manera, de que llega al final del camino
cuando el dispositivo de barrido se detiene automaticamente. Después de mover al punto de
partida de la exploracion y la siguiente linea presione el gatillo de nuevo. El dispositivo
volverd a sonar por si sola al final de la linea de escaneo actual.

Figura 38: "Zig-Zag" medicién en el modo de funcionamiento "3D Scan"

Mida todos los caminos de exploracidn restante de la misma manera hasta que toda la zona

ha sido explorada. Toque el icono ° para guardar la medicién de corriente y salir del "3D
Scan" modo de operacion y volver al menu principal.

Para mas informacién sobre el procedimiento general para la exploracion al aire libre puede
leer en el capitulo 8 "El procedimiento de campo" en la pagina 55.
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7.3 Memoria PC

El "Memory PC" se utiliza para transmitir los modos de funcionamiento valores de medicién
almacenados en la memoria interna para el equipo. Para ello es necesario el plug-in el
dongle Bluetooth en un puerto USB libre del ordenador y el software para preparar los datos
transferencia.

Si esta utilizando el programa informatico "visualizador 3D" tienes que seguir estas
instrucciones:

1. Ejecutar el programa informatico "visualizador 3D".

2. Haga clic en el mend Archivo y luego sobre el nuevo tema.

3. Una ventana de didlogo en el que tiene que introducir los siguientes parametros:
Equipos de medida (dispositivo): Evolucion

Método de transmision: Bluetooth

Interfaz: COM. este valor puede variar de un ordenador a otro y usted tiene que
descubrir por ti mismo. Asi que por favor leer el capitulo 2 "La transferencia de datos via
Bluetooth" en la pagina 13

e Modo de funcionamiento: exploracion de la tierra

e Impulsos por linea de exploracion: 5 50 entre la longitud del campo, el que ha
seleccionado de su dispositivo cuando la medicién comenzd

e Modo de digitalizacidon: Zig-Zag o paralelo en funcién de su medida

4. Haga clic en el botén "OK"

Ahora el software "Visualizer 3D" esta preparado para recibir datos.

Para mas informacion sobre como configurar el software para la transferencia de datos se
puede leer en el manual del usuario de la compra software del producto.

Seleccione “PC Memoria” en el menu principal de su—el modo de funcionamiento unidad de
control para iniciar la transferencia de datos. En la pantalla de su dispositivo de la pantalla
de la figura 7.14 aparece.
Figura 39: La transferencia de datos
1 (I}
| -

Connecting to computer

Sending data

O Disconnecting ﬁn
&

El proceso de transferencia completo consta de 3 pasos:
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e Establecer la conexion Bluetooth para el ordenador
e Transferir los datos a la computadora
e Desconecte la conexion Bluetooth

Tan pronto como la conexiéon Bluetooth se ha establecido la medida, los valores almacenados
se enviaran automaticamente a la computadora. Después de transferir los datos de la
conexién se desconecta y la pantalla vuelve al menu principal. En el caso de que no
conexién Bluetooth se ha establecido, el mensaje de error de la figura 7.15 aparece en la
pantalla de su dispositivo.

Figura 40: Error al conectar a la computadora

A

The device cannot establish a bluetooth
connection to your computer. Make sure

the proper bluetooth dongle has been
plugged in.

S

Una transferencia de datos erréneos puede ocurrir debido a las razones siguientes:

. El dongle Bluetooth no estd conectado al puerto USB de su ordenador o el
correspondiente software de Bluetooth no ha ha iniciado.

e El mal adaptador Bluetooth se ha conectado o la direccién de Bluetooth en la unidad de
control ha sido modificado y se no es igual la direccion real de los dongles Bluetooth. Por
favor, lea la seccion iError! No Se encuentra El origen de la Referencia. En la pagina
iError! Marcador no definido. Configurar la adecuada direccién Bluetooth!

e En el software utilizado el mal puerto COM (interfaz) esta seleccionado y para ello los
datos enviados no han recibido. En que caso debe haber ningin mensaje de error en
absoluto. En lugar de la pantalla de su software, simplemente se queda vacia.

e En circunstancias especificas, se podria pasar que la conexién Bluetooth no se puede
establecer el tiempo que la sonda telescopica esta encendido. Simplemente apague la punta
de prueba y vuelva a intentarlo. Ademas de un reinicio de la unidad de control puede
ayudar.
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7.4 Configuracion

La unidad de control ofrece varias opciones de configuracion, que puede ajustarse a sus
necesidades individuales. Para ello es necesario tocar el botén "Configuracién..." desde el

menu principal y el dispositivo presenta un submend como se muestra en la figura 7.16.

Figura 41: Mend "Configuracion”

1

[ Volume {

Language ]I Bluetooth
Contrast ‘ Reset

o

En las siguientes subsecciones las configuraciones disponibles se describe en detalle. Si
desea volver al menu principal, toque el icono.

7.4.1 Volumen

El volumen se puede ajustar en cualquier momento tocando el icono en la esquina superior
izquierda de la pantalla. Pulse cualquiera de volumen 10 bares para seleccionar un nivel de
volumen adecuado. Si desea silenciar el altavoz interno, pulse el icono que se encuentra a la
izquierda volumen mas pequefio bar.

Figura 42: Ajuste de volumen

Toque el icono para aplicar el volumen seleccionado.
7.4.2 Idioma

Usted puede escoger entre una variedad de idiomas diferentes y seleccionar lo que es mejor
que tu. Toque los selectores o hasta que haya encontrado la correcta.
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Figura 43: Ajuste de la lengua

English

Finalmente pulse el icono solicitar que la lengua y salir de la pantalla. A partir de ahora
todos los textos se mostraran en el seleccionado idioma. Usted puede cambiar el idioma en
cualquier momento durante la operacion del dispositivo con un simple toque en el icono en la
parte superior lado izquierdo de la pantalla.

7.4.3 Contraste

Usted puede cambiar el contraste de la pantalla para que sea mas oscuro o mas brillante.
Cuanto mas oscura la pantalla es la energia mas se salvara.

Figura 44: Ajuste de contraste

B TTTTTTT I
4 20}

Utilice los botones o para cambiar el contraste y aplicar la seleccion, toque el icono.
7.4.4 Bluetooth

Los lugares de "Bluetooth" se utilizan Unicamente para la transferencia de datos de los datos
medidos en el equipo. Por defecto, el Bluetooth direccion de la entrega dongle Bluetooth ya
esta configurada y no debe ser modificada sin razén crucial. Tan pronto como se va usando
un dongle Bluetooth diferentes para la transferencia de datos debe introducir las direcciones
Bluetooth en el dispositivo.

Antes de que la direccion Bluetooth se pueda cambiar el mensaje de seguridad de la figura
7.20 aparece en la pantalla.
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Figura 45: consulta de Seguridad antes de cambiar la direccién Bluetooth

Changing the bluetooth address can
cause problems in data transfer to PC.

Would you like to continue anyway?

ACEN]

Si selecciona "Si", el mensaje de la figura 7.21 aparece en el display de la unidad de control,
donde la corriente es la direccion Bluetooth se muestra. Si selecciona el boton "No" o toque
el icono, La direccidn Bluetooth mantiene sin cambios.

Figura 46: Cambio de la direccién Bluetooth

1 (000}
9 2}

00:11:67:73:FA:09

€ [=][+ 9

A
La posicion de edicion actual se caracteriza por ™ Esta posicion se puede cambiar

mediante los botones H y E Los botones y = se utilizan para cambiar el valor de
la direccidon de Bluetooth en la posicion de edicion de marcado. Comience en la posicion 1
(ver figura 7.21) y ajustar la direccion correcta de la base de conexidon Bluetooth paso a
paso. Por favor, aseglrese de ingresar la direccién correcta, sin errores ya que la
transferencia de datos sélo funcionara con la correcta direccién de Bluetooth. Si todos los

valores son correctos, pulse el icono -’ para aplicar y guardar la nueva direccion de
Bluetooth.

7.4.5 Reset

Al utilizar la opcidon "Reset", puede restablecer todos los ajustes a su configuracion
predeterminada de fabrica. Soélo confirmar el mensaje de seguridad de la figura 7,22, al
tocar el botédn "Si". Ahora todos los ajustes como el lenguaje, el contraste, direccion, etc
Bluetooth se establecera en su valor por defecto.
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Figura 47: Restablecer los ajustes de fabrica

<- ...

Would you like a reset to factory
settings and delete your personal
changes?

Si usted decide no para restablecer todos los ajustes, toque el boton "No" o el icono y todos
los ajustes de mantener sin cambios.



Pagina 54



Pagina 55

8 Procedimiento de Campo

Este capitulo proporciona instrucciones practicas relativas al procedimiento general de un
area de exploracion. La exploracion de diferentes métodos y procedimientos voluntad ser
explicada en detalles.
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8.1 Generalidades procedimiento de escaneo

En general cada exploracion siempre comienza en la esquina inferior derecha de su area de
escaneo. A partir de este punto, usted debe caminar exploracion ruta exploracidon por ruta,
por el que todos los caminos siguientes estan situados en el lado izquierdo de su trayectoria
anterior. Durante la marcha de estas lineas, el valores de medicidn se registraran y
dependiendo del modo de funcionamiento seleccionado sea transferido directamente a una
computadora o guardados en la memoria del dispositivo.

El dispositivo se detiene al final de cada linea de exploracion terminada, de manera que el
usuario puede encontrar la posicion inicial de la linea siguiente. De esta manera, todos los
caminos sera grabado y el area sera medida.

La figura 1.1 muestra las 4 posibles posiciones de partida y la correspondiente exploracion
primer camino. Dependiendo de la composicién de su terreno en el que puede determinar el
punto de partida éptimo para su medicidon por si mismo.

Figura 48: Posicidn inicial de un area de escaneo

-] @ Startof

1. scanning
path
End of
1. scanning
o—— I path

Los caminos de exploracion pueden ser referidos como "Zig-Zag" o "" recorre en paralelo.
También el nimero de impulsos (puntos de medida), que son registrados durante un camino
de exploracidon puede ajustarse individualmente en funcién del tamafio de su area de
escaneo (largo camino de la exploracién).

8.1.1 Modo de Escaneo
Existen dos técnicas generales para trabajos de medicion de un espacio con la Evolucidn:

e Zig-Zag

La posicién inicial de exploracion de dos caminos uno al lado del otro en el lado opuesto del
area medida. Usted registrard datos en su camino de exploracion y en el camino de vuelta
también.

e Paralelo

La posicion inicial de dos rutas de barrido es siempre del mismo lado del area medida. Soélo
se registraran los datos de una manera y en una direccién, mientras que usted debe regresar
y caminar hacia atras a la posicion inicial de la exploracién siguiente camino sin grabar los
datos.

La figura 1.2 representa esquematicamente las dos técnicas.



Pagina 57

Figura 49: Los modos de escaneo para medir un area

Start of

scanning

path
End of
scanning
path

Parallel scanning Zig-Zag scanning

Hacer la exploracion en modo "Paralelo" que se iniciard en la esquina inferior derecha de su
area de escaneo (punto 1) Para caminar y grabar un escaneo camino hacia la esquina
superior derecha de la zona. Después de grabar la primera linea, usted debe caminar hacia
atras hasta el punto de partida y pasar a la izquierda de la exploracién de primera linea para
iniciar la basqueda ruta 2 (punto 2), Para iniciar alli la segunda via de exploracién. De esta
manera todos los otros caminos se hay que analizar, hasta que haya alcanzado el lado
izquierdo de su drea de medida.

Hacer el analisis en "Zig-Zag" modo en el que se iniciard también por la parte inferior
derecha de su area de medida (punto 1) Para caminar y grabar un digitalizacién camino
hacia la esquina superior derecha del area de medida. A diferencia de la medicidén paralela,
debe segquir registro de datos mientras se camina de nuevo el escaneo segundo camino. Asi
que ve al punto de partida de la exploracion segundo camino (punto 2) y exploracion en la
direccién opuesta. De esta manera, todos los otros caminos se exploraran en el modo de
exploracion "Zig-Zag" hasta que haya alcanzado el lado izquierdo de su area de medida.

La distancia entre los caminos de exploracién debe ser coherente durante una medicion, pero
puede variar de medida de superficie a medir area. Si sobre todo buscar objetivos mas
pequenos de lo que también debe seleccionar una menor distancia entre las lineas. Una
regla estandar es: El menor es la distancia entre las vias, mas precisos seran los escaneos
sera. Cuando se estan llevando a cabo su primera explora las lineas no debe ser muy juntos
para localizar posibles objetivos.

8.1.2 La regulacion de la longitud de un camino de exploracion

Usted tiene que seleccionar la longitud de un camino de exploracidon antes de iniciar la
mediciéon. Cuanto mayor sea la longitud de la ruta de la medida mas valores se registran y
mas lenta sera la que tenga que caminar el escaneo caminos individuales. El dispositivo
detiene automaticamente después de la supuesta de longitud se ha llegado y espera a que el
camino que viene.

Tenga en cuenta la longitud de la ruta de exploracion que usted ha seleccionado. Este
importe se indicard mas adelante en el software programa, al transferir los datos a un PC,
para recibir todos los datos medidos correctamente de su instrumento de medida.

No existe una regla especial para la seleccion de la longitud correcta, pero hay diferentes
aspectos que deben considerarse. Estos son algunas consideraciones:

e La longitud real de la superficie medida,
e El tamano de los objetos que esta buscando.

La distancia recomendada entre dos valores de medida es de unos 15 cm a 20 cm. Cuanto
menor sea la distancia entre dos puntos, el mas exactamente la representacion grafica sera.
Si usted estd buscando los pequefios objetos que tienes que seleccionar la distancia mas
pequefa, para objetos grandes usted puede aumentar la distancia entre los impulsos.
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Figura 1.3 muestra los efectos de la distancia entre los valores medidos por trayectoria de
exploracién de algunos objetos.

Figura 50: Efectos del cambio en el numero de impulsos y su distancia

O

La figura 1.4 muestra la diferencia entre puntos de medida muy pocos (lado izquierdo) y
mucho mas puntos de medicidn (lado derecho) en el mismo periodo de exploracion camino.
Y en cuanto al segundo disco (lado derecho) se muestra mucho mas detalles y objetos mas
pequefios también pueden ser vistos.

Figura 51: Comparacion de alta y baja cantidad de impulsos

No dude en registrar mas mediciones con una longitud de campo diferente. Por ejemplo,
puede escanear una gran area antes de hacer una segunda medicion de gran precision.
Sobre todo si la busqueda de objetos mas grandes se puede proceder asi. Con esta manera,
puede medicidon de un area mas grande muy rapidamente y después de realizar la
localizacién de nuevos scans de los objetivos sospechosos.

Al realizar un analisis es importante no sdlo para tomar nota del nimero de puntos de
medicién se utilizan pero para obtener una imagen clara de lo que va a escanear, es muy
importante vigilar la velocidad. Cada linea de exploracion se debe medir a la misma
velocidad que la linea anterior.

Figura 1.5 muestra lo que puede suceder, si usted camina a diferentes velocidades durante
el examen.
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Figura 52: Diferentes velocidades de pie durante la exploracion
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Con un pie diferente velocidad en los caminos de exploracion, hard que los desplazamientos
en la ruta de exploracion. Como cuestién de hecho, un objetivo pueden cortarse en varias
partidas mas pequefas o perdidas por completo, ya que se perdid. Mas tarde, cuando los
datos son descargados para seguir analisis, los errores de velocidad puede hacer que un
objetivo completamente anénimas y pueden ser descartados.

En general, la siguiente regla es valida: Mantenga las exploraciones en tamafios de practico
en el que puede ver el comienzo y parada de las lineas y puede atravesar una zona comoda
para mantener su velocidad y las distancias razonables.

8.2 Consejos especiales para trabajo de campo

Hay algunos aspectos que usted debe tomar nota de la realizacién de exploraciones cuando.
En principio, una exploracién es sélo tan buena como el camino que fue tomada. Hacer
errores durante la exploracidon se mostrara en la representacién grafica final también como
un error. Esto hara que frustracién y pérdida de tiempo.

Antes de comenzar con una medicién en el campo, usted debe pensar de lo que esta
buscando y si el area seleccionada es la adecuada. Medicién sin un plan general, se producen
resultados inaceptables. Favor de considerar los siguientes consejos:

e (Qué estas buscando (tumbas, tuneles, objetos enterrados,..)? Esta pregunta tiene
efectos directos sobre como se lleva a cabo una exploracion. Si usted estd buscando
objetivos mas grandes, la distancia entre los puntos de medida Unica y escaneo caminos
pueden ser mas grandes, como si que busca objetivos pequefios.

e Inférmese sobre la zona, donde se estd buscando. ¢(Tiene sentido para detectar en esta
lista? éExisten referencias historicas lo que confirma su especulacién? éQué tipo de suelo es
en esta area? ¢Hay buenas condiciones para el registro de datos? ¢élLes permite buscar en
este lugar (por ejemplo, la propiedad privada)?

e Su primera medida en una zona desconocida tiene que ser lo suficientemente grande para
obtener valores representativos. Todos los controles mas las medidas deben ser ajustados
individualmente.

e (Cudl es la forma del objeto que busca? Si usted estda buscando una caja metalica
angular, el objeto identificado en el grafico debe tener un formulario de acuerdo con esto.

e Para obtener mejores valores relativos a las mediciones de profundidad, el objeto tiene
que estar en el centro de la gréfica, lo que significa que tiene que estar enmarcada por los
valores normales de referencia (normal baja). Si el objeto esta en el lado de la grafica y no
totalmente visible una de medicién de profundidad estimada no es posible y medicidon del
tamafio y la forma son limitados. En este caso, repita el explorar y cambiar la posicién de su
area de escaneo, para recibir una posicion 6ptima en el interior de la anomalia de la grafica.
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e No debe haber mas de un objeto en un andlisis. Esto influird en la mediciéon de
profundidad. Es Util para explorar parcial las areas sobre estos objetivos.

e Usted debe hacer al menos dos exploraciones de control a ser mas seguro de sus
resultados. Esto también es importante reconocer las areas de mineralizacion.

e Regla mas importante cuando se trata de la mineralizaciéon. iREAL METAS NO MUEVA!
Si tu objetivo se mueve, entonces es la mayoria de mineralizacién probable.

8.2.1 Orientacion de la sonda

Durante una medicién de la sonda debe tener siempre la misma distancia al suelo.
Generalmente se recomienda una altura de unos 5 a 10 cm de la superficie de la tierra si es
posible.

En el caso de que usted va a ir sobre las piedras, la madera o la hierba alta que es mas alta,
comience su exploracién con el sensor superior derecha de el principio. En circunstancias
como estas, entonces tal vez tendra que iniciar la busqueda con la sonda a una altura de 2
pies (50 cm) y la mantendrd a ese nivel durante toda la exploracion. Es importante
mantener la altura, esto erradicar muchos errores. Por regla general, no cambiar la altura
durante un andlisis ya que puede crear errores innecesarios.

Otro aspecto importante es la orientacidn fisica de la sonda. Durante el "paralelo" el modo
de exploracion de la orientacion de la sonda no se cambia porque siempre estds de medicién
en la misma direccidn.

Durante el "Zig-Zag" el modo de escaneo de la orientaciéon de la sonda estd cambiando,
porque al final de cada ruta de barrido usted se da vuelta alrededor. En el caso de que su
obtenido grafico incluye o azul rayas rojas. Estas rayas a lo largo de un analisis se refieren
comunmente como "errores de rotacidn". En esa situacion se debe repetir la medicidén en el
"paralelo” modo de escaneo.

8.2.2 ¢Paralelo o Zig-Zag?

Para los usuarios calificados de la evolucidn tanto de modos de escaneo son adecuados.
Segun la experiencia de los mejores graficos que se haya recibido en el Modo "Paralelo",
porque estd comenzando en el mismo punto y que viajaban en la misma direccion. También
es mas facil de controlar su la velocidad al caminar.

Especialmente en los territorios irregulares como laderas de las montafas, acclivities u otras
capas inclinadas el modo paralelo se prefiere. Cuando se trata de la velocidad, el usuario
experimentado muy a menudo utiliza el modo de Zig-Zag para la exploracién inicial para
determinar si existen anomalias en el area vale la pena seguir investigando.

8.2.3 éManual o automatico impulso modo?

Grandes superficies transitables o incluso se miden normalmente en el modo automatico. El
modo de impulso manual se utiliza sobre todo para desigual terreno dificil y las zonas donde
hay un poco de crecimiento y si el resultado de la medicion tiene que ser muy preciso.

En terrenos de dificil acceso como los acantilados de las montafias y los lados, superficies
resbaladizas o zonas de maleza, es aconsejable usar el manual impulso mode. Debido a que
cada impulso se dara a conocer de forma manual, de tener tiempo suficiente para colocar la
sonda en la forma correcta y registrar el valor medido. De esta manera, también se puede
medir con precisidn los puntos previamente marcados por una parrilla predefinida.

8.2.4 Sugerencias de los propios formadores

Cuando la realizacion de exploraciones, hay algunos elementos muy importantes que deben
tenerse en cuenta. En primer lugar, es crucial que usted se relaje. Cuando estas tenso,
usted esta poniendo mucha presion demasiado en ti mismo para hacer el analisis correcto de
ellos; a menudo resulta en errores.
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e Nuevos objetivos enterrados son dificiles de ver. Muchos usuarios de recibir el equipo y lo
primero que hacen es salir a enterrar a un objeto. Cuando un objeto cae en el suelo cambia
la firma natural del suelo y crea una especie de ruido. Por lo general, el objeto enterrado
tiene una firma mas débil que el ruido no natural y por lo tanto no es detectable. Asi
adoptadas exploracién las imagenes no muestran el tema enterrado pero visualizar el area
ruidosa en colores azul. Después de que el elemento se ha experimentado, lo que significa
lo ha sido en el terreno para un ciclo completo de estaciones del afio (generalmente un afio),
el ruido se reduce y la firma de los objetos ocultos, se hace visible de nuevo.

e Ensefiarles a los objetivos conocidos. En el curso de formacion en la fabrica que tenemos
varios objetos que han estado enterradas durante afos, sélo como objetivos reales en el
campo. Estas metas se pueden rapida y facilmente identificados porque no son naturales al
suelo. Otros objetivos que se pueden utilizar en su propia area estan enterrados los
servicios publicos. Pipas, tanques, eléctrica, alcantarillado, cementerios, etc. La mayor
parte de estos articulos se pueden encontrar en cada comunidad, pueblo o ciudad. Aqui es
donde usted necesita para comenzar su formacion, si usted va al libre tren.

e Obtener la formacién profesional. Cuando usted toma ventaja de recibir la formacion, ya
sea desde la fabrica o un distribuidor cualificado, usted comprenderd no sélo el uso y el
funcionamiento del detector de OKM, sino también el software de manera mucho mas facil y
ser capaz de identificar los objetivos, asi como errores.

e No confie en una sola exploracién de medicidon. Asi que muchos usuarios salir al campo y
hacer una medicién y ver una de destino. En lugar de repetir la exploracién y reproduccién
de varias veces, salen a la calle y recibe una pala y cavar. En muy rara ocasion sera la
primera exploracién sea perfecto. Incluso los entrenadores hacer exploraciones multiples
para asegurar que no busca en las areas de mineralizacidon o un error.

e La mineralizacion del suelo - iOh Muy frustrante! Todos lo experimentaran. Cuando
usted estd en una zona que es conocida por tener los bolsillos de mineralizacién, esté
preparado para realizar mas exploraciones de lo normal.

o La arcilla es probable que la cifre un enemigo. En funcion del contenido de hierro de la
arcilla determinara la solidez de las atenuacién sera. Una regla rapida del contenido de
hierro es el grado de oscuridad que es, puede variar desde un gris claro hasta un color
naranja oscuro. El mas oscuro es el mas hierro que tendra en ella.

o La arena es generalmente muy claras y faciles de cazar pulg Hay dos factores de arena
que hay que tener en cuenta. Donde la arena el agua subterranea es muy superficial, lo que
significa que el agua subterranea es generalmente apenas un par de metros de la superficie
o desierto de arena donde es muy arido. En la arena del desierto, los objetivos se puede
situar 3x mas profunda de lo indicado.

- Tierras de labranza es otra area para tomar nota. En las granjas modernas, gran cantidad
de nutrientes y fertilizantes para la creacién de una se introducen &rea natural de
mineralizacion.

o Rocosas las zonas montafiosas. Las zonas con muchas montafias son también plagadas
de parches de mineralizacién. Montafioso se crean zonas de fallas en la tierra y esto es
probablemente el area mas grande de los tesoros naturales, asi como mineralizacion.
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9 Tutorial

En este capitulo se da un paso a paso del procedimiento detallado, que explica el proceso de
la medicién por medio de algunos seleccionados ejemplos.
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9.1 Medida en el modo de funcionamiento "Sonido en vivo"

Antes de escanear la zona en el "3D" el modo Scan, el campo debe ser buscado a través de
"Sonido en vivo". De esa manera los objetos pequefios metélicos cercanos a la superficie se
pueden detectar de manera eficiente.

Encienda su unidad de control, asi como la sonda telescépica como se describe en el capitulo
iError! No Se encuentra El origen de la Referencia”. iError! No Se encuentra El
origen de la Referencia”. iError en la pagina! Marcador no definido. Espere hasta
que la moévil conexién entre la unidad de control y la sonda ha sido establecida. Usted
reconoce que al ver el icono en la parte superior de su pantalla.

Tan pronto como la conexion inaldmbrica se establece, seleccione la opcidn "Sonido en vivo"
el modo de funcionamiento al tocar con la punta del dedo y usted vera la pantalla de la
figura 8.1 en la pantalla de su unidad de control.

Figura 53: la reconciliacion del suelo de inicio en el modo de funcionamiento "Sonido en vivo"
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Coléquese en un lugar neutral potencial de su area de escaneo, es decir, un lugar sin objetos
de metal por debajo. Aqui es donde usted necesita para llevar a cabo la conciliacion del
suelo (balance de masa) para una blsqueda mas precisa mucho.

Sostenga la sonda hacia abajo recta con una distancia de aprox. 5 a 10 cm del suelo y
presionar el gatillo (boton de inicio) de la sonda. Vera la pantalla de la figura 8.2 en la
pantalla.

Figura 54: Procesamiento de la reconciliacion del suelo en el modo de funcionamiento
"Sonido en vivo"

1 [N}

|
| MIN

Mientras la barra verde es visible, tiene que barrer el cabezal encima del suelo. Después de
terminar la conciliacion del suelo pantalla de la figura 8.3 aparece en la pantalla de la unidad
de control.
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Figura 55: "Sonido en vivo" cuando no muestran los metales
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Sdlo que ahora el "sonido en vivo" el modo de funcionamiento esté listo para buscar objetos
metalicos ocultos. Barrer el cabezal encima del suelo como lo hacia antes, durante la
conciliacion del suelo. Mantenga la misma distancia a la superficie y la velocidad de barrido
mismo al caminar en el suelo. Tan pronto como usted pasa sobre un objeto de metal, que
esta al alcance de la bobina, el nUmero que aparece de los incrementos de valor y es
también muestra de forma grafica. Por otra parte una sefial de sonido se genera. El valor
maximo es siempre 100.

Figura 56: "Sonido en vivo" cuando se muestran los metales
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Si se inicia el "sonido en vivo" el modo de funcionamiento y escuchar un tono constante o
una combinacién de tonos que no son descifrables por favor pruebe una de las siguientes
opciones:

1. Salga del modo de funcionamiento al tocar el icono 9 Reinicie el "sonido en vivo" modo
nuevo y esta vez hacer el suelo la reconciliacién en un area diferente.

2. Cambie la sensibilidad del detector de metales. Por defecto, el nivel neutral (rojo) esta
seleccionado. Pulse en cualquiera de los 5 niveles de la derecha para aumentar la
sensibilidad oa la izquierda para disminuir la sensibilidad.
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9.2 Medicién en "3D Scan" el modo de funcionamiento

La figura 7.10 representa un area tipica medida que debe ser explorado con la evolucion. El
recuadro rojo marca las fronteras para medir el area. Para este ejemplo estamos utilizando
los siguientes parametros:

¢ Detector de metales: "Si"

La medicién no sera procesada con el detector de metales activados y una reconciliacion del
suelo (balance de masa) tiene que ser realizado antes de la medicidn se puede hacer.

¢ La longitud del campo: "5"

La longitud aproximada del campo es de 5 m.

¢ Modo de exploracion: "Zig-Zag"

Seleccione "Zig-Zag" modo cuando el drea a digitalizar es facilmente transitable y accesible.

Figura 57: Area de Medida por una encuesta en el modo "3D Scan"

Ahora ve a punto 1 del campo y seleccione la opcidon "3D Scan" modo de operacion desde el
menu principal. Si una conexidn inaldambrica de trabajo entre la unidad de control y sonda
telescopica esta establecido, podras ver la pantalla de la figura 8.6 en la pantalla. Alli se
puede elegir si desea utilizar el detector de metales durante la medicidén o no.
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Figura 58: Detector de metales Activar el modo de funcionamiento "3D Scan”
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Would you like to scan with activated
metal detector?

Si usted decide usar el detector de metales con su andlisis a continuacion, elija "Si" y la
pantalla de la figura 8.7 aparecera en la pantalla.

Figura 59: Seleccionar campo de longitud en el modo de funcionamiento "3D Scan"

Please select the length of your scan area
in meters!

Ahora tienes que seleccionar la longitud del campo en metros. En nuestro ejemplo, la

longitud de cada linea es de 5 m, y para ello se selecciona "5". Confirme que al tocar el
botén "Aceptar" y podras ver la pantalla de la figura 8.8.

Figura 60: La reconciliacion del suelo de inicio en "3D Scan” el modo de funcionamiento
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Antes de iniciar la medicién, que tiene que hacer una conciliacién suelo con su detector de
metales activado. Sostenga la sonda a la baja con la bobina de la busqueda aprox. 5 a 10
cm sobre el suelo. Empuje el gatillo (botdn de inicio) de la sonda telescdpica y la sonda de
barrido lentamente de un lado a otro. Durante el procedimiento de conciliacién del suelo de
la pantalla de la figura 8.9 se muestra. Mientras el Green Bar es visible, la unidad de barrido
de lado a lado. No barra el aparato demasiado rapido o demasiado lento.
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Figura 61: Procesamiento de la reconciliacion del suelo en el modo de funcionamiento "3D
Scan”

Figura 62: Inicie la exploracion en el modo de funcionamiento "3D Scan"

Tan pronto como la pantalla de la figura 8.10 aparece en la pantalla, la conciliacion de la
tierra se acaba y la medicién se puede iniciar.

Coléquese en el comienzo de la 1. Escaneando la ruta, es decir, el punto 1 de barrido de la
figura 8.5 en la pagina y mantener la sonda recta abajo, como ya hizo durante la conciliacién
del suelo. Ahora empuje el gatillo de la sonda telescépica para iniciar la medicién. Caminar
de manera uniforme y con una velocidad constante hasta el final de la 1. Linea (punto 2 de
exploracion). Tan pronto como el mensaje de la figura 8.11 aparece en la pantalla, deberia
haber alcanzado el punto 2.

La velocidad para caminar derecha es sélo una cuestion de practica y no siempre es posible
en el principio. Ciertamente, usted caminard demasiado corto o demasiado largos, sino mas
practiques, mejor podras manejar el caminar - y para los mas grandes campos.

Ahora tienes que ir al punto 3 y presione el gatillo de la sonda de nuevo para medir la 2.
Ruta de barrido también. Tan pronto como el mensaje de la figura 8.11 aparece de nuevo,
usted debe haber alcanzado el punto 4.
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Figura 63: Continuar digitalizacién en modo de operacién "3D Scan"

Repita este procedimiento con todas las restantes lineas de exploracién hasta que todo el
campo se ha medido. Después de terminar el toque de medicién el icono para guardar
los datos medidos y volver al menu principal.

Recuerde que la longitud de campo seleccionado antes de salir del modo de funcionamiento
"3D Scan". Este valor es importante para los datos transferir a la computadora.

Ahora todos los valores medidos se almacenan en la memoria interna del dispositivo y se
puede transferir a la computadora para su analisis detallado.
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9.3 Transferencia de memoria interna a la computadora

Los datos de la Ultima medicién se guardan en la memoria interna del dispositivo. Antes de
gue pueda evaluar estos valores de medicion grafica debe transferirlos a un ordenador. La
siguiente seccion se explica como se puede transferir la medida de los valores guardados de
la memoria interna del software entregado "Visualizer 3D".

9.3.1 Preparar el software "Visualizer 3D"

Antes de poder transferir los datos medidos se debe preparar el "visualizador 3D" de
software para una recepcion de datos. Enchufe el dongle Bluetooth a un puerto USB de su
ordenador e inicie el programa "Visualizer 3D". AseguUrese también de poner en marcha el
Software Bluetooth "BlueSoleil".

Cuando el software es abierto, haga clic en el mend Archivo — Nueva entrada y establecer
los parametros de acuerdo a su grabado previamente Medicién.

Figura 64: Preparacion de una transferencia de datos nuevo en "Visualizer 3D"

New project =

Measure equipment (device)
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Transmission method Interface
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Seleccione su medida instrumento "Evolution" de la lista.

Como método de transmisidon, hay que seleccionar "Bluetooth" y en la entrada "Interface"
definir el puerto COM correcto en el que el dongle Bluetooth se ha instalado. Por favor, lea
también el capitulo 2 ("La transferencia de datos via Bluetooth") en la pagina 13.

Como modo de funcionamiento, hay que seleccionar "exploracién de la tierra" e introduzca
en el espacio "impulsos por linea de exploracidén" la longitud del campo utilizado para esta
medicion. En nuestro ejemplo hemos utilizado "5" metros. Ahora sélo tiene que seleccionar
el modo de exploracién, de modo que el equipo puede recibir los datos correctamente. Por
lo tanto usted debe marcar la casilla "Zig-Zag" y haga clic en el boton "OK".

9.3.2 Establecer la conexion Bluetooth y la transferencia de datos

Después de haber preparado el "software Visualizer 3D" para recibir los datos, debe
establecer una conexidon Bluetooth entre el Evolucion y el ordenador. En el menu
principal.—»Encienda el instrumento de medida y seleccione "Memory PC” espere hasta que
el dispositivo establece una conexién con el ordenador. Cuando se va a conectar el
dispositivo a la computadora tiene que introducir una contrasefia.

La contrasefia es OKM (escrito en mayusculas). Por favor, lea también el capitulo 2 ("La
transferencia de datos via Bluetooth") en la pagina 13. Cuando la conexion Bluetooth esta
establecido con éxito (el icono Bluetooth en la barra de tareas sera verde), todos los datos
medidos ser transferidos de forma automatica y una representacién grafica se publicara en el
"visualizador 3D" de software. Ahora haga clic dentro del software en Archivo — Detener,
para terminar la transferencia de datos al software.
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Para mas informacién sobre el andlisis de imagenes de escaner se puede encontrar en caso
de manual de usuario de su software.



